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Vorspann

Adresse

Zugehorigkeit

So kénnen Sie uns erreichen:

Jetter AG
GraterstralRe 2
D-71642 Ludwigsburg

Germany

Telefon - Zentrale: +49 7141 2550-0
Telefon - Vertrieb: +49 7141 2550-433
Telefon - Technische Hotline: +49 7141 2550-444

Telefax - Vertrieb: +49 7141 2550-484
E-Mail - Vertrieb: sales@jetter.de
E-Mail - Technische Hotline: hotline@jetter.de

Diese Betriebsanleitung gehort zum JX3-DMS2:

Typ:

Serien-Nr.:

Baujahr:

Auftrags-Nr.:

Vom Kunden einzutragen:

Inventar-Nr.:

Ort der Aufstellung:
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Vorspann

Bedeutung

Bedeutung der Betriebsanleitung

Die Betriebsanleitung ist Bestandteil des JX3-DMS2:

= Bewabhren Sie die Betriebsanleitung immer, also bis zur Entsorgung des
JX3-DMS2, griffbereit auf.

= Geben Sie die Betriebsanleitung bei Verkauf, Verauf3erung oder Verleih
des JX3-DMS2 weiter.

Wenden Sie sich unbedingt an den Hersteller, wenn Sie etwas aus der Be-
triebsanleitung nicht eindeutig verstehen.

Wir sind dankbar fur jede Art von Anregung und Kritik von lhrer Seite und bit-
ten Sie, diese uns unter der E-Mail-Adresse info@jetter.de mitzuteilen bzw. zu
schreiben. Dieses hilft uns, die Handblicher noch anwenderfreundlicher zu
gestalten und auf lhre Wiinsche und Erfordernisse einzugehen.

Diese Betriebsanleitung enthalt wichtige Informationen, wenn Sie das
JX3-DMS2 transportieren, aufstellen, installieren, bedienen, warten und repa-
rieren wollen. Deshalb missen Sie die Betriebsanleitung und besonders die
Sicherheitshinweise sorgfaltig lesen, verstehen und beachten.

Fehlende oder unzureichende Kenntnisse der Betriebsanleitung fihren zum
Verlust jeglicher Haftungsanspriiche gegen die Firma Jetter AG. Dem Betrei-
ber wird deshalb empfohlen, sich die Einweisung der Personen schriftlich bes-
tatigen zu lassen.
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JX3-DMS2 Sicherheitshinweise

1 Sicherheitshinweise

Einleitung Dieses Kapitel enthalt die allgemeinen Sicherheitshinweise und warnt, wenn
erforderlich, vor Restgefahren. AuRerdem enthalt es auch Hinweise zur EMV.

Inhalt
Thema Seite
Allgemein gultige HINWEISE.........oooiiiiiiiii e 10
Zu lhrer eigenen Sicherheit ... 12
HINWEISE ZUF EMV ... 13
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1 Sicherheitshinweise

Allgemein giltige Hinweise

Einleitung

BestimmungsgemaiRe
Verwendung

Nicht bestimmungsge-
maRe Verwendung

Wer darf das Gerat

bedienen?

Umbauten und Verdande-
rungen am Gerit

Das Gerét erfiillt die geltenden Sicherheitsbestimmungen und Normen. Auf die
Sicherheit der Anwender wurde besonderer Wert gelegt.

Fir den Anwender gelten zusatzlich die folgenden Vorschriften:

= einschlagigen Unfallverhitungsvorschriften

= allgemein anerkannten sicherheitstechnischen Regeln

= EG-Richtlinien oder sonstigen landerspezifischen Bestimmungen

Die bestimmungsgemalie Verwendung beinhaltet das Vorgehen gemaR dieser
Betriebsanleitung.

Das Modul JX3-DMS?2 ist ein JX3-Peripheriemodul mit zwei analogen Eingan-
gen zum Anschluss von analogen DMS-Sensoren. Es ist am JX3-Systembus
anschlielbar. Der JX3-Systembus beginnt am Buskopf JX3-BN-XXX oder an
der Steuerung JC-3xx. Uber den Buskopf JX3-BN-CAN kann das JX3-DMS2
an die Steuerungen JC-24x und JC-647, sowie den Doppelachsregler JM-
D203-JC24x angeschlossen werden. Das Modul JX3-DMS2 wird von den
Steuerungen JC-3xx oder den Modulen JX3-BN-XXX und JX3-PS1 mit Span-
nung versorgt. Diese Betriebsspannung fallt unter die Kategorie SELV (safety
extra low voltage). Das Modul JX3-DMS2 fallt also nicht unter die EG-
Niederspannungsrichtlinie.

Das Modul JX3-DMS2 darf nur innerhalb der Grenzen der angegebenen Da-
ten betrieben werden, siehe Kapitel Technische Daten.

Das Gerat wird zur Steuerung von Maschinen wie z. B. Forderanlagen, Pro-
duktionsanlagen und Handling-Maschinen verwendet.

Verwenden Sie das Gerat nicht in technischen Systemen, fir die eine hohe
Ausfallsicherheit vorgeschrieben ist, wie z. B. bei Seilbahnen und Flugzeugen.

Soll das Gerat bei Umgebungsbedingungen betrieben werden, die von den in
Kapitel Betriebsbedingungen auf Seite 136 genannten abweichen, ist mit
dem Hersteller vorher Ricksprache zu halten.

Nur eingewiesene, geschulte und dazu beauftragte Personen dirfen das
Gerat bedienen.

Transport: Nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung elekt-
rostatisch gefahrdeter Bauelemente.

Installation: Nur durch Fachpersonal mit elektrotechnischer Ausbildung.

Projektierung: Nur durch Fachpersonal mit elektrotechnischen Kenntnissen.

Inbetriebnahme: Nur durch Fachpersonal mit weit reichenden Kenntnissen und

Erfahrung in den Bereichen Elektrotechnik / Antriebstechnik.

Aus Sicherheitsgriinden sind keine Umbauten und Veranderungen am
Gerat und dessen Funktion gestattet.

Nicht ausdricklich durch den Hersteller genehmigte Umbauten am Gerat
fuhren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriiche gegen die Firma Jetter AG.
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JX3-DMS2

Sicherheitshinweise

Reparatur und Wartung

Stilllegung und
Entsorgung

Transport von
JX3-Modulen

Modultausch

Die Originalteile sind speziell fir das Gerat konzipiert. Teile und Ausstat-
tungen anderer Hersteller sind von uns nicht gepruft und deshalb auch
nicht freigegeben.

lhr An- und Einbau kann die Sicherheit und einwandfreie Funktion des Gera-
tes beeintrachtigen.

Fir Schaden, die durch die Verwendung von nicht originalen Teilen und Aus-
stattungen entstehen, ist jegliche Haftung durch die Firma Jetter AG ausge-
schlossen.

Reparaturen an dem Geréat dirfen nicht vom Betreiber selbst durchgefiihrt
werden. Das Gerat enthalt keine vom Betreiber reparierbaren Teile.

Das Gerat ist zur Reparatur an die Firma Jetter AG einzuschicken.

Fur die Stilllegung und Entsorgung des Gerates gelten fir den Standort der
Betreiberfirma die Umweltrichtlinien des jeweiligen Landes.

Der Transport von JX3-Modulen, insbesondere auf dem Postweg, ist nur mit
montierter JX3-Backplane zulassig. Nur so kann eine mechanische Beschadi-
gung des JX3-Moduls ausgeschlossen werden.

Beim Modultausch von JX3-Modulen ist die Schutzklasse IP20 nicht gewahr-
leistet. Berthren Sie nach der Demontage des JX3-Modulgehduses vom
JX3-Backplane-Modul keine elektronischen Bauteile.

Eine Beruihrung der EMV-Feder kann zur mechanischen Beschadigung und
eingeschrankter EMV-Stérsicherheit flihren.

Jetter AG
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1 Sicherheitshinweise

Zu lhrer eigenen Sicherheit

Zu lhrer eigenen Sicher- Befolgen Sie diese Vorgehensweise zur Gewahrleistung lhrer eigenen Sicher-
heit heit:
MaBnahme Vorgehen
1 Trennen Sie das Gerat vom Stromnetz, wenn Arbeiten zur Instand-

haltung durchgefiihrt werden. Dadurch werden Unfélle durch elekt-
rische Spannung und bewegliche Teile verhindert.

2 Schutz- und Sicherheitseinrichtungen, wie die Schutzabdeckung
und die Verkleidung des Klemmenkastens, diirfen in keinem Fall
Uberbrickt oder umgangen werden.

3 Demontierte Sicherheitseinrichtungen, wie z. B. die Sicherungen,
missen vor Inbetriebnahme wieder angebracht und auf ihre ord-
nungsgemafe Funktion Gberprift werden.

4 Vor der Inbetriebnahme muss der Maschinenhersteller eine Gefah-
renanalyse fiir die Maschine erstellen und geeignete Malinahmen
treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen
von Personen und zu Sachsch&den fluhren kénnen.

Stérung oder sonstiger Befolgen Sie diese Vorgehensweise bei einer Stérung oder Schaden:
Schaden
MaBnahme Vorgehen
1 Trennen Sie sofort das Gerat vom Stromnetz.
2 Sichern Sie das Gerat gegen missbrauchliche oder versehentliche
Benutzung.
3 Melden Sie die Stérung oder sonstige Schaden unverzuglich einer

dafur zustandigen Person.

Hinweisschilder und Beachten Sie unbedingt die Beschriftungen, Hinweisschilder und Aufkleber
Aufkleber und halten Sie sie lesbar.

Erneuern Sie beschadigte oder unlesbare Hinweisschilder und Aufkleber.
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JX3-DMS2

Sicherheitshinweise

Hinweise zur EMV

Storsicherheit einer
Anlage

MaBRnahmen

Download der
Application Note 016

Die Storsicherheit einer Anlage verhalt sich wie die schwachste Komponente
in der Anlage. Deshalb ist auch der Anschluss der Leitungen, bzw. die richtige
Schirmung fur die Stdrsicherheit wichtig.

MaRBnahmen zur Erhéhung der Stdrsicherheit in Anlagen:

= Das Modul JX3-DMS2 auf eine Hutschiene EN 50022-35 x 7,5 montieren.

= Beachten Sie die von der Firma Jetter AG erstellte Application Note 016
"EMV-gerechte Schaltschrankinstallation”.

Die folgenden Anweisungen sind ein Auszug aus der Application Note
016:

= Signal- und Leistungsleitungen grundsatzlich raumlich trennen. Wir emp-
fehlen einen Abstand grof3er als 20 cm. Leitungskreuzungen sollten unter
einem Winkel von 90° erfolgen.

= Folgende Leitungen missen geschirmt sein:
Analoge Leitungen, Datenleitungen, Motorleitungen von Wechselrichteran-
trieben (Servo-Endstufe, Frequenzumformer), Leitungen zwischen Kompo-
nenten und Entstorfilter, wenn das Entstorfilter nicht direkt an der Kompo-
nente platziert ist.

= Schirm beidseitig auflegen.

= Ungeschirmte Aderenden von geschirmten Leitungen maoglichst kurz hal-
ten.

= Schirm in seinem ganzen Umfang hinter die Isolierung zurtickziehen und
ihn dann groBflachig unter eine flachig geerdete Zugentlastung klemmen.

Die Jetter AG stellt die Application Note 016 auf ihrer Homepage
http://lwww.jetter.de zur Verfigung. Sie finden die Application Note 016
"EMV-gerechte Schaltschrankinstallation" Gber "Industrie Automation - Support
- Downloads - 07_application_notes".

Jetter AG
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1 Sicherheitshinweise

Verbesserung der EMV-
Storfestigkeit

Beachten Sie zur Verbesserung der EMV-Storfestigkeit folgende Punkte:

Schlielen Sie die Kupfer-Beilauflitze (3) direkt am Klemmpunkt X61.SHLD
bzw. X62.SHLD an.

Verwenden Sie eine Schirmanschlussklemme (2) zur zusatzlichen Erdung
des Leitungsschirms.

T

Nummer

1

2
3
4

Teil
Leitung zum analogen Sensor
Schirmanschlussklemme
Kupfer-Beilauflitze

Stecker X61/X62 des Moduls JX3-DMS2

Fihren Sie die Sensorleitungen (gesamtes Kabel) zu den Eingangen X61
bzw. X62 des Moduls JX3-DMS2 mindestens ein- bis zweimal (als Schlei-
fe) durch je einen Ferritkern.

Dies ist notwendig, um exakt gewiinschte Messergebnisse zu erzielen und
um externe Stérungen zu minimieren. Als Ferritkern kénnen Sie einen
Klappkern (z. B. 74271222 von Wiirth Elektronik) verwenden.

Bei HF-Einkopplung (10 V/m) wurde eine erhéhte Empfindlichkeit festge-

stellt.

14
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JX3-DMS2 Projektierung JX3-DMS2

2 Projektierung JX3-DMS2

Zweck des Kapitels Dieses Kapitel unterstitzt die Projektierung einer Anlage mit dem Modul
JX3-DMS2 in folgenden Punkten:

= Planung der Verdrahtung vom Modul JX3-DMS2 zu den analogen Senso-
ren

= Auswahl der analogen Sensoren
= Anschluss der analogen Sensoren an das Modul JX3-DMS2
= Inbetriebnahme des Moduls JX3-DMS2 im Schaltschrank

Inhalt
Thema Seite
Produktbeschreibung JX3-DMS2 ... 16
Teile und Schnittstellen des Moduls ... 17
Mindestanforderungen... ... 18
JX3-Module: DokumentenUbersiCht ..., 19
ZubehOr Zum JX3-SyStEM .......ccoiiiiiieiiiiiie e 21
Mechanische ADMESSUNGEN..........cooiiiiiiiiiiie e 22
Klemmenbelegung X671 ..o 23
Klemmenbelegung X62 ...........c.oooiiiiiiiiiie e e 25
Spezifikation des Steckers BLZF fir die Klemmen X61 / X62...................... 27
Prinzipschaltbild ... 28
Anschluss von analogen SENSOTEN ...........coiiiuiiieiiiieie e 29
Parallelschaltung mehrerer SENSOren ............ccccveeviiiieeiiciiie e 31
Begrenzung des Stroms der AUSGANGE.......ccooiviiiiiiiiiie e 33
LEDs des Moduls JX3-DMS2........coooiiiiiiiieee e 34
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2 Projektierung JX3-DMS2

Produktbeschreibung JX3-DMS2

Das Modul JX3-DMS2

Produkteigenschaften

Zusatzfunktionen

Lieferumfang

Das Modul JX3-DMS?2 ist ein Peripheriemodul zum Anschluss von Dehn-
messstreifen (DMS). Das Modul verfligt Gber zwei Eingange zum Anschluss
von Dehnmessstreifen.

In folgender Liste sind die Produkteigenschaften dargestellt:

2 Eingange fir Dehnmessstreifen (DMS)
Empfindlichkeit von 1 mV/V .. (theoretisch) 400 mV/V
Aufldsung: 16 Bit, Oversampling intern 8 ... 1.024 fach

2 Spannungsversorgungs-Ausgange:
DC 5V /je 100 mA, kurzschlussfest

Parametrierbarer Verstarkungsfaktor: V = 0,5 ... 1.150

typ. Wandlungszeit eines Kanals: 6 ms

Das Modul JX3-DMS2 verflgt uber folgende Zusatzfunktionen:

= Anwender-Skalierung
» Uberwachung und Auswertung von Grenzen

= Schleppzeiger

= Oszilloskop-Funktion
= Betriebssystem-Update Uber JetSym

Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehoren folgende Artikel:

Artikel-Nr.

10000612
60869252
60870411
60872977
60870410

Anzahl

1
2
10

Beschreibung
JX3-DMS2
10-poliger Stecker, Zugfederanschluss
Klemmenmarkierer
Installationsanleitung

Kodierstifte

16
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JX3-DMS2 Projektierung JX3-DMS2

Teile und Schnittstellen des Moduls

Teile und Schnittstellen Das Modul JX3-DMS2 verfiigt tiber die folgenden Teile und Schnittstellen:

Nummer Teil Funktion

1 obere Rastlasche zum Ldsen des JX3-Modulgehduses vom
JX3-Backplane-Modul

2 JX3-Backplane-Modul Verbindung der JX3-Module, Farbe blau

X119 Anschlussstecker fur weitere JX3-Module

4 JX3-Modulgehause lasst sich vom JX3-Backplane-Modul I6sen,
Farbe lichtgrau

5 Entriegelungslasche zum Ldsen des JX3-Moduls von der Hut-
schiene

6 untere Rastlasche zum Loésen des JX3-Modulgehauses vom

JX3-Backplane-Modul;

in Darstellung nicht sichtbar

7 Klemme X62 Anschluss des analogen Sensors 2
8 Klemme X61 Anschluss des analogen Sensors 1
9 LEDs Diagnose und Statusanzeige

Jetter AG 17



2 Projektierung JX3-DMS2

Mindestanforderungen

Einleitung

Konfigurationen

Mindestanforderungen

Das Modul JX3-DMS2 wird in einem System bestehend aus verschiedenen

Komponenten der Jetter AG betrieben. Um eine einwandfreie Zusammenar-
beit der Komponenten zu gewahrleisten, missen die verwendeten Betriebs-
systeme und die Programmier-Software JetSym einen bestimmten Versions-
stand erfullen.

Das Modul JX3-DMS2 kann in folgenden Konfigurationen verwendet werden:

an einem JetControl 3xx
an einem Ethernet-Buskopf JX3-BN-ETH
am Systembus eines JetControl 24x Uber den CAN-Buskopf JX3-BN-CAN

am Systembus eines Doppelachsreglers JM-D203-JC24x Uber den
CAN-Buskopf JX3-BN-CAN

am Systembus eines JetControl JC-647 mit einem Submodul JX6-SB(-1)
Uber den CAN-Buskopf JX3-BN-CAN

Die in diesem Dokument beschriebenen Funktionen erfordern folgende Min-
destanforderungen an Module, Steuerungen und Software:

O O

88 OO0

(]

5 g0 8

EE
ji

1B, e omm|

Nr. Teil Funktion ab Version
1 JetSym Programmier-Software V 3.00
2 JC-3xx Steuerung JetControl 3xx V 1.00
3 JX3-BN-ETH Ethernet-Buskopf V 1.00
4 JC-24x Steuerung JetControl 240 V 3.23
JC-647 Steuerung JetControl 647 V 3.50
JX6-SB(-1) Submodul fir Systembus V217
5 JX3-BN-CAN CAN-Buskopf V 1.03.0.00
6 JX3-DMS2 Analoges Eingangsmodul V 1.01.0.00
18 Jetter AG



JX3-DMS2 Projektierung JX3-DMS2

JX3-Module: Dokumententibersicht

Einleitung Verschiedene Dokumente und Software-Tools unterstiitzen den Anwender bei
der Projektierung, Installation und Programmierung des Moduls JX3-DMS2.
Sie kénnen die Dokumente und Software-Tools von unserer Homepage
http://www.jetter.de herunterladen.

Projektierung Bei der Projektierung unterstiitzen Sie folgende Dokumente und Dateien:

Datenblatt zum Modul JX3-DMS2

= Produktbeschreibung

®  Technische Daten
= Malzeichnung
Betriebsanleitung zum Modul JX3-DMS2

= dieses Dokument

CAD-Daten vom Modul JX3-DMS2

= 2D-Daten (dxf-Datei)

= 3D-Daten (stp-Datei)
Betriebsanleitung zur Steuerung JC-3xx
= Auslegung einer JX3-Station

= Produktbeschreibungen der JX3-Module

Projektierung am Bei der Projektierung einer JX3-Station am JX2-Systembus (JC-24x und
JX2-Systembus JC-647) unterstitzen Sie folgendes Dokument und folgendes Software-Tool:
= Produktbeschreibungen JX3-BN-CAN, JX2-Module, IP67-
Module und Module weiterer Hersteller

@ Systembus-Konfigurator
[ |

Excel-Datei zur Auslegung des Systembusses

JX2-1/0-System Benutzerinformation

= Systembus-Topologie

= Spezifikation JX2-Systembus

= SysBus_Configuration_xxx_e.xls (xxx: Version)

Jetter AG 19
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2 Projektierung JX3-DMS2

Installation

Programmierung

Bei der Installation unterstiitzt Sie folgendes Dokument:

Installationsanleitung

Sie liegt dem verpackten Modul JX3-DMS2 bei und enthélt Infos
Uber:

= Montage des Moduls auf der Hutschiene
= Klemmenbelegung

m  Spezifikation des Leiteranschlusses

= Diagnose Uber LEDs

Betriebsanleitung zum Modul JX3-DMS2

= dieses Dokument

Bei der Programmierung unterstitzen Sie folgende Dokumente und Software-
Tools:

Betriebsanleitung zum Modul JX3-DMS2

= dieses Dokument

JX2-1/0-System Benutzerinformation

= Modulnummerierung

= Diagnose der Module am JX2-Systembus
JetSym

= Programmier-Tool

Betriebsanleitung zur Steuerung

= je nach verwendeter Steuerung benétigen Sie die zugehdrige
Betriebsanleitung

20
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JX3-DMS2

Projektierung JX3-DMS2

Zubehor zum JX3-System

Beschriftungsfeld

Kodierstifte

Zugentlastung fiir
BU_10_E_BLZF_GE_RM

3.5

Endhalter fiir Hutschiene

Schraubendreher

Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehdren bereits 10 Beschriftungs-

felder.

\
e}

E‘L—*/’—_»

Bezeichnung
Artikel-Nr.
VPE

DIV_DEK_5/5_MC-10_NEUT._WS

60870411
100 Stiick

Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehort bereits 1 Kodierstift.

Bezeichnung

Artikel-Nr.

DIV_BL_SL_ 3.5 KO_OR
60870410

Bezeichnung

Artikel-Nr.

DIV_BL 3.5 ZE_8
60870963

q Bezeichnung DIV_CLIPFIX_35
SE )
) S Artikel-Nr. 60863970
— 1 Typ SD 0,4 x 2,5 - DIN 5264-A
Bezeichnung DIV_SCHRAUBENDREHER_2,5*75
Artikel-Nr. 60871712

Jetter AG
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2 Projektierung JX3-DMS2

Mechanische Abmessungen

Mechanische
Abmessungen 31
=

3
N
&

102,9

Mindestabsténde Halten Sie bei der Montage des Moduls JX3-DMS2 oben und unten einen
Mindestabstand ein. Beim Modultausch kénnen dann die Rastlaschen des
JX3-Backplane-Moduls mit den Fingern betatigt werden.

= Mindestabstand oben: 30 mm
=  Mindestabstand unten: 25 mm

Modulbreite Das Modul JX3-DMS2 hat eine Breite von 31 mm. Bei der Montage des Mo-
duls JX3-DMS2 an eine JX3-Station wird die Breite um 25 mm vergrof3ert.

Einbaulage Die Einbaulage des Moduls JX3-DMS?2 ist senkrecht.
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JX3-DMS2

Projektierung JX3-DMS2

Klemmenbelegung X61

Schnittstellen der An die Klemme X61 werden die Signale der folgenden Schnittstellen ange-

Klemme X61 schlossen:

Spannungsversorgung des analogen resistiven Sensors (Ublich:

Excitation+ / Excitation-)

Analoge Ein

gange des Signals (liblich: Signal+ / Signal-)

Belegung der Klemme
X61

O

O O O 0O O O 0 O O O

O

x
)

X61

uvi+
us1+
UD1+
uD1-
us1-
uv1-
SHLD
ov
SHLD
SHLD

Klemmpunkt
uv1i+
uUs1+
UD1+
uD1-
uUs1-
uv1-
SHLD

ov
SHLD
SHLD

Funktion
Spannungsversorgung+ fur Sensor (5 V / 100 mA)
nicht anschlieen
Signal+ des Sensors
Signal- des Sensors
nicht anschlieRen
Spannungsversorgung- fir Sensor
Schirmanschluss
Bezugspotenzial
Schirmanschluss

Schirmanschluss

Jetter AG
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2 Projektierung JX3-DMS2

Technische Daten

Parameter Wert
Art des Ausgangs Kurzschlussfest
Nennspannung DC 5V
Laststrom max. 0,1 Aan UV1+
Stecker BLZF fiir Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehéren bereits zwei 10-polige
Klemme X61 Stecker mit Zugfederanschluss. Verwenden Sie zum Anschluss von Dehn-

messstreifen ausschliel3lich den Stecker BLZF.

Bezeichnung BU_10_E_BLZF_GE_RM3.5
Artikel-Nr. 60869252

Verwandte Themen

=  Technische Daten auf Seite 134
=  Anschluss von analogen Aktoren auf Seite 29
= Spezifikation des Steckers BLZF auf Seite 27
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JX3-DMS2 Projektierung JX3-DMS2

Klemmenbelegung X62

Schnittstellen der An die Klemme X62 werden die Signale der folgenden Schnittstellen ange-
Klemme X62 schlossen:

= Spannungsversorgung des analogen resistiven Sensors (liblich:
Excitation+ / Excitation-)

= Analoge Eingange des Signals (ublich: Signal+ / Signal-)

Belegung der Klemme

X62

X62
o uva+
o us2+
o uD2+
o uD2-
o us2-
o uva-
o SHLD
o ov
o SHLD
o SHLD

(@]

Klemmpunkt Funktion
uva+ Spannungsversorgung+ fur Sensor (5 V / 100 mA)
uUS2+ nicht anschlieen
UD2+ Signal+ des Sensors
uD2- Signal- des Sensors
uUs2- nicht anschlielen
uva- Spannungsversorgung- fir Sensor
SHLD Schirmanschluss

ov Bezugspotenzial
SHLD Schirmanschluss
SHLD Schirmanschluss
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2 Projektierung JX3-DMS2

Technische Daten

Parameter Wert
Art des Ausgangs Kurzschlussfest
Nennspannung DC 5V
Laststrom max. 0,1 Aan UV2+
Stecker BLZF fiir Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehéren bereits zwei 10-polige
Klemme X62 Stecker mit Zugfederanschluss. Verwenden Sie zum Anschluss von Dehn-

messstreifen ausschliel3lich den Stecker BLZF.

Bezeichnung BU_10_E_BLZF_GE_RM3.5
Artikel-Nr. 60869252

Verwandte Themen

=  Technische Daten auf Seite 134
=  Anschluss von analogen Aktoren auf Seite 29
= Spezifikation des Steckers BLZF auf Seite 27
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JX3-DMS2

Projektierung JX3-DMS2

Spezifikation des Steckers BLZF fiir die Klemmen X61 / X62

Bestelldaten des
Steckers

Spezifikation des

Zum Lieferumfang des Moduls JX3-DMS2 gehdren bereits zwei 10-polige
Stecker.

Bezeichnung BU_10_E _BLZF_GE_RMS3.5
Artikel-Nr. 60869252

Der Stecker ist durch die folgende Liste spezifiziert:

Steckers
Spezifikation des Steckers
Verbindungstechnik Zugfederanschluss
Typ 10-polig, Raster 3,5 mm
AnschlieBbare Leiter
AuRendurchmesser der Isolation max. 2,90 mm
AWG 16...28
Klemmbereich 0,13...1,5 mm?
Abisolierlange 10 mm
Spezifikation ohne Aderendhiilsen
eindrahtig H05(07) V-U 0,2...1,5mm?’
feindrahtig H05(07) V-K 0,2...1,5mm?
Spezifikation mit Aderendhiilsen
Aderendhllse ohne Kragen DIN 46228/1 0,2..15 mm?
Aderendhllse mit Kragen DIN 46228/4 0,2..1,5 mm?
Crimpwerkzeug DIN 46228 Pz 4, PZ 6 ROTO, PZ 6/5
Schraubendreher Der passende Schraubendreher kann direkt bei der Jetter AG bezogen wer-
den.
Typ SD 0,4 x 2,5 - DIN 5264-A
Bezeichnung DIV_SCHRAUBENDREHER_2,5*75
Artikel-Nr. 60871712
Jetter AG 27



2 Projektierung JX3-DMS2

Prinzipschaltbild

Internes Prinzipschalt- Das Modul JX3-DMS2 verfiigt tiber 2 analoge Eingange.
bild

Ul (D xet.uvi+

FPGA uC ——CJ X61.US1+

DIC:| PCgI

—C] X61.US1-

r{:l X61.UV1-

Ul(DF————C x62.Uv2+

(1 X62.US2+

D|C:| PG§]

——(C ] X62.US2-
0Q

f:'l l—G X62.UV2-

Teil Funktion
FPGA Kommunikationsbaustein
uC Ansteuerung ADC, Berechnung
PGA Programmierbarer Verstarker von 0 ... 60 dB
ADC Analog-Digital-Wandler
X61.UV1+ Spannungsversorgung der Sensoren 5V / 100 mA kurzschluss-
X61.UV2+ fest
X62.UV1+ Spannungsversorgung der Sensoren 5V / 100 mA kurzschluss-
X62.UV2+ fest
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Projektierung JX3-DMS2

Anschluss von analogen Sensoren

Aufbau der Leitung

Eigenschaft des Sensors

Anschluss von analogen
Sensoren

Der Aufbau der Leitung zum Anschluss von analogen Sensoren muss folgen-
de Punkte erfiillen:

= Schirmung ist zwingend erforderlich; am besten das Signal Gber paarig
verdrillte Kabel (Twisted Pair) fihren und Schirm ein- oder zweifach an
SHLD anschlief3en.

= Beilauflitze, Kupfer verzinnt
= Leitungslange: <= 3m
= Leitungsquerschnitt: 0,14 mm

An das Modul JX3-DMS2 konnen resistive Sensoren in Briickenschaltung
angeschlossen werden.

Achten Sie bei mehreren parallel geschalteten Sensoren darauf, dass der zu-
lassige Gesamtstrom 100 mA nicht Gberschreitet.

Der Sensor wird im sogenannten Vierleiter-Modus angeschlossen.

Der Anschluss von analogen Sensoren ist bei beiden Eingdngen identisch. In
der folgenden Abbildung ist am Eingang ein Sensor angeschlossen.

1
T~
\. [O] |[X61
e — B-Eel |uvn+
VA 1 i
0= |vs+
Ja w— 56 |vw o
A B |uor- =4d 9
gg = | =
A} @ @] SHLD _
o0 |«
O |swo
. @ @ SHLD 4

%
N

DC24V_L
ov
FE FE
=L
Nummer Teil

1 Leitung zum analogen Sensor
2 Analoges Eingangsmodul JX3-DMS2
3 Analoger Sensor mit Spannungsversorgung und Messleitungen
4 Spannungsversorgung fiir JX3-Station

Jetter AG
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2 Projektierung JX3-DMS2

Verbesserung der EMV- Beachten Sie zur Verbesserung der EMV-Storfestigkeit folgende Punkte:
Storfestigkeit

= SchlieRen Sie die Kupfer-Beilauflitze (3) direkt am Klemmpunkt X61.SHLD
bzw. X62.SHLD an.

= Verwenden Sie eine Schirmanschlussklemme (2) zur zusatzlichen Erdung
des Leitungsschirms.

3
\}r
2 'y
1 N }
Ne
Nummer Teil
1 Leitung zum analogen Sensor
2 Schirmanschlussklemme
3 Kupfer-Beilauflitze
4 Stecker X61/X62 des Moduls JX3-DMS2

= Fihren Sie die Sensorleitungen (gesamtes Kabel) zu den Eingangen X61
bzw. X62 des Moduls JX3-DMS2 mindestens ein- bis zweimal (als Schlei-
fe) durch je einen Ferritkern.
Dies ist notwendig, um exakt gewiinschte Messergebnisse zu erzielen und
um externe Stérungen zu minimieren. Als Ferritkern kénnen Sie einen
Klappkern (z. B. 74271222 von Wiirth Elektronik) verwenden.

Bei HF-Einkopplung (10 V/m) wurde eine erhéhte Empfindlichkeit festge-
stellt.

Verwandte Themen

Technische Daten auf Seite 134
Klemmenbelegung X61 auf Seite 23

= Klemmenbelegung X62 auf Seite 25
Internes Prinzipschaltbild auf Seite 28
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JX3-DMS2

Projektierung JX3-DMS2

Parallelschaltung mehrerer Sensoren

Parallelschaltung von
Sensoren

Parallelschaltung
Anschlussschema

Schlieflen Sie mehrere Dehnmessstreifen parallel an einen Eingang an.

Die folgende Grafik zeigt das Anschlussschema fiir mehrere Sensoren an

einem Kanal (hier Kanal 1).

b Lo

oooououooo"@

5

X61

uvi+
Us1+
uD1+
uD1-
us1-

uv1-
SHLD
ov
SHLD
SHLD

Jetter AG
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2 Projektierung JX3-DMS2

Hinweise fir die .
Parallelschaltung

Schliel3en Sie Sensoren an die Klemme parallel an, so dass der Ersatzwi-
derstand 50 Ohm nicht unterschreitet.

Schlieen Sie Sensoren an, deren Zuleitung zueinander kalibrierte Lei-
tungswiderstande besitzen. Kiirzen Sie nie die kalibrierten Zuleitungen zu
den Sensoren.

Die User-Skalierung filhren Sie nach dem Anschluss der Sensoren durch.

32
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JX3-DMS2

Projektierung JX3-DMS2

Begrenzung des Stroms der Ausgange

Begrenzung des
Gesamtstroms

Folgen eines zu hohen
Gesamtstroms

Abhilfe

Hinweis

Jeder einzelne der beiden analogen Ausgange X61.UV1+/ X61.UV1-und
X62.UV2+ / X62.UV2- des Moduls JX3-DMS2 kann mit maximal 100 mA
belastet werden.

Teil Zulassiger Strom

Strom eines einzelnen analogen Ausgangs max. 100 mA

Das Uberschreiten des maximalen Einzelstroms kann zu folgendem Verhalten
fuhren:

= Ein oder beide Ausgangstreiber signalisieren einen Kurzschluss.

= Das Modul JX3-DMS2 schaltet einzelne analoge Ausgange kurz ab und
wieder an. Sie beginnen zu pulsen.

= Die Kommunikation zum Buskopf oder zur Steuerung JC-3xx wird nicht un-
terbrochen. Das Modulregister 2 bzw. 3 zeigt den Wert 0.000 an.

= LED D2 leuchtet dauerhatft.

Trennen Sie die Leitung zum Sensor und Uberprifen Sie, ob ein Kurzschluss
vorliegt. Der minimal zuldssige Widerstand darf 50 Ohm nicht unterschreiten.
Starten Sie das Modul neu (Reset).

Bei einem Ersatzwiderstand in der Versorgungsleitung X61.UV1+/X61.UV1-
bzw. X62.UV2+/X62.UV2- kleiner 62,5 Ohm ist eine Ausfallsicherheit des
Moduls JX3-DMS2 nach DIN EN 61131-2/Teil 2 nicht gewahrleistet.

Jetter AG
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2 Projektierung JX3-DMS2

LEDs des Moduls JX3-DMS2

LEDs des Moduls Das Modul JX3-DMS2 signalisiert Zustande und Fehler tiber LEDs. Dadurch
ist eine Lokalisierung eines Fehlers direkt moglich.

R|E[D1D2

~—— =
LED Farbe Bezeichnung
R-LED grun Run-LED
E-LED rot Error-LED
D1-LED rot Diagnose 1 LED
D2-LED rot Diagnose 2 LED
Normaler Betriebszu- Die LEDs des Moduls JX3-DMS2 haben im normalen Betriebszustand folgen-
stand de Zustande:
R E D1 D2 Normaler Betriebszustand
I O o O o O o kein Fehler, Kommunikation aktiv
LEDs des Moduls Das Modul JX3-DMS2 verfligt Uber 4 Leuchtdioden zur Anzeige von Zustan-
JX3-DMS2 den und Fehlern.
R E D1 D2 Zustand
@, O o O o O o kein Fehler, Kommunikation aktiv
@ - - e Kurzschluss / Uberlast Kanal 1 oder Kanal 2
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JX3-DMS2

Montage, Tausch und Demontage des Moduls

3 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

Einleitung Dieses Kapitel beschreibt die Montage, den Tausch und die Demontage von
JX3-Modulen.

Inhalt
Thema Seite
JX3-Peripheriemodul auf die Hutschiene montieren............cccccevvvvvivivieinnnns 36
JX3-Peripheriemodul tauschen ... 37
JX3-Peripheriemodul von der Hutschiene demontieren............ccccccevvvvennnes 39

Jetter AG 35



3 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

JX3-Peripheriemodul auf die Hutschiene montieren

Montieren Fihren Sie zum Montieren eines JX3-Peripheriemoduls auf einer Hutschiene
(DIN EN 50022) folgende Schritte aus:

Schritt Vorgehen

1 Setzen Sie das
JX3-Peripheriemodul auf

die Hutschiene oben auf.

2 Rasten Sie das
JX3-Peripheriemodul unten
an der Hutschiene ein.

3 ) Schieben Sie das

=" = JX3-Peripheriemodul an
die Module der JX3-Station
heran.

Verwandte Themen:

= JX3-Peripheriemodul tauschen auf Seite 37
= JX3-Peripheriemodul von der Hutschiene demontieren auf Seite 39
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JX3-DMS2 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

JX3-Peripheriemodul tauschen

JX3-Gehause losen Fihren Sie zum Lésen des JX3-Gehauses des JX3-Peripheriemoduls vom
JX3-Backplane-Modul folgende Schritte aus:

Schritt Vorgehen
1 Schalten Sie die JX3-Station spannungslos.

2 Betatigen Sie gleichzeitig die Rast-
laschen oben und unten.
Halten Sie die Rastlaschen ge-
driickt.

3 Ziehen Sie das JX3-Gehause vom

JX3-Backplane-Modul ab.

JX3-Gehause aufstecken  Fiihren Sie zum Aufstecken des JX3-Gehauses des JX3-Peripheriemoduls auf
das JX3-Backplane-Modul folgende Schritte aus:

Schritt Vorgehen

1 Flhren Sie das JX3-Gehause auf
das JX3-Backplane-Modul, bis die
Rastlaschen merklich einrasten.

Ergebnis:

Das JX3-Peripheriemodul sitzt nun
fertig montiert auf dem
JX3-Backplane-Modul.
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3 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

Verwandte Themen:

= JX3-Peripheriemodul auf die Hutschiene montieren auf Seite 36
= JX3-Peripheriemodul von der Hutschiene demontieren auf Seite 39
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JX3-DMS2 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

JX3-Peripheriemodul von der Hutschiene demontieren

Demontieren Flhren Sie zum Demontieren eines JX3-Peripheriemoduls von einer Hut-
schiene folgende Schritte aus

Schritt Vorgehen

1 Schalten Sie die JX3-Station spannungslos.

2 Schieben Sie links und rechts montierte JX3-Peripheriemodul auf die
Seite. Dadurch trennen Sie die Verbindung der JX3-Backplane zu den
anderen JX3-Peripheriemodulen.

3

4
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3 Montage, Tausch und Demontage des Moduls

Schritt Vorgehen

5 Nehmen Sie das JX3-Peripheriemodul von der Hutschiene ab.

Verwandte Themen:

= JX3-Peripheriemodul auf die Hutschiene montieren auf Seite 36
= JX3-Peripheriemodul tauschen auf Seite 37
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JX3-DMS2 Erstinbetriebnahme

4 Erstinbetriebnahme

Zweck des Kapitels Dieses Kapitel beschreibt in komprimierter Form die Erstinbetriebnahme des
Moduls JX3-DMS2 anhand der folgenden Funktion:

= Parametrieren von Eingang 1 und Eingang 2 Uber ein Setup-Fenster von
JetSym.

Voraussetzungen Zur Erstinbetriebnahme des Moduls JX3-DMS2 missen folgende Vorausset-
zungen erflllt sein:

= Das Modul JX3-DMS?2 ist an eine JetControl-Steuerung angeschlossen.
= Die Steuerung ist mit einem PC verbunden.
= Auf dem PC ist die Programmier-Software JetSym installiert.

= Die Mindestanforderungen an Module, Steuerungen und Software sind er-
flllt.

= Ein Sensor ist an dem zu messenden Kanal angeschlossen.

Inhalt
Thema Seite
Vorbereitungen zur Erstinbetriebnahme...........ccocoooi 42
Erstinbetriebnahme mit einem JC-3XX .....coouvueiiiiiiiiieeee e, 43
Erstinbetriebnahme mit €iN€m JC-24X ......cooueiriimeeiiiieeee e 44
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4 Erstinbetriebnahme

Vorbereitungen zur Erstinbetriebnahme

Verhalten nach dem
Einschalten

Zustand der LEDs

Anschluss des Sensors

Hinweis

Die Ausgangsspannung von 5 V an X61.UV1+ gegen X61.UV1- und
X62.UV2+ gegen X62.UV2- wird automatisch aktiviert.

Um das Modul JX3-DMS2 sinnvoll zu verwenden, ist eine Konfiguration per
Software erforderlich. Die Empfindlichkeit des Moduls ist auf beiden Kanalen
auf 3,5 mV/V voreingestellt.

Die LEDs des Moduls JX3-DMS2 haben nach dem Einschalten folgende
Zustande:

R|E[D1D2

\/\/\
R E D1 D2 1...16 normaler Betriebszustand
(U O o O ofF O oFF - kein Fehler, Kommunikation aktiv

Verbinden Sie den Klemmpunkt X61.UV1+ mit dem Anschluss des Sensors
Excitation+ und den Klemmpunkt X61.UV1- mit dem Anschluss des Sensors
Excitation-.

Verbinden Sie den Klemmpunkt X62.UV2+ mit dem Anschluss des Sensors
Excitation+ und den Klemmpunkt X62.UV2- mit dem Anschluss des Sensors
Excitation-.

Die Bezeichnungen der Sensoranschliisse und die der Klemmenbezeichnun-
gen kénnen voneinander abweichend sein.

3

X61

uvi+

us1+

uD1+

uD1-
us1-

SHLD
ov
SHLD

SHLD

ﬁqooo...o.n.o‘.p‘
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JX3-DMS2

Erstinbetriebnahme

Erstinbetriebnahme mit einem JC-3xx

Konfiguration

Die Erstinbetriebnahme basiert auf folgender Konfiguration:

— ¢
X

=

éIIIEII]]IIEIIIIF OoOooo

H
[oooooooooo]

Nummer Teil Funktion
1 JC-3xx Steuerung
2 JX3-DMS2 analoges Eingangsmodul, Modulnummer 2
3 JX3-Module weitere JX3-Module der JX3-Station
4 X61 Klemme fir Analogeingang

Ermittlung der Register-
nummer

Erfassen eines Messwer-
tes liber JetSym

Der Wert des Analogeingang IN1 ist dem Modulregister MR 2 zugeordnet. Die
Registernummer besteht aus folgenden Ziffern:

1 Jofjo|m|[m[o|o]o]2

Teil Funktion

mm Modulnummer des Moduls in der JX3-Station: hier 02

Messen Sie einen DMS-Wert tiber das JetSym-Setup und die Registernum-
mer 3002:

@ JX3-DMS2.sts

Hame
loo0zoooz

EBX

Hummer Kommentar

100020002 int

e

Nummer Teil Werte

1 Neuer Wert fir Analogeingang
Kanal 1

je nach Skalierung und Sensor

Jetter AG
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4 Erstinbetriebnahme

Erstinbetriebnahme mit einem JC-24x

Konfiguration Die Erstinbetriebnahme basiert auf folgender Konfiguration:

000
0000%
<3

. g g
L 00
0000
0000
[e]
[e]
(e}
(e}

Doooooon|

©
b
]

%j

oo
oo

Ooooooog|
Doooooon

oog

Nummer Teil Funktion
1 JC-24x Steuerung
2 JX3-BN-CAN Buskopf flr JX2-Systembus
3 JX3-DMS2 Analoges Messmodul: I/O-Modulnummer 2
4 X61 Klemme flr Sensor 1

Ermittlung der Register- Der Wert des Analogeinganges IN 1 ist dem Modulregister MR 2 zugeordnet.
nummer Die Registernummer besteht aus folgenden Ziffern:

Teil Funktion
XX I/0-Modulnummer des Moduls im Systembus - 2
hier: xx = 00
Ausgabe des Messwer- Messen Sie lUber das JetSym-Setup und die Registernummer 3002 den Wert
tes fiir Kanal 1 fur Kanal 1:

&5 JX3-DMS2.sts FBX

FY

Hame Hummer Inhalt Typ Kommentar
1 ooz ooz int
- \
3
4 1 -
4 3
Nummer Teil Werte
1 Messwert fir Kanal 1 -32.768 .. 32.767 als ADC-

Direktwert; ansonsten Wert mal
Skalierungsfaktor
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5 Programmierung

Zweck des Kapitels

Dieses Kapitel unterstitzt die Programmierung des Moduls JX3-DMS2 in
folgenden Punkten:

= Ermittlung von Registernummern in Abhangigkeit von der System-
Konfiguration.

= Ausgabe von Spannungen und Stromen.
= Funktion und Programmierung der Zusatzfunktionen.

Voraussetzungen Zur Programmierung des Moduls JX3-DMS2 mussen folgende Voraussetzun-
gen erflllt sein:
= Das Modul JX3-DMS2 ist an eine JetControl-Steuerung angeschlossen.
= Die Steuerung ist mit einem PC verbunden.
= Auf dem PC ist die Programmier-Software JetSym installiert.
= Die Mindestanforderungen an Module, Steuerungen und Software sind er-
fullt.
Inhalt
Thema Seite
Abkulrzungen, Modulregister-Eigenschaften und Formatierungen............... 46
Register- und 1/0-Nummerierung bei JX3-Modulen...........ccccccoceveeriiereenee. 47
Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus ............ccccciiiiineiiinnees 54
MeSSEN VON SPANNUNGEN .......eeiiiiiiiieee ettt e e e e e e e e e e sarreeeeaaeeeas 61
ZUSatZfuNKONEN .....oooi s 63
Zustandsiberwachung Uber Sammelbits ............ccccceeeeeiiiiciie e, 101
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Abkirzungen, Modulregister-Eigenschaften und Formatierungen

Abkiirzungen In der folgenden Tabelle sind die in diesem Dokument benutzten Abklrzungen
aufgelistet:
Abkiirzung Bedeutung
R 100 Register 100
MR 150 Modulregister 150
Modulregister- Jedes Modulregister ist durch bestimmte Eigenschaften gekennzeichnet. Die
Eigenschaften meisten Eigenschaften sind bei vielen Modulregistern identisch, beispielswei-

se dass der Wert nach Reset 0 ist. In der Beschreibung sind die Modulregis-
ter-Eigenschaften nur dann aufgefihrt, wenn eine Eigenschaft von den fol-
genden Standard-Eigenschaften abweicht.

Modulregister-Eigenschaften Standard fiir die meisten Modulregister
Zugriff lesen / schreiben
Wert nach Reset 0, oder undefiniert (z. B. Versionsnummer)
Wird wirksam sofort
Schreibzugriff immer
Datentyp integer
Zahlenformate In der folgenden Tabelle sind die in diesem Dokument benutzten Zahlenforma-

te aufgelistet:

Darstellung Zahlenformat
100 dezimal
0x100 hexadezimal
0b100 binar
JetSym- In der folgenden Tabelle ist die in diesem Dokument benutzte Darstellung fir
Beispielprogramme Beispielprogramme aufgelistet:
Darstellung Bedeutung
Var, When, Task Schliisselwort
BitClear () ; Befehle
100 0x100 0Ob100 konstante Zahlenwerte

// dies ist ein Kommentar |Kommentar

/). weitere Programmbearbeitung
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5.1 Register- und I/O-Nummerierung bei JX3-Modulen

Einleitung Die Module der Jetter AG verfligen Uber eine Vielzahl von Funktionen, die
Uber Register fiir den Anwender erreichbar sind. Jedes Register und jeder
digitale Ein- oder Ausgang ist durch eine eindeutige Nummer gekennzeichnet.

Anwendung Register- Registernummern kommen zur Anwendung, wenn ...
nummer

= im Setup von JetSym ein Modulregister gelesen oder geschrieben werden
soll

= im JetSym-Anwenderprogramm ein Modulregister als Variable deklariert
werden soll

= in JetViewSoft ein Modulregister als Tag deklariert werden soll

Anwendung l/O-Nummer  I/O-Nummern kommen zur Anwendung, wenn

= im Setup von JetSym ein digitaler Eingang gelesen werden soll

= im Setup von JetSym ein digitaler Ausgang gelesen oder geschrieben wer-
den soll

= im JetSym-Anwenderprogramm ein digitaler Ein- oder Ausgang als Variab-
le deklariert werden soll

= in JetViewSoft ein digitaler Ein- oder Ausgang als Tag deklariert werden

soll
Inhalt
Thema Seite
Register und Modulregister ... 48
I/O-Modulnummern im JX2-Systembus .........ccccceiiiiiiiniicee e 49
Register- und I/O-Nummern bei JC-24x und JM-D203-JC24x........c....cc...... 50
Register- und 1/O-Nummern bei JC-3XX .......ccccereerriiiiieiiiiiee e 51
Register- und 1/0-Nummern bei JC-647 mit JX6-SB(-I)........cccooeverriirennnn 52
Register- und I/O-Nummern bei JC-800 mit JX6-SB(-1)........cccccvvvveerreernnnns 53
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Register und Modulregister

Definition Modulregister

Definition Register

Beispiel Modulregister

Beispiel Register

Gegenbeispiel Modulre-
gister

Uber Modulregister lassen sich Prozess-, Konfigurations- und Diagnosedaten
vom Modul JX3-DMS2 lesen bzw. zum Modul schreiben. Die Modulregister-
Nummer ist innerhalb des Moduls eindeutig.

Auf Register kann im Anwenderprogramm der Steuerung, in einem Setup-
Fenster von JetSym oder in einer Visualisierung direkt zugegriffen werden.
Die Registernummer ist innerhalb des Systems eindeutig.

Uber das Modulregister 9 ist die Betriebssystem-Version eines Moduls
JX3-Al4 erreichbar.

Ein Modul JX3-Al4 ist Uber einen Buskopf JX3-BN-CAN an den Systembus
eines JC-24x angeschlossen. Das Modul hat die 1/O-Modulnummer 2.

1

3fofo]z

N i W

2 3
Nr. Teil Funktion
1 Registernummer direkt verwendbar
2 Register-Prafix 300: fir JX3-Module am Systembus eines
JC-24x
3 Modulregister-Nummer z = 9: Betriebssystem-Version

Im Setup-Fenster von JetSym kann direkt Uber die Registernummer 3009 die
Betriebssystem-Version 1.2.0.0 ausgelesen werden.

& empty.sts | JC-24x V3.25 (JETIP:192.168.10.44) - angehalien [ |[0](X]

Hame Hummer |Inhalt Typ Kommentar
3009 3009 3Bl 1 int Version

=
< |

Wird im Setup-Fenster von JetSym die Nummer 9 eingetragen, so wird nicht
die Betriebssystem-Version ausgelesen.

Hame Hummer |Inhalt Typ Kommentar

9 9 go.o.o0.a int Version

R
afe 1G]
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1/0-Modulnummern im JX2-Systembus

1/0-Modulnummer

Beispiel: 1/O-
Modulnummerierung

Jedes Modul im JX2-Systembus erhalt zur eindeutigen Identifikation eine
I/O-Modulnummer. Die I/O-Modulnummer ist abhangig von der Position der
Module im JX2-Systembus. Die Vergabe erfolgt nach folgenden Regeln:

Die Steuerung erhalt immer die I/O-Modulnummer 1.

Die JX3-BN-CAN-Module werden separat gezahit.

Der erste JX3-BN-CAN erhalt die I/O-Modulnummer 33.

JX2-PS1 und JX3-PS1-Module erhalten keine I/O-Modulnummer.

Das erste nicht intelligente JX2-Modul bzw. JX3-Modul erhalt die
I/O-Modulnummer 2.

Intelligente JX2-Module, z. B. JX2-SV1, erhalten keine 1/0-Modulnummer

An eine Steuerung JC-24x sind Uber den JX2-Systembus mehrere

J

X3-Module angeschlossen.

e o248

66063
00007
06608
0coo0zZ

m
55
[Bog) 0o
0585
OOo0ooooo| 0000
[ [ ]
OOooooo0|

Nummer Modul 1/0-Modulnummer
1 JC-24x 1
2 JX3-BN-CAN 33
3 JX3-A04 2
4 JX3-DIO16 3
5 JX3-BN-CAN 34
6 JX3-DI16 5
7 JX3-Al4 6

Jetter AG
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Register- und I/O-Nummern bei JC-24x und JM-D203-JC24x

Registernummern fiir Die Registernummer fur JX3-Module bei JC-24x und JM-D203-JC24x besteht
JX3-Module aus folgenden Elementen:
ENENENES
Element Bedeutung Wertebereich
XX 1/0-Modulnummer im JX2-Systembus - 2 0..30
beim Buskopf JX3-BN-CAN 31 ... 61
z Modulregister-Nummer 0..9
1/0-Nummern fir Die I/O-Nummer fur JX3-Module bei JC-24x und JM-D203-JC24x besteht aus
JX3-Module folgenden Elementen:
X X z z
Element Bedeutung Wertebereich
XX I/O-Modulnummer im JX2-Systembus 2..32
zz I/O-Nummer des Moduls 1..16
Beispiel An eine Steuerung JC-24x sind mehrere JX3-Module angeschlossen.
1
wye g8 99 89
E =O 0o 8 B
O
Nummer Modul 1/0-Modulnummer Register 110
1 JC-24x 1 0...1999 101 ... 116
2 JX3-BN-CAN 33 3310 ... 3319 -
3 JX3-DI16 2 3000 ... 3009 201 ... 216
4 JX3-DIO16 3 3010 ... 3019 301 ...316
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Register- und I/O-Nummern bei JC-3xx

Modulnummern einer Die Modulnummern in einer JX3-Station werden folgendermalfen ermittelt:
JX3-Station

= Die Modulnummern werden von links nach rechts durchgezahlt, beginnend
bei 1.

= Das Spannungsversorgungsmodul JX3-PS1 erhalt keine Modulnummer.

Registernummern fiir Die Registernummer fir JX3-Module bei JC-3xx besteht aus:
JX3-Module

1|O|O|m|m|z|z|z|z

Element Bedeutung Wertebereich

mm Modulnummer des Moduls in der JX3-Station 02...18

277z Modulregister-Nummer 0000 .... 9999
1/0O-Nummern fiir Die 1/O-Nummer fir JX3-Module bei JC-3xx besteht aus:
JX3-Module

Element Bedeutung Wertebereich
mm Modulnummer des Moduls in der JX3-Station 02...18
2z I/O-Nummer des Moduls 1..16
Beispiel An eine Steuerung JC-3xx sind mehrere JX3-Module angeschlossen.

N
u

[oooooooooo), | L
00000DD000=S 5 : ::
TrrE iRy Ty

B |

=g I

Es.

10
Nummer Modul Modulnummer Register 110
1 JC-3xx 1 siehe Dokumentation JC-3xx
2 JX3-A04 2 10002zzzz 10000022z
3 JX3-PS1 - - -
4 JX3-DIO16 10 10010zzzz 1000010zz
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Register- und I/O-Nummern bei JC-647 mit JX6-SB(-I)

Registernummern fiir Die Registernummer fir JX3-Module bei JC-647 mit JX6-SB(-I) besteht aus
JX3-Module folgenden Elementen:
(3 fmlofoafx]x]z]
Element Bedeutung Wertebereich
m Submodulsteckplatz 1..3
XX 1/O-Modulnummer im JX2-Systembus - 2 0..30
beim Buskopf JX3-BN-CAN 31...61
z Modulregister-Nummer 0..9
1/0-Nummern fir Die I/O-Nummer fur JX3-Module bei JC-647 mit JX6-SB(-I) besteht aus fol-
JX3-Module genden Elementen:
[m ] x| x]z]¢z]
Element Bedeutung Wertebereich
m1 Submodulsteckplatz + 1 2.4
XX 1/0-Modulnummer im JX2-Systembus 2..32
zz I/O-Nummer des Moduls 1..16
Beispiel An eine Steuerung JC-647 mit einem JX6-SB(-1) Submodul sind mehrere

JX3-Module angeschlossen.

Nummer Modul 1/0- Register 110
Modulinr.
1 JC-647 - Modulsteckplatz: 1
2 JX6-SB - Submodulsteckplatz: 1
3 JX3-BN-CAN 33 3103310 ... 3103319 -
4 JX3-DI16 2 3103000 ... 3103009 | 20201 ... 20216
5 JX3-DIO16 3 3103010 ... 3103019 | 20301 ... 20316
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Register- und I/O-Nummern bei JC-800 mit JX6-SB(-l)

Registernummern fiir Die Registernummer flir JX3-Module bei JC-800 mit JX6-SB(-1) besteht aus
JX3-Module folgenden Elementen:

[slcfmfofalx]x]ez]

Element Bedeutung Wertebereich
C Tragerplatinennummer 1..3
M Systembus-Modul 1..2
XX I/0-Modulnummer im JX2-Systembus - 2 0...30
beim Buskopf JX3-BN-CAN 31...61
z Modulregister-Nummer 0..9
1/0-Nummern fiir Die I/O-Nummer fur JX3-Module bei JC-800 mit JX6-SB(-I) besteht aus fol-
JX3-Module genden Elementen:

|5|2..3|C|M|x|x|z|z|

Element Bedeutung Wertebereich
2.3 Eingang 2
2.3 Ausgang 3
C Tragerplatinennummer 1..3
M Systembus-Modul 1..2
XX I/O-Modulnummer im JX2-Systembus 2..32
zz I/O-Nummer des Moduls 1..16
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5.2 Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus

Einleitung Jedes JX3-Modul unterstitzt bis zu 10.000 Modulregister. Am JX2-Systembus
erfolgt der Zugriff auf die 10.000 Modulregister Gber 10 Register. Auf 8 Modul-
register kann direkt ber eine Registernummer zugegriffen werden. Die restli-
chen 9.992 Modulregister sind indirekt Gber ein Index- und ein Werteregister
erreichbar.

Direkter Registerzugriff Folgende Modulregister sind direkt Registernummern zugeordnet:

= Status

= Kommando

= Prozessdaten

= Betriebssystem- bzw. Firmware-Version

Indirekter Registerzugriff  Alle weiteren Modulregister der JX3-Module sind nur indirekt Gber ein Index-
und ein Werteregister erreichbar.

Inhalt
Thema Seite
Direkter Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus........................ 55
Beispiel fur direkten Registerzugriff ... 56
Indirekter Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus...................... 57
Beispiel fir indirekten Registerzugriff ............cocooveiiiiii e 59
Modulregister fir indirekten Registerzugriff............ccocoiiiiiiiii 60
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Direkter Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus

Direkter Registerzugriff Beim direkten Registerzugriff wird ein Modulregister des Moduls direkt einer
Registernummer zugewiesen. Uber dieses Register kann der Wert des Modul-
registers gelesen und geschrieben werden.

Zuordnung der Register-  Beim direkten Registerzugriff sind die Modulregister folgendermalen den
nummern Registernummern zugeordnet:

AT O0 oo Jetter
Jo
. O Mol i
y 00 Q0 o
=) 00 5o 00
50 9% 00
O o o0 00 oo

s o
@ @ "
[
o
=0

Ooooooog|
[ o o o o
Ooooooog|

[oogl 00

7y 3
3xx0 ¢ > 0 P
3xx6 6
3xx9 LN +—> 9
4 9999
Nummer Teil Funktion
1 JC-24x Steuerung
2 JX3-Al4 JX3-Modul mit 10.000 Modulregistern
3 Modulregister Modulregister-Nummern des JX3-Moduls mit
direktem Zugriff
4 Registernummern Registernummern der Steuerung mit direktem
Zugriff
Ubersicht der direkten Die folgende Tabelle zeigt, auf welche Modulregister im JX2-Systembus direkt
und indirekten Modulre- oder indirekt zugegriffen werden kann:
gister
Modulregister-Nummer direkt indirekt
0..6 4
7..8 v
9 v
10 ... 9.999 v
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Beispiel fur direkten Registerzugriff

Ziel dieses Beispiels

Aufgabe

Losung

Konfiguration

JetSym ST-Programm

In diesem Beispiel wird aufgezeigt, wie Modulregister direkt beschrieben
werden. Die genaue Funktion der verwendeten Spannungsversorgung ist
nicht relevant.

An einem JX3-DIO16 soll die Spannungsversorgung der digitalen Ausgange
am Klemmpunkt X32.DC24V kontrolliert werden. Beim Ausfall der Span-
nungsversorgung soll eine Fehlerroutine ausgefiuhrt werden.

Im MR 0 des JX3-DIO16 wird gepruft, ob Bit 2 geldscht ist. AnschlieRend wird
die Fehlerroutine ausgefuhrt.

Das Beispiel basiert auf der folgenden Konfiguration:

Nummer Teil Funktion
1 JC-24x Steuerung
2 JX3-BN-CAN Buskopf fur JX2-Systembus
I/0-Modulnummer 33
3 JX3-DIO16 Digitales 1/0-Modul

1/0O-Modulnummer 2

Var

// Statusregister
State : Int At %VL 3000;

End Var;
Task 0
// warten, bis Spannung fehlt
When
BIT CLEAR(State, 2)
Continue;

// Fehlerroutine
End Task;

56
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Indirekter Registerzugriff auf JX3-Module im JX2-Systembus

Registeriibersicht Beim indirekten Registerzugriff werden die folgenden Modulregister verwen-
det:
Register Beschreibung
MR 7 Index fir indirekten Registerzugriff
MR 8 Wert fur indirekten Registerzugriff

Indirekter Registerzugriff  Der indirekte Registerzugriff auf ein Modulregister erfolgt iber ein Index- und
ein Werteregister in zwei Schritten.
Schritt Vorgehen

1 Beschreiben Sie das MR 7 Index fiir indirekten Registerzugriff mit der
Nummer des Modulregisters.

2 Lesen bzw. Beschreiben Sie den Wert des Modulregisters Giber das MR 8
Wert fiir indirekten Registerzugriff.

Zuordnung der Register-  Beim indirekten Registerzugriff sind die Modulregister folgendermafien den
nummern Registernummern zugeordnet:

‘00 00-
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069685666
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3= % g E g %
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3xx7 ¢ N
3xx8
\\
4 9999
Nummer Teil Funktion
1 JC-24x Steuerung
2 JX3-Al4 JX3-Modul mit 10.000 Modulregistern
3 Modulregister Modulregister-Nummern des JX3-Moduls mit
indirektem Zugriff
4 Registernummern Registernummern der Steuerung mit indirektem

Zugriff
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Ubersicht der direkten
und indirekten Modulire-
gister

Regeln fiir indirekten
Registerzugriff

Verwandte Themen:

Die folgende Tabelle zeigt, auf welche Modulregister direkt oder indirekt zuge-
griffen werden kann:

Modulregister-Nummer direkt indirekt
0..6 v
7.8 v
9 v
10 ... 9.999 v

Beachten Sie beim indirekten Registerzugriff, dass das MR 7 Index fiir indirek-
ten Registerzugriff nicht von einer anderen Quelle Uberschrieben wird.

Beachten Sie beim indirekten Registerzugriff auf JX3-Module folgende Re-
geln:

= Der Registerzugriff darf im Anwenderprogramm nur innerhalb eines Tasks
erfolgen.

= Der Registerzugriff darf aus verschiedenen Quellen nicht gleichzeitig erfol-
gen.

Zu den moglichen Quellen zahlen:

= verschiedene Tasks des Anwenderprogramms in der Steuerung

= der JetSym-Setup

= eine Visualisierung

= Registerbeschreibung fiir indirekten Registerzugriff auf Seite 60
= Beispiel zum indirekten Registerzugriff auf Seite 59

58
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Beispiel fur indirekten Registerzugriff

Ziel dieses Beispiels

Aufgabe

Losung

Konfiguration

JetSym ST-Programm

In diesem Beispiel wird aufgezeigt, wie Modulregister indirekt beschrieben
werden. Die genaue Funktion der verwendeten Digitalfilter ist nicht relevant.

Auf einem Modul JX3-DIO16 sollen die Digitalfilter der Eingdnge IN1 bis IN4
auf 16 ms gesetzt werden.

Uber das MR 263 wird die Filterzeit auf 16 ms gesetzt. AnschlieRend werden

die Filter Gber das MR 262 aktiviert. Alle Modulregister sind indirekt erreichbar.

Das Beispiel basiert auf der folgenden Konfiguration:

Nummer Teil Funktion
1 JC-24x Steuerung
2 JX3-BN-CAN Buskopf fur JX2-Systembus
1/0-Modulnummer 33
3 JX3-DIO16 Digitales 1/0-Modul

1/0-Modulnummer 2

Var

// Indexregister
Index : Int At %$VL 3007;

// Werteregister
Data : Int At %VL 3008;

End Var;

Task O

// Indexregister auf MR 263 setzen
Index := 263;

// Filterzeit in MR 263 indirekt mit 7 beschreiben
Data := 7;

// Indexregister auf MR 262 setzen

Index := 262;

// Filter fir IN 1 .. IN 4 im MR 262 aktivieren
BIT SET(Data, 0);

BIT SET (Data, 1
BIT SET(Data, 2
BIT SET(Data, 3

/7
End Task;
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Modulregister fir indirekten Registerzugriff

MR 7

MR 8

Index fiir indirekten Registerzugriff

Uber das MR 7 wird eine Modulregister-Nummer beim indirekten Register-
zugriff vorgegeben.

Modulregister-Eigenschaften
Werte 0...9.999
Wert nach Reset 9

Wert fiir indirekten Registerzugriff

Uber das MR 8 wird der Wert eines Modulregisters gelesen oder geschrieben.

Modulregister-Eigenschaften

Werte abhangig von der vorgegebenen Modulregister-Nummer in
MR 7

60
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5.3 Messen von Spannungen

Einleitung

Anwendungen

Unabhéngigkeit der
Analogausginge

Dieses Kapitel beschreibt das Vorgehen, um Spannungen an den Analogein-
gangen zu messen.

Folgende Anwendungen sind mdglich:

= Messen von analogen Sensoren in einer Messbriickenschaltung.

Jeder Analogeingang kann unabh&ngig von dem anderen Analogeingang
konfiguriert und betrieben werden. Das zeitliche Verhalten beider Analogein-
gange ist jedoch gekoppelt, d.h. nicht alle Zeiteinstellungen sind unabhangig
voneinander mdglich.

Inhalt
Thema Seite
Verarbeitung der Analogwerte in Digitalwerte ...........ccccooooeciiineei i 62
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Verarbeitung der Analogwerte in Digitalwerte

Stufenweise Verarbei- Das Modul JX3-DMS2 verarbeitet die Analogwerte stufenweise in Digitalwerte.
tung Jeder Analogausgang wird dabei separat behandelt.
1
/ i
3 4 5 6
UD1+ > / /
X61 I> > A P a=(@+OFP)- 2 e — T MR 2
D N7
uD1- —» PGA
uD2+ >
X62 |> L A 5 - a:(d+OFF)~% ! o L;ﬁ » MR 3
uD2- P PGA
Stufe Beschreibung
1 Eingang der Differenzspannung an den Klemmen X61 und X62
2 Progammierbarer Verstarker - dieser ist indirekt Gber die Empfindlichkeit

des Sensors einstellbar
Wandlung des analogen Wertes
Umrechnung auf skalierte Einheit

Schleppzeiger und Begrenzung

(<> RIS, B - ]

Ausgabe der umgewandelten Einheit, z. B. Druck in bar, proportional zur
Spannung am Differenzeingang

Verwandte Themen

=  Anwender-Skalierung auf Seite 65

= Uberwachung von Grenzwerten auf Seite 78
= Schleppzeiger auf Seite 80

= Forcen der Analogeingdnge auf Seite 82
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5.4 Zusatzfunktionen

Einleitung Fir jeden Analogeingang kdnnen verschiedene Zusatzfunktionen konfiguriert
werden.
Anwendungen Folgende Anwendungen sind mit der Hilfe der Zusatzfunktionen mdoglich:

Messung von physikalischen GréoRen. Die Umrechnung des gemessenen
Analogwertes in eine physikalische Grofle erfolgt auf dem Modul
JX3-DMS2.

Auswertung der gréten Torsion, die beim Verdrehen einer Welle auftritt.
Uberwachung, ob ein Uberdruck auftritt.

Bei der Inbetriebnahme kann das Verhalten des angeschlossenen Sensors
simuliert werden.

Mit der Oszilloskop-Funktion kénnen Werte von verschiedenen Modulregis-
tern aufgezeichnet werden.

= USW.
Inhalt
Thema Seite
ANWENdEr-SKali€rUNG .......cccoiiiiie i 64
Grenzwertlberwachung, Schleppzeiger und Forcen ...........ccccoveeeiiiieenn. 77
L0174 | (o T] (o] « PRSP 88
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5.4.1 Anwender-Skalierung

Einleitung

Anwendungen

Modulregister mit physi-
kalischen GroRen

Abhangigkeit der
Analogeingange

Die Anwender-Skalierung bietet die Mdglichkeit, mit physikalischen Gré3en zu
arbeiten. Die Umrechnung des Analogwertes in die passende physikalische
Grolie erfolgt auf dem Modul JX3-DMS2.

Folgende Anwendungen sind mit der Anwender-Skalierung maéglich:

= Vorgabe des Druckwertes bei einem pneumatischen Ventil
= Vorgabe des Gewichtes bei einer Wagezelle in Pound oder Unzen
= USW.

Folgende Modulregister beinhalten bei aktiver Anwender-Skalierung eine
physikalische Grole:

= MR 2 und 3: Wert je nach physikalischer Grofte
= MR 1y08 und MR 1y09: Unterer und oberer Grenzwert
= MR 1y20 und MR1y21: Unterer und oberer Schleppzeiger

Die Anwender-Skalierung ist fur jeden Analogeingang getrennt konfigurierbar.
Die Anwender-Skalierung ist durch die Vielseitigkeit des Moduls JX3-DMS2
unumganglich; d.h. mit der Erstinbetriebnahme muss eine Skalierung erstmals
erfolgen. Durch die Nichtremanenz auf Modulebene muss nach jedem Wie-
dereinschalten eine Skalierung erfolgen.

Inhalt
Thema Seite
Funktion der Anwender-SKalierung............coeeeuieeeiiiieee e 65
Konfiguration der Anwender-SKalierung ...........cccoooceeeiniiiee e 66
Registerbeschreibung Anwender-Skalierung...........cccccccoeveiiiiieienee e, 68
Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-3XX ......ccovveiiiiiiiiiiiienennee, 72
Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-24X ..........cccocvvvvveeeiiiicnnnnen, 74
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Funktion der Anwender-Skalierung

Verhalten nach dem Nach dem Einschalten ist die Anwender-Skalierung aktiv. In den Modulregis-
Einschalten tern stehen Startwerte, die vom Benutzer geandert werden missen.

Berechnung bei Ausgabe Die Berechnung der Spannungen, die am Analogausgang ausgegeben wer-
von Spannungen den, erfolgt nach folgender Formel:

Yy, = x-—MUL +OFFSET
BIEY

Teil Funktion
yn angezeigter Messwert
X aktueller Messwert

OFFSET | interner Offset zur Umrechnung
MUL interner Multiplikator zur Umrechnung

DIV interner Divisor zur Umrechnung

Funktionsweise Der Ablauf der Anwender-Skalierung erfolgt in folgenden Stufen:

Stufe Beschreibung
1 Erfassung des analogen Messwertes x als 16-Bit-Wert.
2 Multiplikation mit dem Faktor MUL.
Das Zwischenergebnis ist ein 32-Bit-Wert.
3 Division durch den Divisor DIV.
Das Ergebnis ist nun ein 32-Bit-Wert.
4 Addition eines OFFSETs zum Digitalwert dy.
Das Zwischenergebnis ist ein 32-Bit-Wert.

5 Ausgabe des Analogwertes ay im MR 2 fiir Kanal 1 bzw. MR 3 fiir Kanal 2.

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Anwender-Skalierung auf Seite 68
= Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-3xx auf Seite 72
= Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-24x auf Seite 74
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Konfiguration der Anwender-Skalierung

Registeribersicht Zur Konfiguration der Anwender-Skalierung werden die folgenden Modulregis-
ter verwendet:

Register Beschreibung
MR 1y24 1. Digitalwert fiir Eingangssignal (Minimum)
MR 1y25 1. Wert der physikalischen Gréf3e (Minimum)

MR 1y26 2. Digitalwert fiir Eingangssignal (Maximum)
MR 1y27 2. Wert der physikalischen Grofte (Maximum)

Punktepaare der Anwen-  Die Konfiguration der Anwender-Skalierung erfolgt durch die Vorgabe zweier
der-Skalierung Punktepaare. Jedes Punktepaar besteht aus einem Wert in einer physikali-
schen Einheit und einem Digitalwert.

A
-+ 100 bar

32767

| > [digits]
52768
2
—+ 0 bar
Nummer Teil

1 erstes Punktepaar

2 zweites Punktepaar
Konfiguration der Flhren Sie zur Konfiguration der Anwender-Skalierung folgende Schritte aus:
Anwender-Skalierung

Schritt Vorgehen

1 Den kleinsten Wert der physikalischen GroRe in das MR 1y25 eintragen.

2 Durch Kommando 210 in MR 1y01 wird dem kleinsten Wert der entspre-
chende Digitalwert zugeordnet.

3 Den grofiten Wert der physikalischen GroRe in das MR 1y27 eintragen.
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Schritt
4

Vorgehen

Durch Kommando 220 in MR 1y01 wird dem gréRten Wert der entspre-
chende Digitalwert zugeordnet.

Jetzt ist die Umrechnungsformel, die das Modul JX3-DMS2 benutzt, richtig
skaliert.

Ergebnis:

Die Anwender-Skalierung rechnet das korrekte Ergebnis in der jeweiligen
physikalischen Einheit aus.

Abgleich auf Null der Anzeige

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Anwender-Skalierung auf Seite 68
= Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-3xx auf Seite 72
= Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-24x auf Seite 74
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Registerbeschreibung Anwender-Skalierung

Empfindlichkeit des
Sensors

Beispiel

In das MR 1y11 wird die Empfindlichkeit in pV/V eingetragen. Um den Dyna-
mikbereich des AD-Wandlers moglichst auszunutzen, bildet das Modul
JX3-DMS2 den Reziprokwert der Empfindlichkeit:

3 maximale Eingangsspannung ADC
maximale Yersorgung sspannung = Empfindlichleit

Eine Wagezelle hat eine Empfindlichkeit von 5,2 mV/V.

Gespeist wird der Sensor vom Modul JX3-DMS2 mit 5 V. Die maximale mess-
bare Spannung an den Differenzausgangen des Sensors betragt also:

Y= oY = 19231
SV 5Z2mVIY

Nicht alle Verstarkungsfaktoren sind exakt einstellbar.
Der Verstarkungsfaktor wird intern eingestellt auf :

V =191,666

Im Modulregister 1y17 kann der Wert der Verstarkung kontrolliert werden. Der
Istwert ist mit Faktor 1.000 multipliziert worden.

Die Empfindlichkeit des Sensors wird in yV/V im Modulregister 1y11 eingetra-
gen.

Sie kdnnen die Empfindlichkeit des Dehnmesssensors auch abweichend von
der Herstellerangabe in das MR 1y11 eintragen.

Durch die anschlieBende Skalierung wird das Endergebnis nicht beeinflusst.
So kann ein Sensor in seinem Ansprechverhalten variiert werden.

Fur unser Beispiel:

Empfindlichkeit 5,2 mV/V =5.200 uv/V
MR 1y11 5.200
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MR 1y11

MR 1y06

MR 1y24

Empfindlichkeit des Sensors in pVv/V

Modulregister-Eigenschaften
Werte 0 400.000.000
Wert nach Reset 3.500

Anzahl der Mittelungen

Das Modul JX3-DMS2 fuhrt fir jeden Analogeingang separat eine flielkende
Mittelwertberechnung durch. Mit jedem neu digitalisierten Messwert erfolgt ei-
ne neue Berechnung des Mittelwertes der letzten n Messungen (n = Anzahl
der Mittelungen). Die Mittelwertbildung erfolgt vor der Berechnung der An-
wender-Skalierung.

Eine Mittelwertbildung erhoht die Genauigkeit eines analogen Eingangssig-
nals. Kurze Spitzen des Eingangssignals fiihren nur zu einer geringen Ande-
rung des Wertes in den Modulregistern 2 und 3. Die Wirkungsweise der Mit-
telwertbildung entspricht einem Filter.

Die Mittelwertbildung kann fiir jeden Analogeingang getrennt konfiguriert wer-
den. Beim Andern der Konfiguration werden die Daten des Analogeinganges
unglltig. Das Bit 16 Sammelbit Giiltigkeit im Register 0 Status Modul wird zu-
rickgesetzt. Die Mittelwertbildung beginnt von vorne.

Modulregister-Eigenschaften
Werte 1,2,4,8, 16, 32, 64, 128
Wert nach Reset 1 (keine Mittelung)

1. Digitalwert fiir Analogeingang y

In das MR 1y24 wird der Digitalwert des ersten Punktepaares abgelegt. Der
Wert ist aus dem Register fiir Kontrollzwecke auslesbar.

Der Wert wird im Register aktualisiert, wenn Sie im Modulregister 1y01 den
Befehl 210 eingeben.

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... +32.767
Wert nach Reset -32.768
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MR 1y25 1. Wert der physikalischen GroRBe (Minimum)

In das MR 1y25 wird der physikalische Wert (Minimum) des ersten Punkte-
paares eingetragen.

Modulregister-Eigenschaften

Werte Physikalischer Wert
Wert nach Reset -2.147.483.648 ... +2.147.483.647
MR 1y26 2. Digitalwert fiir Analogeingang y

In das MR 1y26 wird der Digitalwert des zweiten Punktepaares abgelegt. Der
Wert ist aus dem Register fiir Kontrollzwecke auslesbar.

Der Wert wird im Register aktualisiert, wenn Sie im Modulregister 1y01 den
Befehl 220 eingeben.

Modulregister-Eigenschaften

Werte -32.768 ... +32.767
Wert nach Reset 32.767
MR 1y27 2. Wert der physikalischen GroRe (Maximum)

In das MR 1y27 wird der physikalische Wert (Maximum) des zweiten Punkte-
paares eingetragen.

Modulregister-Eigenschaften

Werte Physikalischer Wert
Wert nach Reset -2.147.483.648 ... +2.147.483.647

MR 1y28 Offset der Geraden (t, bei Geradengleichung y = mx + t) fiir die Skalie-
rung

In das MR 1y28 wird der Offset der Geraden eingetragen.

Modulregister-Eigenschaften
Werte Physikalischer Wert
Wert nach Reset -2.147.483.648 ... +2.147.483.647
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MR 1y29 Offset des Istwertes. Ahnlich der sog. Tara-Funktion bei Waagen.

In das MR 1y29 wird der Offset des Istwertes eingetragen.

Modulregister-Eigenschaften

Werte Physikalischer Wert x Faktor 1.000.000
Wert nach Reset -2.147.483.648 ... +2.147.483.647
MR 1y01 Kommando

In das MR 1y01 wird der Befehl fiir den Start der Messung des Minimums und
des Maximums eingegeben.

Modulregister-Eigenschaften

Werte 210, 220
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Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-3xx

Aufgabe Ein Drucksensor hat eine Empfindlichkeit von 12,5 mV/V. Der maximale Druck
im System ist 22 bar.

Der Drucksensor kann bis 30 bar messen.

Lésung Die Anwender-Skalierung auf dem Modul JX3-DMS2 wird so konfiguriert, dass
als Digitalwert direkt der Druck in Millibar vorgegeben wird. Konfigurieren Sie
die Anwender-Skalierung durch die Vorgabe der folgenden Punktepaare:

Messwert
MR 1y25 := 0 [mBar]
MR 1y27 :=22.000 [mBar]

Konfiguration Das Beispiel basiert auf folgender Konfiguration:

[EomEneEE)\T
POO0no00ooC|
EN- SRR\
[EenEoeomo:
FCO00000000

LL
T rrETiRE T

i 5
O df
"

[oeooooEoEE]
Spooooooooo®
[oEooonoooD]
0000000000!

Nummer Teil Funktion
1 JC-3xx Steuerung
2 JX3-DMS2 Modul JX3-DMS2
3 JIX3-xxx weitere JX3-Module
4 X51 Klemme zum Anschluss des Proportionalventils
Abarbeitung des Das Beispielprogramm wird nach folgender Reihenfolge abgearbeitet:
Beispiels
Stufe Beschreibung
1 Konfiguration der Empfindlichkeit des Sensors
2 Konfiguration des ersten Punktepaares
3 Konfiguration des zweiten Punktepaares
4 Abgleich auf Null (Tara-Funktion)
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JetSym STX-Programm

// Typdeklaration der Modulregister
Type
TYPE_JX3 DMS2:

Struct
// Digitalwert fiir Analogeingdnge MR2 und MR3
Result CHI1 : Float At 2*4;
Result CH2 : Float At 3*4;

// Empfindlichkeit fir Kanal 1
Sensivity CHI1 : Int At 1111%*4;

// Anzahl der Mittelungen

Mittelungen CH1 : Int At 1106%*4;

// Userskalierung Minimalwert des Druckes fiir Kanal 1
DigitalwertMin CH1 : Int At 1124%*4;

SkalierungsMin CH1 : Int At 1125%4;

// Userskalierung Maximalwert des Druckes fur Kanal 1
DigitalwertMax CH1 : Int At 1126%*4;

SkalierungsMax CH1 : Int At 1127*4;

End Struct;
End Type;

Var

// Variablen-Deklaration des Moduls JX3-DMS2
JX3DM52_O2 : TYPE_JX3_DMS2 At SVL 100020000;

End Var;

Task main Autorun

// Konfiguration der Empfindlichkeit in pV/V fir Kanal 1:
// 12,5 mv/V * 1.000 = 12.500 pv/v
JX3DMS2 02.Sensivity CH1 := 12500;

// Anzahl der Mittelungen (muss vielfaches von 2”n sein:

/71, 2, 4, 08)

JX3DMS2 02.Mittelungen CH1 := 128;

// Skalierung Y min, Y max
// 0 bar Minimum
JX3DMS2 02.SkalierungsMin CHI1

// 22 bar Maximum; Wert in mbar
JX3DMS2 02.SkalierungsMax CHI1

0;

22000;

// vorher ermittelte Digitalwerte eintragen.

//Diese kdénnen auch tUber Kommando 210,

// Skalierung X Min, X Max

JX3DMS2 02.DigitalwertMin CHI

JX3DMS2 02.DigitalwertMax CHI
End Task;

-8567;
14187;

220 ermittelt werden.
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Beispiel: Skalierung eines Druckwertes mit JC-24x

Aufgabe Uber einen pneumatischen Drucksensor soll ein Druck von 0 bis 80 bar ein-
gestellt werden. Der Sensor hat eine Empfindlichkeit von 3,2 mV/V.

Der Maximaldruck des Aufnehmers betragt 100 bar.

Lésung Die Anwender-Skalierung auf dem Modul JX3-DMS2 wird so konfiguriert, dass
als Digitalwert direkt der Druck in Bar vorgegeben wird. Konfigurieren Sie die
Anwender-Skalierung durch die Vorgabe der folgenden Punkte:

Digitalwert Druckwert
MR 1y24 MR 1y25 := 0 [bar]
MR 1y26 MR 1y27 := 80.000 [mbar]
Konfiguration Das Beispiel basiert auf folgender Konfiguration:

N
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Nummer Teil Funktion

1 JC-24x Steuerung

2 JX3-BN-CAN Buskopf fur den JX2-Systembus

3 JX3-DMS2 DMS-Modul: I/O-Modulnummer 2

4 X61 Klemme zum Anschluss des Drucksensors
Abarbeitung des Das Beispielprogramm wird nach folgender Reihenfolge abgearbeitet:
Beispiels

Stufe Beschreibung

1 Konfiguration der Empfindlichkeit des Analogeingangs
Anzahl der Mittelungen

Konfiguration des ersten Punktepaares

Warten auf Bestatigung

Konfiguration des zweiten Punktepaares

Das Modul JX3-DMS2 ist auf den Sensor skaliert

o g A~ WODN
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JetSym ST-Programm

Var

End

JX3DMS2 : Struct

// Status und Kommando MR 0, MR 1
State : Int;

Command : Int;

// Digitalwert fiur Analogeingang MR 2 und MR 3
AnalogIn 1 : Int;

AnalogIn 2 : Int;
// Platzhalter im struct fur 4, 5, 6

zz_Dummyl : Int;
zz_Dummy2 : Int;
zz_Dummy3 : Int;

// Register fir indirekten Registerzugriff MR 7,
Index : Int;
Data : Int;

// Betriebssystem-Version MR 9
Version : Int;

End Struct At %VL 3000;

JX6SB Timeout . Int At VL 3102764,
JC647 2SB Timeout : Int At SVL 61802;

Var;

Task O

JX6SB Timeout := 8;
JC647 2SB Timeout := 10;

// Konfiguration Eingang --
// Empfindlichkeit in pV/V vorgeben: 3.2 mV/V = 3200
JX3DMS2.Index := 1111;

JX3DMS2.Data := 3200;

// Mittelung auf 4-fach stellen
JX3DMS2.Index := 1106;

JX3DMS2 .Data := 4;

When (JX3DMS2.State.l6 = True) Continue;

// ersten Punkt vorgeben:
// Untergrenze ist Null
JX3DMS2.Index := 1125;

JX3DMS2.Data := O;

// Punktepaar speichern. In 1124 wird der zugehdrige
// Digitalwert abgelegt.
JX3DMS2.Index := 1101;

MR
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JX3DMS2.Data := 210;

// Warten auf externe Bestdtigung, dass kein
// Druck vorhanden ist
When (JX3-DIO IN.2 = True) Continue;

// zweiten Punkt vorgeben:

// 80.000 mbar entspricht 80 bar
JX3DMS2.Index := 1127;
JX3DMS2.Data := 80000;

// Warten auf externe Bestatigung, dass voller Druck
// vorhanden ist, also z. B. ein Manometer zum

// Vergleich 80 bar anzeigt.

When (JX3-DIO IN.3 = True) Continue;

// Punktepaar speichern. In 1126 wird der zugehdrige
// Digitalwert abgelegt.
JX3DMS2.Index := 1101;

JX3DMS2.Data := 220;

// Warten auf externe Bestdtigung, dass kein Druck

// vorhanden ist.
When (JX3-DIO IN.4 = True) Continue;

// 'Tara-Funktion' aktivieren. Die Anzeige im
// Modulregister 2 wird auf Null zuriickgestellt.
JX3DMS2.Index := 1101;

JX3DMS2.Data := 230;

// Das Modul ist auf den Sensor skaliert.

//

End Task;
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5.4.2 Grenzwertiiberwachung, Schleppzeiger und Forcen

Einleitung Fur jeden Analogeingang kann ein unterer und ein oberer Grenzwert konfigu-
riert werden. Das Modul JX3-DMS2 Uberprift standig, ob der Digitalwert fir
den Analogeingang die Grenzwerte Uber- oder unterschreitet.

Von jedem Analogeingang speichert das Modul JX3-DMS2 den kleinsten und
grélten am Analogeingang je gemessenen Digitalwert ab.
Anwendungen Folgende Anwendungen sind mit der Hilfe der Zusatzfunktionen Grenzwert-
Uberwachung, Schleppzeiger und Forcen mdglich:
= Auswertung des gréf3ten Durchflusses, der an einem Proportionalventil
eingestellt wurde.

= Uberwachung, ob ein bestimmter Druckwert an einem Proportionalventil
Uberschritten wurde.

= Das Forcen ermdglicht die Simulation von Sensoren. Auch Ausnahmesitua-
tionen, die im normalen Betriebsfall nicht auftreten, lassen sich testen.

= USW.

Inhalt
Thema Seite
Uberwachung VON GIreNZWEEN .............cccveveueeeeeeeeeeeereeeeeeeieseeeeeieseeneneaeans 78
S Ted 4] (=T o] oY1 o =Y PRSPPI 80
Forcen der Analogeingange .........coouiiiiiiiiiie i 82
Registerbeschreibung..........coooiiiiiiiie e 84
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Uberwachung von Grenzwerten

Einleitung Fir jeden Analogeingang kann der Anwender einen eigenen Grenzbereich
vorgeben. Nach der Berechnung der Anwender-Skalierung tiberwacht das
Modul JX3-DMS2 standig, ob der Digitalwert fir den Analogeingang innerhalb
des Grenzbereiches liegt.
[digits]
A

32767 —

-32768 —

Nummer Teil
1 Oberer Grenzwert, MR 1y09
2 Unterer Grenzwert, MR 1y08

3 Ergebnis der Anwender-Skalierung

Registerubersicht Zur Konfiguration der Uberwachung von Grenzwerten werden die folgenden
Modulregister verwendet:

Register Beschreibung
MR 0 Status Modul
MR 1y00 Status Analogeingang y (y = 1 oder 2)
MR 1y08 Unterer Grenzwert fiir Analogausgang y (y = 1 oder 2)
MR 1y09 Oberer Grenzwert fur Analogausgang y (y = 1 oder 2)

Funktionsweise Das Modul JX3-DMS2 tiberwacht die Grenzwerte folgendermalien:

Stufe Beschreibung

1 Das Modul erhélt einen neuen Wert im MR 2 und 3 Digitalwert Analogein-
gangy.
2 Das Modul fiihrt die Anwender-Skalierung durch.
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Stufe Beschreibung

3 Das Modul vergleicht das Ergebnis der Anwender-Skalierung mit den
Grenzwerten im MR 1y08 und 1y09.

Wenn das Ergebnis ... ... Dann werden ...
< MR 1y08 ist Bit 19 =1 im MR 0 und
Bit 19 = 1 im MR 1y00 sind gesetzt.
> MR 1y09 ist Bit20 =1 im MR 0 und

Bit 20 = 1 im MR 1y00 sind gesetzt.

Konfiguration der Uber- Flhren Sie zur Konfiguration der Uberwachung von Grenzwerten folgende
wachung von Grenzwer- Schritte aus:
ten
Schritt Vorgehen
1 Vorgabe des unteren Grenzwertes fiir den Analogausgang y im MR 1y08.
2 Vorgabe des oberen Grenzwertes fir den Analogausgang y im MR 1y09.
3 Ergebnis:

Das Modul JX3-DMS2 uberprift nun standig, ob der Digitalwert des Ana-
logmoduls innerhalb des Grenzbereiches liegt.

Quittierung nach dem Fihren Sie zur Quittierung nach dem Verlassen des Grenzbereiches folgende
Verlassen des Grenzbe- Schritte aus:
reiches

Schritt Vorgehen

1 Léschen Sie Bit 19 bzw. Bit 20 im MR 1y00 Status Analogeingang y.
2 Léschen Sie Bit 19 bzw. Bit 20 im MR 0 Status Modul.

Verwandte Themen

=  Registerbeschreibung Grenzwertiiberwachung, Schleppzeiger und
Forcen auf Seite 84
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Schleppzeiger

Einleitung Nach Berechnung der Anwender-Skalierung Uberprift das Modul JX3-DMS2
das Ergebnis. Vom Ergebnis wird standig der kleinste und gréte Digitalwert
als Schleppzeiger abgespeichert. Der Wert der Schleppzeiger geht beim Aus-
schalten verloren.

[digits]
A

32767 —

3

/\( -

-32768 — 2

Nummer Teil
1 Schleppzeiger flir Maximalwert, MR 1y21
2 Schleppzeiger fir Minimalwert, MR 1y20

3 Ergebnis der Anwender-Skalierung

Registerubersicht Zur Uberwachung von Schleppzeiger werden die folgenden Modulregister
verwendet:

Register Beschreibung
MR 1y20 Schleppzeiger Minimalwert Analogeingang y (y = 1 oder 2)
MR 1y21 Schleppzeiger Maximalwert Analogeingang y (y = 1 oder 2)

Funktionsweise Das Modul JX3-DMS2 uberpriift die Schleppzeiger folgendermafen:

Stufe Beschreibung
1 Das Modul erhalt einen neuen Wert im MR 2 bis 3 Digitalwert Analogein-
gang y.
2 Das Modul fuhrt die Anwender-Skalierung durch.

3
Wenn das Ergebnis ... ... Dann ...
< MR 1y20 ist MR 1y20 := Ergebnis
> MR 1y21 ist MR 1y21 := Ergebnis
Initialisierung der Das Modul JX3-DMS?2 initialisiert nach dem Einschalten die Schleppzeiger flr
Schleppzeiger den Minimal- und den Maximalwert selbststandig.
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Verwandte Themen

=  Registerbeschreibung Grenzwertiiberwachung, Schleppzeiger und
Forcen auf Seite 84
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Forcen der Analogeingdange

Beim Forcen der Analogeingange gibt das Modul JX3-DMS2 als Digitalwert fir

Einleitung
die Analogeingange einen konfigurierbaren Wert aus. Dieser Wert ist unab-
hangig vom Messwert des Kanals.
1
2 3 4
UD1+ / /
A MUL |~ | —~
§ » 5 a=(d+OFF)-— = *‘
— MR 2
EETN
uD2+
x A a=(d+OFF)<w —_1 7
< »> D DIV Aj
MR 3
(o]
Stufe Beschreibung
1 Erfassung an der Klemme und Verstarkung des Eingangssignals
2 AD-Wandlung des Messwertes
3 Skalierung des digitalisierten Messwertes
4 Ausgabe des Festwertes in MR 2 oder MR 3, wenn tber MR 1101 bzw.
MR 1201 auf Forcen umgeschaltet wird.
Andernfalls wird immer der Messwert angezeigt.
Registerubersicht Zur Uberwachung des Forcens werden die folgenden Modulregister verwen-

det:
Register Beschreibung
MR 1y00 Status Analogeingang y (y = 1 oder 2)
MR 1y01 Kommando Analogeingang y (y = 1 oder 2)
MR 1y04 Force-Wert Analogeingang y (y = 1 oder 2))
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Forcen aktivieren Aktivieren Sie das Forcen in folgenden Schritten:

Schritt Vorgehen

1 Force-Wert iber MR 1y04 Force-Wert vorgeben fir den Analogeingangs y
(x Faktor 1.000)

2 Forcen aktivieren Gber das MR 1y01 Kommando Analogeingang y.
MR 1y01 := 171
Ergebnis:

Bit 23 = 1 im MR 0 und MR 1y00. Forcen wird ausgefiihrt.

Forcen deaktivieren Deaktivieren Sie das Forcen in folgenden Schritten:

Schritt Vorgehen
1 Forcen deaktivieren tber das MR 1y01 Kommando Analogausgang y.
MR 1y01 := 170
Ergebnis:
Bit 23 = 0 im MR 0 und MR 1y00. Forcen ist deaktiviert.

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Grenzwertiiberwachung, Schleppzeiger und
Forcen auf Seite 84
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Registerbeschreibung

MR 0 Status Modul
Im MR 0 Status Modul signalisiert das Modul Status- und Fehlermeldungen
des Moduls.
Bedeutung der Bits
Bit16 = Sammelbit giiltige Messwerte vorhanden
1= beide Kanale haben giiltige Messwerte. Der Filter fur einen glei-
tenden Mittelwert pro Kanal ist gefillt.
Bit19  Sammelbit unterer Grenzwert unterschritten
1= der im MR 1y08 konfigurierte untere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde unterschritten
Bit20 Sammelbit oberer Grenzwert liberschritten
1= der im MR 1y09 konfigurierte obere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde Uberschritten
Bit 23  Sammelbit Forcen aktiv
1= das Forcen flr mindestens einen Analogeingang ist aktiv
Bit24  Uberwachung interne Spannungen
0= Uberwachung deaktiviert
1= Uberwachung aktiviert
Bit 30 Synchroner Datenaustausch
1= zwischen dem Modul JX3-DMS2 und dem Buskopf bzw. der
JetControl 3xx findet ein synchroner Datenaustausch statt
Modulregister-Eigenschaften
Zugriff lesen
Wert nach Reset Abhangig von Status- und Fehlermeldungen des Moduls
MR 1y00 Status des Analogeingangs y
Im MR 1y00 signalisiert das Modul Statusmeldungen des Analogeingangs y.
Bedeutung der Bits
Bit 1 Giiltigkeit der Messung
0= im Fehlerfall (z. B. bei inkorrekter Wandlung)
1= Messwerte sind guiltig
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Bit 3 Schnellste mogliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 64
Bit 4 Schnelle Wandlung; Oversampling in Hardware auf 128

Bit 5 Langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 256

Bit 6 Noch langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 512

Bit 8 Forcen der Kanale

0= Messwert des Kanals wird angezeigt
1= Forcewert des Kanals wird angezeigt
Bit 9 Langsamste mdgliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 1.024

Bit 12 Minimum des Kanals wurde skaliert
Bit13  Maximum des Kanals wurde skaliert
Bit14  Kanal ist aktiv

0= Kanal ist nicht aktiv

1= Kanal ist aktiv

Modulregister-Eigenschaften

Zugriff lesen
Wert nach Reset 0x00000100
MR 1y01 Kommando

Uber das MR 1y01 werden Funktionen des Moduls JX3-DMS2 konfiguriert.

Kommandos

6 Quittierung von Sammelbits

160 Zeige skalierten Messwert an

161 Zeige digitalisierten Wert ohne Skalierung / Umrechnung an.

170 Zeige (wieder) den Wert des Dehnungsmesstreifens an (Forcen aus)
171 Zeige den Force-Wert an. Kommando 170 schaltet diesen ab.

210 Erfasse den Minimalwert der Skalierungsgrofie.

Legt den Minimalwert des ADCs in MR 1y24 ab.

220 Erfasse den Maximalwert der Skalierungsgrofie.
Legt den Maximalwert des ADCs in MR 1y26 ab.
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MR 1y04

MR 1y08

MR 1y09

MR 1y20

Force-Wert fiir Analogeingang y

Der Force-Wert wird bei aktivem Forcen in die Modulregister 2 oder 3 ge-
schrieben.

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... 32.767 x Faktor 1.000
Wert nach Reset -50.000

Unterer Grenzwert fiir Analogeingang y

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... 32.767 x Faktor 1.000
Wert nach Reset -50.000

Oberer Grenzwert fiir Analogeingang y

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... 32.767 x Faktor 1.000
Wert nach Reset 150.000

Schleppzeiger Minimalwert am Analogeingang y

Im MR 1y20 steht der kleinste Digitalwert, der bisher am Analogeingang y ge-
messen wurde.

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... 32.767 x Faktor 1.000
Wert nach Reset +100.000
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MR 1y21 Schleppzeiger Maximalwert am Analogeingang y

Im MR 1y21 steht der gréfte Digitalwert, der bisher am Analogeingang y ge-
messen wurde.

Modulregister-Eigenschaften
Werte -32.768 ... 32.767 x Faktor 1.000
Wert nach Reset -100.000
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5.4.3 Oszilloskop

Einleitung Das Modul JX3-DMS2 verfiigt tUber eine interne Oszilloskop-Funktion. Mit der
Oszilloskop-Funktion kénnen Sie die Werte von verschiedenen Modulregistern
aufzeichnen.

JetSym Die Programmier-Software JetSym bietet komfortable Moglichkeiten, um die
Oszilloskop-Funktion zu bedienen und die aufgezeichneten Werte grafisch
darzustellen.

Technische Daten

Parameter Wert
Aufzeichnungsintervall 1ms...65.535 ms
Anzahl Kanéle max. 2
Anzahl Messwerte pro Kanal max. 150
Aufzeichenbare Modulregister MR 2: Digitalwert Analogeingang 1

MR 3: Digitalwert Analogeingang 2

Modulregister, denen eine Triggerbe- | MR 2: Digitalwert Analogeingang 1

dingung zugewiesen werden kann MR 3: Digitalwert Analogeingang 2

Anwendungen Folgende Anwendungen sind moglich:

= Grafische Auswertung von Ausgangswerten zur Dokumentation.

= USW.
Inhalt

Thema Seite
Start/Stopp-AufZEIChNUNG ......oooiii e 89
Kontinuierliche AUfZEIChNUNG..........uiiiii e 91
Aufzeichnung mit Triggerbedingung ..........occceeiiiiiiiie i 93
Auslesen der aufgezeichneten Werte ..., 96
Registerbeschreibung OszilloSKOP .........ovvviiiiiiiiiiiiieee e 97
Beispiel: Aufzeichnung und Auslesen von Werten...........cccccoeeceeeeiiiiee e 99
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Start/Stopp-Aufzeichnung

Start/Stopp- Bei der Start/Stopp-Aufzeichnung zeichnet das Modul JX3-DMS2 solange
Aufzeichnung Messwerte auf, bis die max. Anzahl Messwerte pro Kanal aufgezeichnet wur-
de. Die Start/Stopp-Aufzeichnung wird Uber das Kommando 1 gestartet.

2 3

1 y _—

%\\ %

Nummer Teil

1 Werte des Modulregisters, aus dem aufgezeichnet werden soll.
Startzeitpunkt der Aufzeichnung
Ende der Aufzeichnung

Aufgezeichnete Werte

a b WD

Aufzeichnungsintervall

Konfiguration Die Konfiguration der Start/Stopp-Aufzeichnung erfolgt in folgenden Schritten:

Schritt Vorgehen
1 Konfigurieren Sie die aufzuzeichnenden Modulregister.
MR 9741 := 11 ... 14;
MR 9742 := Modulregister-Nummer;
2 Konfigurieren Sie das Aufzeichnungsintervall.
MR 9741 := 10;
MR 9742 := Aufzeichnungsintervall;
3 Schreiben Sie in das MR 9740 Kommando Oszilloskop den Wert 1.
= Ergebnis:
Das Modul JX3-DMS2 beginnt die Aufzeichnung.

Das Modul JX3-DMS2 zeichnet weiter Werte auf, bis die Anzahl Messwerte
pro Kanal aufgezeichnet ist.
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Schritt Vorgehen
4 Uberpriifen Sie das Bit 0 des Parameters Index.
MR 9741 := 0;
Wenn ... ... Dann ...
Bit 0 =0 im MR 9742 hat das Modul die Aufzeichnung
beendet

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Oszilloskop auf Seite 97
= Beispiel: Aufzeichnung und Auslesen von Werten auf Seite 99
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Kontinuierliche Aufzeichnung

Kontinuierliche Auf- Bei der kontinuierlichen Aufzeichnung zeichnet das Modul JX3-DMS2 standig

zeichnung Messwerte auf. Wenn Sie das Kommando 2 Stopp geben, setzt das Modul
JX3-DMS2 die Aufzeichnung solange fort, bis der Post-Buffer mit Werten
geflllt ist. Um die kontinuierliche Aufzeichnung zu starten, geben Sie das
Kommando 4.

r/
%\ %

2 3 4

7
Nummer Teil
1 Werte des Modulregisters, aus dem aufgezeichnet werden soll.
2 Startzeitpunkt der kontinuierlichen Aufzeichnung
3 Zeitpunkt des Stopp-Kommandos
4 Ende der Aufzeichnung; der Post-Buffer ist mit Werten gefuillt
5 Aufgezeichnete Werte
6 GroRe des Post-Buffers
7 Aufzeichnungsintervall
Konfiguration Die Konfiguration der kontinuierlichen Aufzeichnung erfolgt in folgenden
Schritten:
Schritt Vorgehen
1 Konfigurieren Sie die aufzuzeichnenden Modulregister.

MR 9741 :=11 ... 14;
MR 9742 := Modulregister-Nummer;

2 Konfigurieren Sie das Aufzeichnungsintervall.
MR 9741 := 10;
MR 9742 := Aufzeichnungsintervall;

3 Konfigurieren Sie die GréRe des Post-Buffers.
MR 9741 := 30;

MR 9742 := Prozent der max. Anzahl Messwerte pro Kanal;
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Schritt Vorgehen
4 Schreiben Sie in das MR 9740 Kommando Oszilloskop den Wert 4.
Ergebnis:
Das Modul JX3-DMS2 beginnt die Aufzeichnung.

5 Stoppen Sie die Aufzeichnung, indem Sie in das MR 9740 Kommando
Oszilloskop den Wert 2 schreiben.

6 Das Modul JX3-DMS2 zeichnet weiter Werte auf, bis der Post-Buffer gefiillt

ist.
7 Uberpriifen Sie das Bit 0 des Parameters Index.
MR 9741 := 0;
Wenn ... ... Dann ...
Bit 0 = 0 im MR 9742 hat das Modul die Aufzeichnung
beendet

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Oszilloskop auf Seite 97
= Beispiel: Aufzeichnung und Auslesen von Werten auf Seite 99
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Aufzeichnung mit Triggerbedingung

Aufzeichnung mit Trig- Bei der Aufzeichnung mit Triggerbedingung zeichnet das Modul JX3-DMS2

gerbedingung standig Messwerte auf. Sobald die Triggerbedingung erfillt ist, wird die Auf-
zeichnung so lange fortgesetzt, bis der Post-Buffer mit Werten gefillt ist. Die
Aufzeichnung mit Triggerbedingung wird Uber das Kommando 3 gestartet.

s

1 y —

RN v

2 3 4

Nummer Teil

1 Werte des Modulregisters, aus dem aufgezeichnet werden soll
Startzeitpunkt der Aufzeichnung mit Triggerbedingung
Triggerbedingung ist erfillt
Ende der Aufzeichnung; der Post-Buffer ist mit Werten gefllt
Aufgezeichnete Werte
Wertebereich der Triggerbedingung
GroRe des Post-Buffers

0N o g A~ W DN

Aufzeichnungsintervall

Triggerbedingung Das Modul JX3-DMS2 uberprift die Triggerbedingung an Hand folgender
Regeln:

= Der Wert im Modulregister fur Trigger 1 muss groRer als ein konfigurierter
Wert sein.

= Der Wert im Modulregister fur Trigger 2 muss kleiner als ein konfigurierter
Wert sein.

= Die Modulregister-Nummern far Trigger 1 und 2 kénnen unterschiedlich
sein.

MR[Trigger] = WAL Trigger]
AND
MR[Trigger?] < VAL[Trigger?]
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Konfiguration

Teil Funktion

MR[Trigger1] Wert im Modulregister fir Trigger 1
VAL[Trigger1] | Wert fUr Trigger 1

MR[Trigger2] Wert im Modulregister fiir Trigger 2
VAL[Trigger2] |Wert fir Trigger 2

Die Konfiguration der Aufzeichnung mit Triggerbedingung erfolgt in folgenden

Schritten:

Schritt

1

[=2]

Vorgehen
Konfigurieren Sie die aufzuzeichnenden Modulregister:
MR 9741 := 11 ... 14;
MR 9742 := Modulregister-Nummer;
Konfigurieren Sie das Aufzeichnungsintervall:
MR 9741 := 10;
MR 9742 := Aufzeichnungsintervall;
Konfigurieren Sie die GroRRe des Post-Buffers:
MR 9741 := 30;
MR 9742 := Prozent der max. Anzahl Messwerte pro Kanal;
Konfigurieren Sie den Trigger 1:
MR 9741 := 20;
MR 9742 := Modulregister-Nummer flr Trigger 1;
MR 9741 := 21;
MR 9742 := Wert fur Trigger 1;
Konfigurieren Sie den Trigger 2:
MR 9741 := 22;
MR 9742 := Modulregister-Nummer flr Trigger 2;
MR 9741 := 23;
MR 9742 := Wert flr Trigger 2;
Schreiben Sie in das MR 9740 Kommando Oszilloskop den Wert 3.
Ergebnis:
Das Modul JX3-DMS2 beginnt die Aufzeichnung.
Das Modul JX3-DMS2 (iberprift standig die Triggerbedingung.

Wenn ... ... Dann ...

die Triggerbedingung erfillt ist | zeichnet das Modul JX3-DMS2 weiter
Werte auf, bis der Post-Buffer gefuillt
ist
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Schritt Vorgehen
7 Uberpriifen Sie das Bit 0 des Parameters Status.
MR 9741 := 0;
Wenn ... ... Dann ...
Bit 0 = 0im MR 9742 hat das Modul die Aufzeichnung
beendet

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Oszilloskop auf Seite 97
= Beispiel: Aufzeichnung und Auslesen von Werten auf Seite 99
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Auslesen der aufgezeichneten Werte

Einleitung Das Modul JX3-DMS2 speichert die aufgezeichneten Werte in einem fllichti-
gen Speicherbereich ab. Beim Ausschalten des Moduls gehen die Werte
verloren. Auch bei einem weiteren Start einer Aufzeichnung werden die Werte

Uberschrieben.
Auslesen der aufge- Fihren Sie zum Auslesen der aufgezeichneten Werte folgende Schritte aus:
zeichneten Werte
Schritt Vorgehen
1 Uberpriifen Sie das Bit 0 des Parameters Status.
MR 9741 :=0;
Wenn ... ... Dann ...
Bit 0 =0 im MR 9742 hat das Modul die Aufzeichnung
beendet

2 Beschreiben Sie das MR 9743 Index der aufgezeichneten Werte mit 0.
MR 9743 := 0;

3 Mit jedem Lesezugriff auf das MR 9744 Aufgezeichnete Werte wird immer
der nachste aufgezeichnete Wert gelesen.

Wenn ... ... Dann ...
Sie 300 mal das MR 9744 sind alle aufgezeichneten Werte von
gelesen haben Kanal 1 gelesen

4 Beschreiben Sie das MR 9743 Index der aufgezeichneten Werte mit 300.
MR 9743 := 300;

5 Mit jedem Lesezugriff auf das MR 9744 Aufgezeichnete Werte wird immer
der nachste aufgezeichnete Wert gelesen.

Wenn ... ... Dann ...
Sie 300 mal das MR 9744 sind alle aufgezeichneten Werte von
gelesen haben Kanal 2 gelesen
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Registerbeschreibung Oszilloskop

MR 9740 Kommando fiir Oszilloskop

Uber dieses Modulregister steuern Sie die Funktionalitat der Oszilloskop-
Funktion auf dem Modul JX3-DMS2.

Kommandos
1 Aufzeichnung starten

Das Modul JX3-DMS2 startet sofort mit der Aufzeichnung. Sobald der
Speicher fur die Messwerte voll ist stoppt die Aufzeichnung.

2 Aufzeichnung stoppen
Das Modul JX3-DMS2 stoppt die Aufzeichnung sofort.
3 Aufzeichnung nach erfiillter Triggerbedingung starten

Das Modul JX3-DMS2 beginnt mit der Uberwachung der Triggerbedingung.
Sobald die Triggerbedingung erflllt ist, startet das Modul mit der Aufzeich-
nung. Sobald der Speicher fur die Messwerte voll ist stoppt die Aufzeich-
nung.

4 kontinuierliche Aufzeichnung starten

Das Modul JX3-DMS2 startet sofort mit der Aufzeichnung. Erst beim Kom-
mando Aufzeichnung stoppen wird die Aufzeichnung beendet.

MR 9741 Parameter-Index fiir Oszilloskop

Uber den Parameter-Index wird der Parameter in MR 9741 Parameter Oszil-
loskop ausgewahilt.

MR 9742 Parameter fiir Oszilloskop

Uber diese Modulregister konfigurieren Sie die Oszilloskop-Funktion.

Index Parameter
0 Status (nur lesen)
Bit 0: 1 = Aufzeichnung lauft
Bit 1: 1 = Trigger aktiv
10 Aufzeichnungsintervall
Wertebereich: 1 ms ... 65.535 ms
11 ...12 Modulregister-Nummer fiir Kanal 1 ... 2

Uber die Parameter 11 bis 12 werden die Modulregister konfiguriert, die
das Modul aufzeichnen soll.
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MR 9743

MR 9744

20

21

22

23

30

Modulregister-Nummer fiir Trigger 1

Nummer des Modulregisters flr die Triggerbedingung 1.

Wert fiir Trigger 1
Wert im Modulregister fiir die Triggerbedingung 1.

Modulregister-Nummer fiir Trigger 2

Nummer des Modulregisters flr die Triggerbedingung 2.

Wert fiir Trigger 2

Wert im Modulregister fiir die Triggerbedingung 2.
GroRe des Post-Buffers

Wertebereich: 0 % ... 100 %

Index der aufgezeichneten Werte

Uber den Index werden die aufgezeichneten Werte ausgewahlt.

Aufgezeichnete Werte

Uber dieses Modulregister werden die aufgezeichneten Werte gelesen.
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Beispiel: Aufzeichnung und Auslesen von Werten

Aufgabe Die Werte an den Analogeingangen eines Moduls JX3-DMS2 sollen im Ab-
stand von 20 ms aufgezeichnet werden. Anschlielend werden die Werte in
Registern der Steuerung abgelegt.

Losung Die Oszilloskop-Funktion des Moduls JX3-DMS2 zeichnet die Werte auf.

Anschlief3end liest sie das Anwenderprogramm in die Steuerung.

Beispiel-Konfiguration

2 3

gl

[]=]

B

og
ag
EE
oo [
og
-1=]

o1

[oooooooooo]
0000000000
Teeeeeiig

©

Nummer

1 JC-3xx

Teil

2 JX3-DMS2

3..4 JX3-xxx

Funktion

Steuerung

Dehnungsmessmodul, Modulnummer 2

weitere JX3-Module

JetSym STX-Programm Type
Variablen-Deklaration

Struct

TYPE JX3 DMS2 0SZI:

// Modulregister der

Command :

Paraldx :

Para

DatalIdx :

Data
End Struct;
End Type;

Var
JX3 DMS2 02

// Register
ValIdx

ValChannell
ValChannel?2
End_Var;

Int
Int
Int
Int
Int

At
At
At
At
At

4 *
4 *
4 *
4 *
4

*

Oszilloskop-Funktion
9740;

9741;
9742;
9743;
9744;

: TYPE JX3 DMS2 0SzI At $VL 100020000;

in der Steuerung zum Speichern der Werte

Int;

’

: Array[150]
: Array[150]

Of Int;
Of Int;

Jetter AG
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JetSym STX-Programm
Konfiguration

JetSym STX-Programm
Starten und Auslesen

Task main Autorun

// Default: MR 2 ... MR 3 werden aufgezeichnet
// Aufzeichnungs-Intervall auf 20 ms

JX3 DMS2 02.Paraldx := 10;

JX3 DMS2 02.Para := 20;

//

Task main Autorun

//
// Aufzeichnung starten
JX3 DMS2 02.Command := 1;

// Warten, bis Aufzeichnung beendet
JX3 DMS2 02.Paraldx := 0;

When
BitClear (JX3 DMS2 02.Para, 0)

Continue;

// Index auf 0 setzen

JX3 DMS2 02.Dataldx := 0;
// Werte vom Analogeingang 1 lesen
FOR Valldx := 0 To 74 Do
ValChannell [ValIdx] := JX3 DMS2 02
End For;

// Index auf 300 setzen

JX3 DMS2_ 02.Dataldx := 150;
// Werte vom Analogeingang 2 lesen
FOR ValIdx := 0 To 74 Do
ValChannel2[ValIdx] := JX3 DMS2 02
End_For;
//

.Data;

.Data;
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5.5 Zustandsuberwachung uber Sammelbits

Einleitung Das Modul signalisiert den Zustand der beiden Analogeingange Uber Sam-
melbits im MR 0 Status Modul.

Vorteile Die Zustandsuberwachung der Analogeingange tUber Sammelbits bietet fol-
genden Vorteil:

= |Im Anwenderprogramm genugt die Abfrage des MR 0, um den Zustand
beider Analogeingange zu erfassen.

Zustande iiber Sammel- Folgende Zustande werden tUber Sammelbits signalisiert:
bits

= unterer Grenzwert unterschritten

= oberer Grenzwert Uberschritten

= Forcen aktiv

Inhalt
Thema Seite
ZustandslUberwachung Gber Sammelbits ...........cccccveeeeiiicc 102
Registerbeschreibung Sammelbits..........cccccoviiiiiiii e 104
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Zustandsuberwachung Giiber Sammelbits

Einleitung Das Modul signalisiert den Zustand der beiden Analogeingange tber Sam-
melbits im MR 0 Status Modul. Im Anwenderprogramm genugt die Abfrage
des MR 0, um dann auf einen bestimmten Zustand eines einzelnen Analog-
eingangs zu reagieren.

Registerubersicht Zur Diagnose des Moduls und der Analogeingadnge werden die folgenden
Modulregister verwendet:

Register Beschreibung
MR O Status Modul
MR 1 Kommando
MR 1y00 Status des Analogeingangs y (y = 1, 2)
Signalisierung von Ein Sammelbit im MR 0 Status Modul ist gesetzt, wenn mindestens ein kor-
Sammelbits respondierendes Statusbit im MR 1y00 Status Analogeingang y gesetzt ist.

Die Signalisierung von Sammelbits erfolgt in folgenden Stufen:

Stufe Beschreibung
1 Das Modul JX3-DMS2 signalisiert den Zustand des Analogeingangs y im
MR 1y00 Status Analogeingang y.
Wenn ... ... Dann ...

der untere Grenzwert unter- wird Bit 19 im MR 1y00 gesetzt
schritten wurde

der obere Grenzwert Uberschrit- | wird Bit 20 im MR 1y00 gesetzt
ten wurde

das Forcen aktiviert wurde wird Bit 23 im MR 1y00 gesetzt

2 Das Modul JX3-DMS2 signalisiert Uber Sammelbits den Zustand der
Analogeingange y im MR 0 Status Modul.

Wenn an mindestens einem ... Dann ...
Analogeingang y ...

der untere Grenzwert unter- wird Bit 19 im MR 0 gesetzt
schritten wurde

der obere Grenzwert Uberschrit- | wird Bit 20 im MR 0 gesetzt
ten wurde

das Forcen aktiviert wurde wird Bit 23 im MR 0 gesetzt
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Quittierung von Sam-
melbits im Anwender-
programm

Verwandte Topics

Die Quittierung von Sammelbits im Anwenderprogramm erfolgt in folgenden

Stufen:

Stufe
1

Beschreibung

Das Anwenderprogramm erkennt im MR 0 Status Modul ein gesetztes
Sammelbit.

Das Anwenderprogramm priift, ob die Bits 19 bis 23 im MR 1100 Status
Analogeingang 1 gesetzt sind.

Wenn ... ... Dann ...

eines der Bits 19 bis 23 gesetzt | Reaktion auf den Zustand und Be-
ist schreiben der Bits im MR 1100 mit O

Das Anwenderprogramm priift, ob die Bits 19 bis 23 im MR 1200 Status
Analogeingang 2 gesetzt sind.

Wenn ... ... Dann ...

eines der Bits 19 bis 23 gesetzt | Reaktion auf den Zustand und Be-
ist schreiben der Bits im MR 1200 mit 0

Das Anwenderprogramm |6scht die Sammelbits im MR 0 Status Modul
durch Beschreiben des MR 1 Kommando mit dem Kommando 6.

= Registerbeschreibung Sammelbits auf Seite 104

Jetter AG
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Registerbeschreibung Sammelbits

MR O Status Modul

Im MR 0 Status Modul signalisiert das Modul Status- und Fehlermeldungen
des Moduls.

Bedeutung der Bits

Bit16 = Sammelbit giiltige Messwerte vorhanden

1= beide Kanale haben giiltige Messwerte. Der Filter fiir einen glei-
tenden Mittelwert pro Kanal ist gefillt.

Bit 19 Sammelbit unterer Grenzwert unterschritten

1= der im MR 1y08 konfigurierte untere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde unterschritten

Bit 20 Sammelbit oberer Grenzwert iiberschritten

1= der im MR 1y09 konfigurierte obere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde Uberschritten

Bit23  Sammelbit Forcen aktiv

1= das Forcen fir mindestens einen Analogeingang ist aktiv
Bit24  Uberwachung interne Spannungen

0= Uberwachung deaktiviert

1= Uberwachung aktiviert
Bit 30 Synchroner Datenaustausch

1= zwischen dem Modul JX3-DMS2 und dem Buskopf bzw. der
JetControl 3xx findet ein synchroner Datenaustausch statt

Modulregister-Eigenschaften

Zugriff lesen
Wert nach Reset Abhangig von Status- und Fehlermeldungen des Moduls
MR 1y01 Kommando

Uber das MR 1y01 werden Funktionen des Moduls JX3-DMS2 konfiguriert.
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JX3-DMS2 Programmierung

Kommandos

6 Quittierung von Sammelbits

160 Zeige skalierten Messwert an

161 Zeige digitalisierten Wert ohne Skalierung / Umrechnung an.

170 Zeige (wieder) den Wert des Dehnungsmesstreifens an (Forcen aus)
171 Zeige den Force-Wert an. Kommando 170 schaltet diesen ab.

210 Erfasse den Minimalwert der SkalierungsgroRe.

Legt den Minimalwert des ADCs in MR 1y24 ab.

220 Erfasse den Maximalwert der Skalierungsgroi3e.
Legt den Maximalwert des ADCs in MR 1y26 ab.

MR 1y00 Status des Analogeingangs y
Im MR 1y00 signalisiert das Modul Statusmeldungen des Analogeingangs y.

Bedeutung der Bits
Bit 1 Giiltigkeit der Messung
0= im Fehlerfall (z. B. bei inkorrekter Wandlung)
1= Messwerte sind gliltig
Bit 3 Schnellste mégliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 64
Bit 4 Schnelle Wandlung; Oversampling in Hardware auf 128
Bit 5 Langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 256
Bit 6 Noch langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 512

Bit 8 Forcen der Kanéle

0= Messwert des Kanals wird angezeigt
1= Forcewert des Kanals wird angezeigt
Bit 9 Langsamste mogliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 1.024

Bit12  Minimum des Kanals wurde skaliert
Bit 13 Maximum des Kanals wurde skaliert
Bit 14 Kanal ist aktiv

0= Kanal ist nicht aktiv

1= Kanal ist aktiv

Modulregister-Eigenschaften
Zugriff lesen

Wert nach Reset 0x00000100
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Fehlerauswertung

6 Fehlerauswertung

Zweck des Kapitels

Dieses Kapitel unterstitzt die Fehlerauswertung des Moduls JX3-DMS2 in
folgenden Punkten:

= Suche nach einer Ursache, die zu einem Fehler fiihren kann.
= Erkennung eines Fehlers im Anwenderprogramm oder der Visualisierung.
= Quittierung einer Fehlermeldung.

Voraussetzungen Zur Fehlerauswertung des Moduls JX3-DMS2 missen folgende Vorausset-
zungen erflllt sein:
= Das Modul JX3-DMS?2 ist an eine JetControl-Steuerung angeschlossen.
= Die Steuerung ist mit einem PC verbunden.
= Aufdem PC ist die Programmier-Software JetSym installiert.
= Die Mindestanforderungen an Module, Steuerungen und Software sind er-
fullt.
Inhalt
Thema Seite
LEDs des Moduls JX3-DMS2.........c.cooiiiiiiiieeec e 108
Diagnose von Fehlermeldungen tber Modulregister .............cccocccciennnnies 109
Fehlende Verbindung zur Steuerung...........ccoocveeeiiiiiiiiiee e 111
Ungultiges BetriebsSystem ...........ooiiiiii e 112
Registerbeschreibung Fehlerauswertung............cccooveeiiiieiiieeeiieceee 113
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6 Fehlerauswertung

LEDs des Moduls JX3-DMS2

LEDs des Moduls Das Modul JX3-DMS2 signalisiert Zustande und Fehler tiber LEDs. Dadurch
ist eine Lokalisierung eines Fehlers direkt moglich.

R|E[D1D2

~—— =
LED Farbe Bezeichnung
R-LED grun Run-LED
E-LED rot Error-LED
D1-LED rot Diagnose 1 LED
D2-LED rot Diagnose 2 LED
Normaler Betriebszu- Die LEDs des Moduls JX3-DMS2 haben im normalen Betriebszustand folgen-
stand de Zustande:
R E D1 D2 Normaler Betriebszustand
I O o O o O o kein Fehler, Kommunikation aktiv
LEDs des Moduls Das Modul JX3-DMS2 verfligt Uber 4 Leuchtdioden zur Anzeige von Zustan-
JX3-DMS2 den und Fehlern.
R E D1 D2 Zustand
@, O o O o O o kein Fehler, Kommunikation aktiv
@ - - e Kurzschluss / Uberlast Kanal 1 oder Kanal 2
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Diagnose von Fehlermeldungen uiber Modulregister

Einleitung Das Modul signalisiert Fehlermeldungen im Modulregister 0 Status Modul.
Verschiedene Fehlermeldungen lassen sich Uber ein Kommando quittieren.

Registeriibersicht Zur Diagnose des Moduls und der Analogausgange werden die folgenden
Modulregister verwendet:

Register Beschreibung
MR 0 Status Modul
MR 1 Kommando
MR 1y00 Status des Analogeingangs y (y = 1 oder 2)
Signalisierung eines Das Modul JX3-DMS2 signalisiert einen Fehler folgendermalien:
Fehlers
Stufe Beschreibung
1 Das Modul JX3-DMS2 erkennt einen Fehler und setzt das entsprechende
Fehlerbit im MR 0 Status Modul.
2 Das Modul JX3-DMS2 schaltet die rote D1-LED an.
3 Ergebnis:
Die Steuerung und der Buskopf reagieren auf den Fehler.
Reaktion auf Fehlermel- Die Reaktion auf eine Fehlermeldung im Anwenderprogramm erfolgt in fol-
dungen im Anwender- genden Stufen:
programm
Stufe Beschreibung
1 Das Anwenderprogramm erkennt Uber Register der Steuerung, dass das
Modul JX3-DMS2 einen Fehler meldet.
2 Das Anwenderprogramm reagiert - je nach gesetztem Fehlerbit im MR 0
Status Modul - auf den Fehler.
3 Der Anwender beseitigt die Fehlerursache.
4 Tauschen Sie bei einem nicht behebbaren Fehler das Modul. Ansonsten

kénnen Sie im MR 1y01 mit Kommando 6 den Fehler zuriicksetzen.
5 Starten Sie das Modul neu, wenn ein Uberstromproblem aufgetreten ist.
6 Ergebnis:

= Fehlerbits =0in MR 0
= Die D1-LED am JX3-Modul geht aus.

7 Das Anwenderprogramm quittiert die Fehlermeldung in der Steuerung und
auf dem Buskopf.
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6 Fehlerauswertung

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Fehlerauswertung auf Seite 113
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JX3-DMS2 Fehlerauswertung

Fehlende Verbindung zur Steuerung

Erkennung des Fehlers Das Modul JX3-DMS2 Uberpriift regelmafig die Kommunikation zur Steue-
rung bzw. zum Buskopf.

Ursache des Fehlers Folgende Ursachen kénnen zu diesem Fehler fiihren:

= Spannungsausfall an der Steuerung
= Leitungsunterbrechung zur Steuerung
= Hardware-Defekt des Buskopfs

Reaktion des Moduls auf  Das Modul reagiert auf den Fehler in folgenden Stufen:
den Fehler

Stufe Beschreibung
1 Bit 30 Synchroner Datenaustausch = 0 im MR 0 Status Modul

2 An den Analogausgangen werden die konfigurierten Fehlerwerte ausge-
geben.
Behebung der Fehlerur- Fihren Sie zur Behebung der Ursache des Fehlers folgende Schritte durch:
sache
Schritt Vorgehen
1 Wiederherstellung der Verbindung zur Steuerung
2
Wenn ... ... Dann ...
die Hardware des Buskopfs schicken Sie den Buskopf zur Repara-
defekt ist tur an die Jetter AG.
Quittierung des Fehlers Fuhren Sie zur Quittierung des Fehlers folgenden Schritt durch:
Schritt Vorgehen
1
Wenn ... ... Dann ...

der Buskopf ein JX3-BN-CAN starten Sie den Systembus neu.
ist

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Fehlerauswertung auf Seite 113
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6 Fehlerauswertung

Ungiiltiges Betriebssystem

Erkennung des Fehlers Das Modul JX3-DMS2 (berprift nach dem Einschalten, ob ein gtiltiges Be-
triebssystem vorhanden ist.

Ursache des Fehlers Folgende Ursachen kdnnen zu diesem Fehler fihren:

= Abbruch eines Betriebssystem-Updates
= Hardware-Fehler des Moduls JX3-DMS2

Reaktion des Moduls auf  Das Modul reagiert auf den Fehler in folgenden Stufen:
den Fehler

Stufe Beschreibung
1 Das Modul gibt an den Analogausgangen 0 aus.
2 D2-LED blinkt kurz rot
3 Die Versionsnummer in MR 9 lautet: 255.x.0.0

x: Version des Bootloaders

Behebung der Fehlerur- Flhren Sie zur Behebung der Ursache des Fehlers folgende Schritte durch:
sache
Schritt Vorgehen
1 Fihren Sie Gber JetSym ein Betriebssystem-Update aus.
2
Wenn ... ... Dann ...
ein Betriebssystem-Update sich | schicken Sie das Modul JX3-DMS2 zur
nicht durchfiihren Iasst Reparatur an die Jetter AG.
Quittierung des Fehlers Flahren Sie zur Quittierung des Fehlers folgenden Schritt durch:
Schritt Vorgehen

1 Starten Sie die JX3-Station neu.

Verwandte Themen

=  Registerbeschreibung Fehlerauswertung auf Seite 113
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Fehlerauswertung

Registerbeschreibung Fehlerauswertung

MR 0 Status Modul
Im MR 0 Status Modul signalisiert das Modul Status- und Fehlermeldungen
des Moduls.
Bedeutung der Bits
Bit16 = Sammelbit giiltige Messwerte vorhanden
1= beide Kanale haben giiltige Messwerte. Der Filter fiir einen glei-
tenden Mittelwert pro Kanal ist gefilllt.
Bit19  Sammelbit unterer Grenzwert unterschritten
1= der im MR 1y08 konfigurierte untere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde unterschritten
Bit20 Sammelbit oberer Grenzwert iiberschritten
1= der im MR 1y09 konfigurierte obere Grenzwert mindestens eines
Analogeingangs wurde Uberschritten
Bit23  Sammelbit Forcen aktiv
1= das Forcen fir mindestens einen Analogeingang ist aktiv
Bit24  Uberwachung interne Spannungen
0= Uberwachung deaktiviert
1= Uberwachung aktiviert
Bit 30  Synchroner Datenaustausch
1= zwischen dem Modul JX3-DMS2 und dem Buskopf bzw. der
JetControl 3xx findet ein synchroner Datenaustausch statt
Modulregister-Eigenschaften
Zugriff lesen
Wert nach Reset Abhangig von Status- und Fehlermeldungen des Moduls
MR 1y01 Kommando
Uber das MR 1y01 werden Funktionen des Moduls JX3-DMS2 konfiguriert.
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6 Fehlerauswertung

Kommandos

6 Quittierung von Sammelbits

160 Zeige skalierten Messwert an

161 Zeige digitalisierten Wert ohne Skalierung / Umrechnung an.

170 Zeige (wieder) den Wert des Dehnungsmesstreifens an (Forcen aus)
171 Zeige den Force-Wert an. Kommando 170 schaltet diesen ab.

210 Erfasse den Minimalwert der SkalierungsgroRe.

Legt den Minimalwert des ADCs in MR 1y24 ab.

220 Erfasse den Maximalwert der Skalierungsgroéfie.
Legt den Maximalwert des ADCs in MR 1y26 ab.

MR 1y00 Status des Analogeingangs y
Im MR 1y00 signalisiert das Modul Statusmeldungen des Analogeingangs y.

Bedeutung der Bits
Bit 1 Giiltigkeit der Messung
0= im Fehlerfall (z. B. bei inkorrekter Wandlung)
1= Messwerte sind giiltig
Bit 3 Schnellste mégliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 64
Bit 4 Schnelle Wandlung; Oversampling in Hardware auf 128
Bit 5 Langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 256
Bit 6 Noch langsamere Wandlung; Oversampling in Hardware auf 512

Bit 8 Forcen der Kanale

0= Messwert des Kanals wird angezeigt
1= Forcewert des Kanals wird angezeigt
Bit 9 Langsamste mogliche Wandlung; Oversampling in Hardware auf 1.024

Bit12  Minimum des Kanals wurde skaliert
Bit 13 Maximum des Kanals wurde skaliert
Bit14  Kanal ist aktiv

0= Kanal ist nicht aktiv

1= Kanal ist aktiv

Modulregister-Eigenschaften
Zugriff lesen

Wert nach Reset 0x00000100
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Identifikation des Moduls

7 Ildentifikation des Moduls

Zweck des Kapitels

Voraussetzungen

Infos fiir die Hotline

Dieses Kapitel unterstitzt die Identifikation des Moduls JX3-DMS2 in folgen-
den Punkten:

= Bestimmung der Versionen des Moduls.

= Auslesen des elektronischen Typenschilds EDS. Im EDS sind zahlreiche
fertigungsrelevante Daten abgelegt.

Zur |dentifikation des Moduls JX3-DMS2 miissen folgende Voraussetzungen
erfillt sein:

= Das Modul JX3-DMS?2 ist an eine JetControl-Steuerung angeschlossen.
= Die Steuerung ist mit einem PC verbunden.
= Auf dem PC ist die Programmier-Software JetSym installiert.

= Die Mindestanforderungen an Module, Steuerungen und Software sind er-
fullt.

Falls Sie sich wegen eines Problems an die Hotline der Jetter AG wenden
mussen, dann halten Sie folgende Informationen des Moduls JX3-DMS2
bereit:

= Versionsnummer im MR 9
=  Hardware-Revision

Inhalt
Thema Seite
Versionen des MOAUIS .........euviiiiiii e 116
Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-3XX.......covivireiiiiiireeiiiieeeiiiieeeeene 118
Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-24X .......cccvvviiveeeiiiicciiiieeee e, 120
Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-647 mit JX6-SB(-I).................... 122
Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-3XX .....ceiiiiiiiiiiiiiiiiiieee e e e 124
Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-24X........cccceiiiiiiiiiiiieee e 126
Registerbeschreibung Identifikation ............cccocceiiiiiii e 128
Identifikation Uber das Typenschild ... 129
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7 Identifikation des Moduls

Versionen des Moduls

Einleitung Jedes JX3-Modul beinhaltet Software mit eindeutigen Versionsnummern, die
Uber Modulregister lesbar sind. Sie bendtigen die Daten der Versionen, falls
Sie sich wegen eines Problems an die Hotline der Jetter AG wenden mussen.

Format von Versions- Die Versionsnummern des Moduls JX3-DMS2 werden durch vier Zahlen
nummern dargestellt.
1 2 3 4
Element Beschreibung
1 Major- bzw. Hauptversionsnummer
2 Minor- bzw. Nebenversionsnummer
3 Branch- bzw. Zwischenversionsnummer
4 Build-Versionsnummer
Registerubersicht Zum Auslesen der Versionen werden die folgenden Modulregister verwendet:
Register Beschreibung
MR 9 Betriebssystem-Version
MR 32 FPGA-Version
MR 257 Bootloader-Version
Frei gegebene Version Bei einer frei gegebenen Version haben die Branch- und die Build-

Versionsnummer den Wert 0.

Versionsnummern im Wahlen Sie zur Anzeige einer Versionsnummer im JetSym Setup das Format
JetSym Setup "IP-Adresse" aus.

& Setup.sts | JC-24x ¥3.53 (JETIP:192.168.10.161) - angehalten

Hame Hummer Inhalt Typ

=

Yer=sion 3019 1.1.0.0 int

)
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Versionsnummern im Benutzen Sie zur Darstellung von Versionen im Anwenderprogramm den
Anwenderprogramm Bezeichner IP#.

Task 0
// Uberprifung einer Version
When
JX3 Modul.Version = IP#1.1.0.0
Continue;

/...
End Task;

Verwandte Themen

= Registerbeschreibung Identifikation auf Seite 128
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7 Identifikation des Moduls

Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-3xx

Einleitung

Registeribersicht

Inhalt der EDS-Page 0

Inhalt der EDS-Page 1

Im Elektronischen Data Sheet EDS sind verschiedene produktionsrelevante
Daten remanent abgelegt. Die Daten des EDS kdnnen Uber Register der
Steuerung JC-3xx gelesen werden.

Zum Lesen des EDS werden die folgenden Register verwendet:

Register Beschreibung
R 100500 Interface: 1 = JX3-Peripheriemodule der JX3-Station
R 100501 Modulnummer in der JX3-Station

R 100600 ... R 100614 Daten der EDS-Page 0
R 100700 ... R 100710 Daten der EDS-Page 1

Uber die EDS-Page 0 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 0 muss im Register R 10041 der Wert 0 stehen.

Register Typ Bedeutung
R 100600 int Version der EDS-Page 0
R 100601 int Modul-Code
R 100602 ... R 100612 string Modulname
R 100613 int Hardware-Version
R 100614 int Hardware-Version

Uber die EDS-Page 1 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 1 muss im Spezialregister 10041 der Wert 1 stehen.

Register Typ Bedeutung
R 100700 int Version der EDS-Page 1
R 100701 ... R 100707 string Seriennummer
R 100708 int Produktionsdatum, Tag
R 100709 int Produktionsdatum, Monat
R 100710 int Produktionsdatum, Jahr
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JX3-DMS2 Identifikation des Moduls

Lesen einer EDS-Page Fihren Sie zum Lesen einer EDS-Page eines JX3-Moduls am JC-3xx folgen-

de Schritte aus:
Schritt Vorgehen
1 Auswabhl des Interfaces durch Beschreiben von R 100500 mit 1.

2 Auswahl des JX3-Moduls durch Beschreiben von R 100501 mit der Mo-
dulnummer.

3 Lesen der EDS-Daten in den Registern R 100600 ... 100710.

Verwandte Themen

= Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-3xx auf Seite 124
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Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-24x

Einleitung

Registeriibersicht

Inhalt der EDS-Page 0

Inhalt der EDS-Page 1

Im Elektronischen Data Sheet EDS sind verschiedene produktionsrelevante
Daten remanent abgelegt. Die Daten des EDS kdnnen Uber Spezialregister
gelesen werden. Sie teilen sich in die zwei Bereiche EDS-Page 0 und
EDS-Page 1 auf. Uber Register kann nur auf eine Page gleichzeitig zugegrif-
fen werden.

Zum Lesen des EDS werden die folgenden Register verwendet:

Register
R 10040
R 10041

R 10041 ... R 10056
R 10041 ... R 10052

Beschreibung
I/0-Modulnummer am JX2-Systembus
EDS-Page
Daten der EDS-Page 0
Daten der EDS-Page 1

Uber die EDS-Page 0 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 0 muss im Register R 10041 der Wert 0 stehen.

Register

R 10042
R 10043
R 10044
R 10055
R 10056

... R 10054

Typ Bedeutung
int Version der EDS-Page 0
int Modul-Code
string Modulname
int Hardware-Version
int Hardware-Version

Uber die EDS-Page 1 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 1 muss im Spezialregister 10041 der Wert 1 stehen.

Register

R 10042
R 10043
R 10050
R 10051
R 10052

... R 10049

Typ Bedeutung
int Version der EDS-Page 1
string Seriennummer
int Produktionsdatum, Tag
int Produktionsdatum, Monat
int Produktionsdatum, Jahr
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Lesen einer EDS-Page Fihren Sie zum Lesen einer EDS-Page eines JX3-Moduls am JC-24x folgen-

de Schritte aus:
Schritt Vorgehen

1 Auswahl des JX3-Moduls durch Beschreiben des R 10040 mit der I/O-
Modulnummer.

2 Auswahl der EDS-Page durch Beschreiben des R 10041 mit der Page-
Nummer.

3 Lesen der EDS-Daten in den Registern R 10042 ... 10056.

Verwandte Themen

= Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-24x auf Seite 126
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Elektronisches Data Sheet EDS beim JC-647 mit JX6-SB(-I)

Einleitung Im Elektronischen Data Sheet EDS sind verschiedene produktionsrelevante
Daten remanent abgelegt. Die Daten des EDS kdnnen Uber Spezialregister
gelesen werden. Sie teilen sich in die zwei Bereiche EDS-Page 0 und
EDS-Page 1 auf. Uber Register kann nur auf eine Page gleichzeitig zugegrif-
fen werden.

Registerubersicht Die Registernummern zum Lesen des EDS sind abhangig vom Submodul-
steckplatz m des JX6-SB(-):

Register Beschreibung
R 3m10040 1/0-Modulnummer am JX2-Systembus
R 3m10041 EDS-Page

R 3m10041 ... R 3m10056 Daten der EDS-Page 0
R 3m10041 ... R 3m10052 Daten der EDS-Page 1

Inhalt der EDS-Page 0 Uber die EDS-Page 0 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 0 muss im Register R 3m10041 der Wert 0 stehen.
Register Typ Bedeutung
R 3m10042 int Version der EDS-Page 0
R 3m10043 int Modul-Code
R 3m10044 ... R 3m10054 string Modulname
R 3m10055 int Hardware-Version
R 3m10056 int Hardware-Version
Inhalt der EDS-Page 1 Uber die EDS-Page 1 werden Fertigungsdaten gelesen. Zum Lesen der
EDS-Page 1 muss im Register R 3m10041 der Wert 1 stehen.
Register Typ Bedeutung
R 3m10042 int Version der EDS-Page 1
R 3m10043 ... R 3m10049 string Seriennummer
R 3m10050 int Produktionsdatum, Tag
R 3m10051 int Produktionsdatum, Monat
R 3m10052 int Produktionsdatum, Jahr
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Lesen einer EDS-Page Fihren Sie zum Lesen einer EDS-Page folgende Schritte aus.

Schritt Vorgehen

1 Auswahl des JX3-Moduls durch Beschreiben des R 3m10040 mit der 1/O-
Modulnummer.

2 Auswahl der EDS-Page durch Beschreiben des R 3m10041 mit der Page-
Nummer.

3 Lesen der EDS-Daten in den Registern R 3m10042 ... 3m10056.
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7 Identifikation des Moduls

Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-3xx

Aufgabe Im Setup von JetSym sollen die EDS-Daten eines beliebigen JX3-Moduls
angezeigt werden.

Losung In einem JetSym-Anwenderprogramm werden die Register des EDS als Vari-
ablen deklariert. Die Variablen werden dann im Setup Fenster eingetragen.

Beispiel-Konfiguration An einen JC-3xx ist ein Modul JX3-xxx angeschlossen. Das Modul JX3-xxx
hat die Modulnummer 2 in der JX3-Station.

JetSym STX-Programm Type

// Definition von Interface und Modulnummer

JX3 _EDS:

Struct
Interface : Int;
Module : Int;

End Struct;

// Definition der EDS Page 0
JX3 EDS_PAGEO:

Struct
Version : Int;
Code : Int;
ModuleName : String[31];
PCB_REV : Int;
PCB_Opt : Int;

End Struct;

// Definition der EDS Page 1
JX3 EDS_PAGEL:

Struct
Version : Int;
Sernum : String[19];
TS_Day : Int;
TS Month : Int;
TS Year : Int;
End Struct;
End Type;
Var
EDS : JX3 EDS At %VL 100500;

EDSO : JX3 EDS PAGEO At VL 100600;
EDS1 : JX3 EDS PAGEl At VL 100700;
End Var;
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Lesen der EDS-Page 0

Lesen der EDS-Page 1

& EDS.stxs | JC-350 ¥1.04.00.00 (JETIP:192.168.10.161) - angehalten [ |[0](X]

Hame Hummer Inhalt Typ =
1 B EDS 100500 struct —
2 F— EDS. Interface 100500 1 int
3 L EDS. Module 100501 2 int e
4
5 B EDS0 100s00 struct
5 F— EDS0. Version 100s00 I int
7 F— EDS0. Code 100e01 300, . .399 int
g F— EDS0 . HoduleHams 100602 "JHI-—mmm" =tring
9 F— EDS0.FCE_REV 100613 1 int
10 L EDSO.PCE_Opt 100614 I int
1 -
< | | »
Element Beschreibung
EDS.Interface 1 = EDS-Daten der Module in der JX3-Station
EDS.Module 2 = Modulnummer

[ EDS.stxs | JC-350 ¥1.04.00.00 (JETIP:192.168.10.161) - angehalten

Hame

Hummer

Inhalt

EBX

H EDS
EDS. Interface
L EDS. Module

H EDS1

F— EDS1 . Version
F— EDS1 . Sernum
F— ELS1.TS Day
F— EDS1.TS Month
L EDS1.TS Year

100500
100500
100501

100700
100700
100701
100708
100709
100710

struct
1
2

struct

I
"20080305070007"
5

3

2008

int
int

int
=tring
int
int
int

e

Element Beschreibung
EDS.Interface 1 = EDS-Daten der Module in der JX3-Station
EDS.Module 2 = Modulnummer
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7 Identifikation des Moduls

Beispiel: Lesen eines EDS beim JC-24x

Aufgabe

Losung

Beispiel-Konfiguration

JetSym ST-Programm

Im Setup von JetSym sollen die EDS-Daten eines beliebigen JX3-Moduls
angezeigt werden.

In einem JetSym-Anwenderprogramm werden die Register des EDS als Vari-
ablen deklariert. Die Variablen werden dann im Setup Fenster eingetragen.

An einen JC-24x ist ein JX3-BN-CAN mit einem JX3-xxx angeschlossen. Das
Modul JX3-xxx hat die I/O-Modulnummer 2 im JX2-Systembus.

Type

// Definition von Modulnummer und EDS-Page
JX3_EDS:
Struct

Module : Int;

Page : Int;

End Struct;

// Definition der EDS Page 0
JX3 EDS_PAGEO:

Struct
Version : Int;
Code : Int;
Name : String([31];
PCB_REV : Int;
PCB Opt : Int;

End Struct;

// Definition der EDS Page 1
JX3 EDS_PAGEL:

Struct
Version : Int;
Sernum : String[19];
TS_Day : Int;
TS Month : Int;
TS Year : Int;
End Struct;
End Type;
Var
EDS : JX3 EDS At %VL 10040;

EDSO : JX3 EDS PAGEO At SVL 10042;
EDS1 : JX3 EDS PAGEl At VL 10042;

End Var;
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JX3-DMS2 Identifikation des Moduls

Lesen der EDS-Page 0

{8 EDS.sts | JC-24x V¥3.25 (JETIP:192.168.10.44) - Aktiv M=E3

Hame Hummer |Inhalt Typ =
1 ELS. Hodule 0040 2 int —
2 ELS.FPage 10041 0 int |
3
4 EDS0 . Version lo042 I int
5 ELS0. Code 10043 300,00 .399 int
B EDS0 . Hame 10044 "JHI-—mmm" =tring
7 ELS0.PCE_REY 10055 1 int
a ELS0.PCE_Opt 10056 1 int
9 -
4| | »
Element Beschreibung
EDS.Module 2 = Modulnummer
EDS.Page 0 = Daten der EDS-Page 0

Lesen der EDS-Page 1

{8 EDS.sts | JC-24x V¥3.25 (JETIP:192.168.10.44) - Aktiv M=E3

Hame Hummer |Inhalt Typ =
1 EDS . Module 10040 2 int —
2 EDS.Page 10041 i int |
3
4 ELDS51 Ver=sion 10042 1] int
5 EDS1 .Sernum 10043 ["20080215070060" |=string
3 EDS1.TS Davw 10050 |25 int
7 EDS1.TS Month 10051 4 int
& EDS1 . TS Vear 10052 2007 int
g -
< | | »
Element Beschreibung
EDS.Module 2 = Modulnummer
EDS.Page 1 = Daten der EDS-Page 1
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7 Identifikation des Moduls

Registerbeschreibung Identifikation

MR 9 Betriebssystem-Version

Im MR 9 wird die Betriebssystem-Version des Moduls JX3-DMS2 angezeigt.
Uber JetSym kann ein anderes Betriebssystem auf das Modul JX3-DMS2
Ubertragen werden.
Modulregister-Eigenschaften
Werte frei gegebene Betriebssystem-Version:

IP#1.0.0.0 ... IP#254.255.0.0

Bootloader-Version:

IP#255.1.0.0 ... IP#255.255.0.0

Zugriff lesen
Wert nach Reset Betriebssystem-Version
MR 32 FPGA-Version

Im MR 32 wird die FPGA-Version des Moduls JX3-DMS2 angezeigt. Eine An-
derung der FPGA-Version ist vom Anwender nicht durchfiihrbar.

Modulregister-Eigenschaften

Werte IP#1.0.0.0 ... IP#255.255.0.0
Zugriff lesen
Wert nach Reset FPGA-Version
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JX3-DMS2 Identifikation des Moduls

Identifikation uber das Typenschild

Einleitung Jedes JX3-Modul identifiziert sich liber ein Typenschild am Gehause. Sie
bendtigen die Daten der Hardware-Revision, falls Sie sich wegen eines Prob-
lems an die Hotline der Jetter AG wenden missen.

Typenschild Das Typenschild der JX3-Module beinhaltet folgende Informationen:

S/N: 20080130060039 i/
Jetter |l Rm0m

Part No.:10000542
JX3-xxx Rev.: 02.01.00

\3 \2 f:m

\
\

g Zl

Nummer Element
1 Seriennummer
2 Hardware-Revision
3 Modulname
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JX3-DMS2

Kurz-Referenz JX3-DMS2

8 Kurz-Referenz
JX3-DMS2

Bit6 = 1:
Bit 8 = 1:
Bit9 = 1:

Bit12 =1:
Bit 13 =1:
Bit 14 = 1:

Noch langsamere Wandlung
Force-Wert wird angezeigt
Langsamste mdgliche Wandlung
Minimum des Kanals y wurde skaliert
Maximum des Kanals y wurde skaliert
Kanal y ist aktiv

Betriebssystem-Version

Diese Kurz-Referenz beschreibt in stark zusammengefasster Form die
Register des Dehnungsmessmoduls JX3-DMS2 in der Betriebssystem-
Version 1.03.0.00.

Allgemeine Registeriibersicht

Kommando Analogeingang y

1y01
6
160
161
170
171
210

220

Kommando Analogeingang y (y =1 ... 2)

Quittierung Sammelbits

Zeige skalierten Messwert an

Zeige digitalisierten Wert ohne Skalierung/Umrechnung an.
Zeige (wieder) Wert des Dehnmessstreifens an. (Forcen aus)
Zeige Force-Wert an.

Erfasse den Minimalwert der physikalischen GréRRe: Legt den
Minimalwert des ADC in MR 1y24 ab.

Erfasse den Maximalwert der physikalischen GroRe: Legt den
Maximalwert des ADC in MR 1y26 ab.

0 Status Modul
2.3 Analogeingange 1 bis 2
9, 32, 257 Versionen
1100 ... 1199 Konfiguration Analogeingang 1
1200 ... 1299 Konfiguration Analogeingang 2
9740 ... 9744 Oszilloskop
Registernummern
JC-3xx 100mmzzzz

mm Modulnummer: 02 ... 17

777z Modulregister-Nummer: 0000 ... 9999
JC-24x 3xxz

XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30

z Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

JC-647 3mO03xxz
m Submodulsteckplatz: 1 ... 3
XX 1/0-Modulnummer - 2: 00 ... 30
z: Modulregister-Nummer: 0 ... 9

Zugriff auf weitere Modulregister nur indirekt

Anwender-Skalierung

1y06
1y11
1y24
1y25
1y26
1y27
1y28
1y29

Anzahl der Mittelungen 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 128
Empfindlichkeit des Sensors in yV/V

1. Digitalwert fir Analogeingang y

1. Wert der physikalischen Grée (Minimum)

2. Digitalwert fur Analogeingang y

2. Wert der physikalischen Grofle (Maximum)

Offset t der Geradeny = mx +t

Offset des Istwertes (&hnlich Tara-Funktion bei Waagen)

Sonstige Konfiguration

Bedeutung von y

1y04 Force-Wert fir Analogeingang y

1y08 Unterer Grenzwert Analogeingang y

1y09 Oberer Grenzwert Analogeingang y

1y20 Schleppzeiger Minimalwert Analogeingang y
1y21 Schleppzeiger Maximalwert Analogeingang y
Oszilloskop

9740 Kommando

9741 Parameter-Index

9742 Parameter

9743 Daten-Index

9744 Daten

y Nummer des Analogeingangsy = 1 ... 2
Status Modul

0 Status Modul

Bit 16 =1: Sammelbit giiltige Messwerte vorhanden
Bit 19 =1: Sammelbit untere Grenze

Bit20 =1: Sammelbit obere Grenze

Bit23 =1: Sammelbit Forcen

Bit24 =1: Uberwachung Spannungen

Bit 30 =1:  Synchroner Datenaustausch

Messwerte Kanal 1 und Kanal 2

Belegung Klemme X61

)
|

Klemmpunkt Signale resistiver Sensor 1

X61.UV1+ Spannungsversorgung+ fiir Sensor
(+5V/100 mA)

X61.US1+ nicht anschlief3en

X61.UD1+ Signal+ des Sensors

X61.UD1- Signal- des Sensors

X61.US1- nicht anschlielen

X61.UV1- Spannungsversorgung- flr Sensor
X61.SHLD Schirmanschluss

X61.0V Bezugspotenzial
X61.SHLD Schirmanschluss
X61.SHLD Schirmanschluss

2 Digitalwert fir Analogeingang 1

3 Digitalwert fir Analogeingang 2
Versionen

9 Betriebssystem-Version

32 FPGA-Version

257 Bootloader-Version

Status Analogeingang y

1y00 Status Analogeingangy (y =1 ... 2)
Bit1=1: Messwerte sind gultig

Bit3 = 1: Schnellste mégliche Wandlung

Bit4 = 1: Schnelle Wandlung

Bit5 = 1: Langsamere Wandlung

Belegung Klemme X62

Klemmpunkt Signale resistiver Sensor 2

X62.UV2+ Spannungsversorgung+ fiir Sensor
(+5V/100 mA)

X62.US2+ nicht anschlieRen

X62.UD2+ Signal+ des Sensors

X62.UD2- Signal- des Sensors

X62.US2- nicht anschlieRen

X62.UV2- Spannungsversorgung- fir Sensor
X62.SHLD Schirmanschluss

X62.0V Bezugspotenzial
X62.SHLD Schirmanschluss
X62.SHLD Schirmanschluss
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Anhang

Anhang

Einleitung Der Anhang enthalt die elektrischen und mechanischen Daten sowie die
Betriebsdaten.

Inhalt
Thema Seite
TechniSChe Daten .........coooieiiiieiie e e 133
[0 To [ G PP UPRPTR 140
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JX3-DMS2 Anhang

A: Technische Daten

Einleitung Dieses Kapitel im Anhang enthalt die elektrischen und mechanischen Daten
sowie die Betriebsdaten des Moduls JX3-DMS2.

Inhalt
Thema Seite
TeChNISChE DAten ........ccooeeee e 134
Mechanische ADMESSUNGEN...........ooiiii e 135
Betriebsparameter Umwelt und Mechanik ............cocociiiiie 136
Betriebsparameter GENAUSE ..........cooeeiiiiiiiiiiiiiie e 137
Gleichstrom-Netzeingdnge und -Netzausgange ..........cccoovieveiiiieeceninenn, 138
Geschirmte Daten- und 1/O-Leitungen ..........cccceeeeeeeiiiiiiiiiiieeee e 139
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Anhang

Technische Daten

Elektrische Daten

Parameter Wert
Einstellbarer Verstarker pro Kanal 0,5- bis 1.050-fach
(Reziprokwert der Empfindlichkeit des
Dehnmessstreifens)
Ausgangsspannung, kurzschlussfest 4,89V +/-0,3 V pro Kanal
Maximaler Strom pro Kanal 100 mA (Betrieb)

bei 108 mA +/-6 mA I6st die elektroni-
sche Uberstromsicherung aus.

Empfindlichkeit des Sensors 1 mV/V bis max. 400 mV/V
Daten des - -
JX3-Systembusses Ll £

Logikspannung JX3-Systembus DC+5V (-15 % ... +10 %)

Stromaufnahme aus Logikspannung typisch lsy: 65 mA

JX3-Systembus

Zusatzspannung JX3-Systembus DC +24 V (-15 % ... +20 %)

Stromaufnahme aus Zusatzspannung typisch laay: 65 mA

JX3-Systembus

Nennleistungsaufnahme aus dem typisch: 1,9 W
JX3-Systembus
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JX3-DMS2 Anhang

Mechanische Abmessungen

Mechanische
Abmessungen 31
oS

il
100,6
2
g
Mindestabstédnde Halten Sie bei der Montage des Moduls JX3-DMS2 oben und unten einen

Mindestabstand ein. Beim Modultausch kdnnen dann die Rastlaschen des
JX3-Backplane-Moduls mit den Fingern betatigt werden.

=  Mindestabstand oben: 30 mm
=  Mindestabstand unten: 25 mm

Modulbreite Das Modul JX3-DMS2 hat eine Breite von 31 mm. Bei der Montage des Mo-
duls JX3-DMS2 an eine JX3-Station wird die Breite um 25 mm vergréRert.

Einbaulage Die Einbaulage des Moduls JX3-DMS?2 ist senkrecht.
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Anhang

Betriebsparameter Umwelt und Mechanik

Umwelt
Parameter Wert Norm
Betriebstemperaturbereich 0..+50°C
Lagertemperaturbereich -40 ... +70 °C DIN EN 61131-2
DIN EN 60068-2-1
DIN EN 60068-2-2
Luftfeuchtigkeit 10 ... 95 %, DIN EN 61131-2
nicht kondensierend
Verschmutzungsgrad 2 DIN EN 61131-2
Korrosion / Hinsichtlich Korrosion wurden keine besonderen
hemische Bestandiakeit MafRnahmen getroffen. Die Umgebungsluft muss frei
chemische bestandigket sein von hoheren Konzentrationen an Sauren,
Laugen, Korrosionsmitteln, Salz, Metalldampfen
oder anderen korrosiven oder elektrisch leitenden
Verunreinigungen
Maximale Betriebshohe 2.000 m Giber NN DIN EN 61131-2
Mechanik
Parameter Wert Norm
Transportfestigkeit Fallhéhe mit DIN EN 61131-2
Versandverpackung: 1 m DIN EN 60068-2-32
Produktverpackung: 0,3 m
Schwingfestigkeit 5Hz -9 Hz: 3,5 mm- DIN EN 61131-2
Amplitude DIN EN 60068-2-6
9Hz-150Hz : 1 g Be-
schleunigung:
1 Oktave / min, 10 Fre-
quenzdurchlaufe sinusfor-
mig, alle drei Raumachsen
Schockfestigkeit 15 g gelegentlich, 11 ms, DIN EN 61131-2
halbe Sinuswelle, 3 Schocks
in beide Richtungen der drei DIN EN 60068-2-27
Raumachsen
Schutzart 1P20 DIN EN 60529
Einbaulage senkrecht auf Hutschiene
geklemmt
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JX3-DMS2 Anhang
Betriebsparameter Gehause
Elektrische Sicherheit
Parameter Wert Norm
Schutzklasse ] DIN EN 61131-2

EMV-Storaussendung

EMV-Storfestigkeit

Isolationspriifspannung

Schutzleiterverbindung

Uberspannungskategorie

Funktionserde ist geratein-
tern mit der Geratemasse
verbunden.

0
Il

DIN EN 61131-2

DIN EN 61131-2
DIN EN 61131-2

Parameter Wert Norm
Gehause Frequenzbereich 30 - DIN EN 61000-6-3
(25\9/,':]”)'1?1 %ﬁzwe“ 30dB | hiN EN 61000-6-4
Frequenzbereich 230 - DIN EN 55011
1.000 MHz, Grenzwert
37 dB (uV/m)in 10 m
(Klasse B)
Parameter Wert Norm
Magnetfeld mit energietechni- | 50 Hz DIN EN 61131-2
scher Frequenz 30 A/m DIN EN 61000-6-2

HF-Feld amplitudenmoduliert

ESD

Frequenzbereich
80 MHz - 2 GHz

Priffeldstarke 10 V/im
AM 80 % mit 1 kHz
Kriterium A

Luftentladung:
Prifscheitelspannung 8 kV

Kontaktentladung:
Prifscheitelspannung 4 kV

Kriterium A

DIN EN 61000-4-8
DIN EN 61131-2

DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-3

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-2
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Gleichstrom-Netzeingange und -Netzausgange

EMV-Stéraussendung

EMV-Storfestigkeit

Parameter
Signal-, Steueranschluss

Gleichspannungsnetzein-
und -ausgange

Wert
Frequenzbereiche

0,15 bis 0,5 MHz,
Grenzwert 40 bis 30 dB

0,5 bis 30 MHz,
Grenzwert 30 dB

(Klasse B)

Norm

DIN EN 61000-6-3

Parameter

Hochfrequenz asymmet-
risch

Schnelle Transienten
(Burst)

StoRspannungen,

unsymmetrisch
(Leitung gegen Erde),

symmetrisch
(Leitung gegen Leitung)

Wert
Frequenzbereich 0,15-80 MHz
Prifspannung 3 V
AM 80 % mit 1 kHz
Quellimpedanz 150 Ohm
Kriterium A
Priifspannung 2 kV
tr/tn 5/50 ns
Wiederholfrequenz 5 kHz
Kriterium A
tr/th 1,2/50 s
Gleichtakteinkopplung 1 kV
Gegentakteinkopplung 0,5 kV

Norm
DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-6

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-4

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-5
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Anhang

Geschirmte Daten- und I/O-Leitungen

EMV-Storfestigkeit

EMV-Storfestigkeit:
Funktionserdeanschluss

Parameter

Hochfrequenz asymmet-
risch, amplitudenmoduliert

Schnelle Transienten
(Burst)

Stoflspannungen, unsym-
metrisch

(Leitung gegen Erde)

Wert
Frequenzbereich 0,15-80 MHz
Prifspannung 3 V
AM 80 % mit 1 kHz
Quellimpedanz 150 Ohm
Kriterium A
Prifspannung 1 kV
tr/tn 5/50 ns
Wiederholfrequenz 5 kHz
Kriterium A
tr/th 1,2/50 ps
Gleichtakteinkopplung 1 kV

Norm
DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-6

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-4

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-5

Parameter

Hochfrequenz asymmet-
risch

Schnelle Transienten
(Burst)

Wert
Frequenzbereich 0,15-80 MHz
Prifspannung 3 V
AM 80 % mit 1 kHz
Quellimpedanz 150 Ohm
Kriterium A
Prufspannung 1 kV
tr/tn 5/50 ns
Wiederholfrequenz 5 kHz

Kriterium A

Norm
DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-6

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-4
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Index

B: Index

A

Anschlusstechnik

Analoge Sensoren ¢ 29

Parallelschaltung mehrerer Sensoren « 31
Anwender-Skalierung « 65

B

Beispiele

Aufzeichnung und Auslesen von Werten « 99

Direkter Registerzugriff « 56

Indirekter Registerzugriff « 59

Lesen eines EDS mit JC-24x « 126

Lesen eines EDS mit JC-3xx * 124

Skalierung eines Druckwertes « 72, 74
Bestandteile JX3-Modul « 17
Bestimmungsgemafe Verwendung « 10
Betriebsparameter

Gehause « 137

Geschirmte Daten- und I/O-Leitungen « 139

Gleichstrom-Netzeingdnge und -Netzausgange * 138

Umwelt und Mechanik « 136

D

Demontage
Demontieren eines JX3-Peripheriemoduls « 39
Tausch eines JX3-Peripheriemoduls « 37
Direkter Registerzugriff « 55
Dokumentenibersicht « 19

E

EDS
JX3-Module am JC-24x « 120
JX3-Module am JC-3xx * 118
JX3-Module am JC-647 « 122
Erstinbetriebnahme
an einem JC-24x * 44
an einem JC-3xx « 43
Vorbereitungen ¢ 43

F

Fachpersonal « 10
Fehler
Ungultiges Betriebssystem « 112
Verbindung zur Steuerung * 111
Fehlermeldungen » 109
Forcen « 82

H

Hinweisschilder « 12

I/O-Modulnummer im JX2-Systembus ¢ 49
I/O-Nummer
im JX2-Systembus beim JC-647 mit JX6-SB(-1) « 52
im JX2-Systembus mit JC-24x « 50
im JX2-Systembus mit JM-D203-JC24x « 50
in der JX3-Station mit JC-3xx * 51
Indirekter Registerzugriff « 57

K

Klemmen
Klemme X61 « 23, 25
Spezifikation fir die Klemmen « 27
Kurz-Referenz « 131

L
LEDs des Moduls * 34

Mechanische Abmessungen 22
Messen von Spannungen « 61
Mindestanforderungen « 18
Modulregister

Anwender-Skalierung * 68

Diagnose und Fehlerauswertung « 113

Identifikation + 128

Oszilloskop « 97

Sammelbits « 104

Zusatzfunktionen * 84
Modulregister Ubersicht

Definition « 48

Eigenschaften « 46

Zahlenformate « 46
Montage

Montieren eines JX3-Peripheriemoduls * 36

o)

Oszilloskop
Aufzeichnung mit Triggerbedingung * 93
Auslesen der aufgezeichneten Werte * 96
Kontinuierliche Aufzeichnung * 91
Start/Stopp-Aufzeichnung « 89

P

Prinzipschaltbild « 28
Produktbeschreibung « 17

R

Register « 48
Registernummer
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im JX2-Systembus beim JC-647 mit JX6-SB(-1) « 52
im JX2-Systembus mit JC-24x « 50
im JX2-Systembus mit JM-D203-JC24x « 50
in der JX3-Station mit JC-3xx * 51
Reparatur » 10

S

Sammelbits 102
Schleppzeiger * 80
Sicherheitshinweise * 9
Stérung « 12

T

Technische Daten « 134
Typenschild « 129

U

Uberwachung von Grenzwerten « 80
Umbauten + 10

\'

Versionen ¢« 116

z

Zubehor zum JX3-System « 21
Zusatzfunktionen « 63
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