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Beschreibung

Es gibt viele Frequenzumformer, die nur einen unipolaren Analogeingang 0 Volt bis 10 Volt fir die
Sollwertspannung haben. Die Drehrichtung des angeschlossenen Motors wird dabei tiber zwei digitale
Eingange am Frequenzumformer festgelegt.

Das Servo Controller Submodul D-SV der Steuerungsfamilie DELTA arbeitet standardmaRig mit einem
bipolaren Analogausgang +10 V, der aber umkonfigurierbar ist auf unipolare Analogausgabe mit zwei
digitalen Richtungsausgéangen.

Diese Application Note erklart die Vorgehensweise zur Konfiguration der Unipolaren DAC-Ausgabe (DAC =
digital-analog-converter).

Konfiguration

Fir die Drehrichtungssteuerung des Motors, der an einen Frequenzumformer mit unipolarem Analogeingang
angeschlossen ist, werden zwei digitale Ausgange eines Ausgangssubmoduls D-O16 auf der Controllerkarte
(D-CON, D-CONH+, ...) verwendet — ein Ausgang fur die positive Drehrichtung und der andere Ausgang flr
die negative Drehrichtung.

Das D-O16 muf sich auf der gleichen Controllerkarte wie das D-SV befinden.

Konfiguration der digitalen Ausgange
Die Register auf der Controllerkarte werden folgendermalen beschrieben:

x: Steckplatznummer der Controllerkarte, y: Achsnummer

Register Bedeutung

LADE REGISTER [1xy118 mit z1] Rampe in positive Richtung

LADE REGISTER [1xy119 mit z2] Rampe in negative Richtung

LADE_REGISTER [1xy120 mit 0] Haltachse

LADE REGISTER [1xy121 mit z1] maximale Geschwindigkeit in positive Richtung
LADE REGISTER [1xy122 mit z2] maximale Geschwindigkeit in negative Richtung

Bei den angegebenen Registern handelt es sich um Spezialregister des Modus* Positionieren tiber
Ausgange.

Die Funktionsweise ist dabei folgende:

Befindet sich die betreffende Achse im Zustand der Bewegung in positive Richtung (Rampe oder Fahren mit
Endgeschwindigkeit), dann wird der Wert z1 in das Register der tberlagerten Ausgange der D-O16 auf
dieser Controllerkarte geschrieben.

Entsprechend wird der Wert z2 in das Register der iberlagerten Ausgange der D-O16 geschrieben, wenn
sich die betreffende Achse im Zustand der Bewegung in negative Richtung (Rampe oder Fahren mit
Endgeschwindigkeit) befindet.
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Der Zustand Haltachse wird nicht auf Ausgange abgebildet (LADE_REGISTER [1xy120 mit 0]), da das
Haltachse-Bit weiterhin aktiv ist und auch abgefragt werden kann.

Mit den Werten z1 und z2 wird festgelegt, welche Ausgange des D-O16 jeweils gesetzt werden.

Die Register 1xy118 ... 1xy122 sind bitcodiert:

Registerbit 15 14 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Ausgang-Nummer al6 |al5 [a... |a09 |a08 |[a07 |a06 [a05 [a04 |a03 |a02 |[a01

Beispielwert z1 = 1

(binar) 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1
Beispielwert z2 = 2
(binar) 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

Zugriffsberechtigung fiir digitale Ausgange setzen
Zusatzlich mussen noch die Register 1xy124 und 1xy126 beschrieben werden.

Mit dem bitcodierten Register 1xy124 kann der Controllerkarte die Berechtigung erteilt werden, auf
bestimmte Ausgange des D-O16 zu zugreifen.

LADE_REGISTER [1xy124 mit 3]

Die Zuordnung der Registerbits zu Ausgangen des D-O16 ist entsprechend den Registern 1xy118 ... 1xy122,
so dass mit dem Wert 3 die Controllerkarte die Zugriffsberechtigung fiir die Ausgange a01 und a02 besitzt.

Im Gegenzug muf® der DELTA CPU-Karte die Zugriffsberechtigung fur die Ausgange a01 und a02 entzogen
werden, um unbeabsichtigte Anderungen zu verhindern. Zu diesem Zweck mussen die den Ausgangen
entsprechenden Bits zurlickgesetzt sein.

LADE_REGISTER [1xy126 mit 65532]

Registerbit 15 14 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Ausgang-Nummer al6 |a15 Ja.. |a09 |a08 |a07 |a06 |a05 |a04 |a03 |a02 |a0l1

Beispielwert fur

Register 1xy124 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1
Beispielwert fir
Register 1xy126 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0
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Beispiel

Werden die Register folgendermallen beschrieben, ...

LADE_REGISTER [1xy118 mit 1]
LADE_REGISTER [1xy119 mit 2]
LADE_REGISTER [1xy120 mit 0]
LADE_REGISTER [1xy121 mit 1]
LADE_REGISTER [1xy122 mit 2]

LADE_REGISTER [1xy124 mit 3]
LADE_REGISTER [1xy126 mit 65532]

... dann ist Ausgang a01 aktiv, wenn die Achse in die positive Richtung gefahren wird und Ausgang a02 ist
aktiv, wenn sie in die negative Richtung gefahren wird.

Start der Unipolaren DAC-Ausgabe

Wenn alle Register entsprechend konfiguriert sind, wird die Unipolare DAC-Ausgabe mit dem Kommando
70 gestartet. Gleichzeitig muf} auch mit dem Kommando 86 das Positionieren iiber Ausgange gestartet
werden:

LADE_REGISTER [1xy001 mit 70]
LADE_REGISTER [1xy001 mit 86]

Beenden der Unipolaren DAC-Ausgabe

Beendet wird die Unipolare DAC-Ausgabe mit dem Kommando 71 und das Positionieren liber Ausgange
mit dem Kommando 87:

LADE_REGISTER [1xy001 mit 71]
LADE_REGISTER [1xy001 mit 87]
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