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1 Einleitung

11 Informationen zum Dokument

Dieses Dokument ist Teil des Produkts und muss vor dem Einsatz des Gerats gelesen und verstanden wer-
den. Es enthalt wichtige und sicherheitsrelevante Informationen, um das Produkt sachgerecht und bestim-
mungsgemal zu betreiben.

Folgende Informationsprodukte erganzen dieses Dokument:

— Themenhandblcher
Produktiibergreifende Dokumentation

@ Info Weiterfiihrende Informationen

Weiterfuhrende Informationen zur Stérsicherheit einer Anlage finden Sie in der Appli-
cation Note 016 EMV-gerechte Schaltschrankinstallation unter www.bucherautomati-
on.com.

1.2 Darstellungskonventionen
Unterschiedliche Formatierungen erleichtern es, Informationen zu finden und einzuordnen. Im Folgenden das
Beispiel einer Schritt-fur-Schritt-Anweisung:

v Dieses Zeichen weist auf eine Voraussetzung hin, die vor dem Ausflihren der nachfolgenden Handlung
erfullt sein muss.

> Dieses Zeichen oder eine Nummerierung zu Beginn eines Absatzes markiert eine Handlungsanweisung,
die vom Benutzer ausgeflihrt werden muss. Arbeiten Sie Handlungsanweisungen der Reihe nach ab.

= Der Pfeil nach Handlungsanweisungen zeigt Reaktionen oder Ergebnisse dieser Handlungen auf.

@ Info Weiterfiihrende Informationen und praktische Tipps

In der Info-Box finden Sie weiterfliihrende Informationen und praktische Tipps zu Ihrem
Produkt.
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2 Sicherheit

21 Verwendungszweck

211 BestimmungsgemaRe Verwendung

Betreiben Sie das Gerat nur gemaf den Angaben der bestimmungsgemalen Verwendung und innerhalb der
angegebenen technischen Daten.
Die bestimmungsgemalie Verwendung beinhaltet das Vorgehen gemal dieser Anleitung.

Die Servomotoren sind fur industrielle oder gewerbliche Anwendungen bestimmt.

Sie entsprechen den relevanten Teilen der harmonisierten Normenreihe EN 60034. Falls im Sonderfall, d.h.
beim Einsatz in nicht industriellen oder nicht gewerblichen Anlagen erhéhte Anforderungen gestellt werden,
so sind diese Bedingungen bei der Aufstellung anlagenseitig zu gewahrleisten.

Typische Anwendungsbereiche sind Robotik und Handhabung, Werkzeugmaschinen, Verpackungs- und Le-
bensmittelmaschinen und &hnliche Maschinen.

Die Servomotoren durfen nur innerhalb der in der Dokumentation angegebenen Betriebsbereiche und Um-
weltbedingungen (Aufstellhdhe, Schutzart, Temperaturbereich, elektrische- und mechanische Daten, usw.)
betrieben werden.

Vor Inbetriebnahme von Anlagen und Maschinen, in welche die Servomotoren eingebaut werden, ist die Kon-
formitat der Anlage oder Maschine zur Maschinenrichtlinie herzustellen.

Die AC-Nennspannung der Servomotoren betragt 170 V oder 310 V. Die Wicklungsisolation ist fir DC 750 V
ausgelegt. Die Zwischenkreisspannung des Servoverstarkers kann aber auch — z. B. im Bremsbetrieb — bis
zu DC 850 V betragen.

Die Servomotoren fallen somit unter die EG-Niederspannungsrichtlinie.

Anlagen und Maschinen mit umrichtergespeisten Drehstrommotoren missen den Schutzanforderungen der
EMV- Richtlinie gentigen. Die Durchflihrung der sachgerechten Installation liegt in der Verantwortung des
Anlageerrichters. Signal- und Leistungsleitungen sind geschirmt auszufiihren. Die Hinweise des Umrichter-
herstellers zur EMV-gerechten Installation sind zu beachten.

Die Servomotoren durfen erst nach EMV-gerechter Installation des Gesamtsystems in Betrieb gesetzt wer-
den.

2.1.2 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Die Verwendung der Servomotoren auf3erhalb der vorgenannten Anwendungsbereiche oder unter anderen
als in der Dokumentation beschriebenen Betriebsbereichen und Umweltbedingungen gilt als nicht bestim-
mungsgemale Verwendung.

Maschinenrichtlinie
Das Gerét ist kein Sicherheitsbauteil nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG.

Bei Verwendung in Sicherheitsfunktionen ist ein tbergeordnetes Sicherheitssystem erforderlich und eine zu-
séatzliche Uberwachungs- und Schutzeinrichtung gemaR den giiltigen Sicherheitsbestimmungen vorzusehen.

Verwenden Sie deshalb die Servomotoren nicht in technischen Systemen, fiir die eine hohe Ausfallsicherheit
vorgeschrieben ist. Die folgenden Anwendungsbereiche gehéren zur nicht bestimmungsgemalen Verwen-
dung:

—  Luft- und Raumfahrt

— Speziell fir eine nukleare Verwendung konstruierte oder eingesetzte Maschinen, deren Ausfall zu einer
Emission von Radioaktivitat fihren kann

— Medizinische Gerate, die in direkten Kontakt mit dem menschlichen Kérper kommen.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 10



Bucher Automation AG Sicherheit | 2

— Maschinen zum Transport und Heben von Personen

— Spezielle Einrichtungen fir die Verwendung auf Jahrméarkten und in Vergniigungsparks

— Gerate fur den hauslichen Gebrauch

2.2 Verwendete Warnhinweise

» GEFAHR

Hohes Risiko

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zum Tod oder zu schweren Verletzungen flhrt.

‘

Mittleres Risiko

Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht gemieden
wird, zum Tod oder zu schweren Verletzungen fuhren kann.

A VORSICHT

Geringes Risiko
Weist auf eine potentiell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird,
zu geringfugiger oder maRiger Verletzung fuhren kdnnte.

Sachschaden
Weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Sachschaden fiih-
ren kénnte.

ek>pkPpb
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2.3  Allgemeine Sicherheitshinweise

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Beim Beruhren unter Spannung stehender Teile kbnnen Tod oder schwere Verletzun-
gen erfolgen.

» Stellen Sie die Sicherheit vor Arbeitsbeginn anhand der folgenden Schritte her.

M Bereiten Sie das Abschalten vor. Informieren Sie alle Beteiligten, die von dem Vor-
gang betroffen sind.

M Schalten Sie das Antriebsystem spannungsfrei und sichern Sie gegen Wiederein-
schalten.

M Warten Sie die Entladezeit des verwendeten Servoverstarkers ab und prifen Sie die
Spannungsfreiheit aller Leistungsanschliusse.

M Erden Sie vorschriftsmanig.

=

Decken sie benachbarte unter Spannung stehende Teile ab.
M Stellen Sie sicher, dass sich Antriebe nicht bewegen kdnnen.

s GEFAHR

Gefahr durch hohe Betriebsspannung
Die hohe Betriebsspannung des Gerats fiihrt zu schweren Verletzungen oder Tod.
Beachten Sie folgende Regeln wahrende des gesamten Arbeitsprozesses.

» Entfernen Sie wahrend des Betriebs keine Abdeckungen und halten Sie die Schalt-
schranktiren geschlossen.

» Prifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden Anschliisse gegen Beriihrung sicher ge-
schutzt sind.

» Offnen Sie das Gerat niemals.

» Berihren Sie wahrend des Betriebs niemals die Steckverbindungen des Gerats fir
die Spannungsversorgung.

» GEFAHR

Lichtbogengefahr durch unsachgeméafe Handlungen

Unsachgemafe Handlungen kdnnen einen Lichtbogen entstehen lassen, der zu schwe-
ren Verletzungen oder Tod fihren kann.

» Offnen Sie Steckverbindungen nur im spannungsfreien Zustand.

» Installieren Sie das Gerat nur in einer nicht brand- und korrosionsgefahrdeten Um-
gebung ohne brennbare Gase oder Dampfe.

» Halten Sie die angegebenen Grenzwerte fiir die Spannung ein.
» Verdrahten Sie vorschriftsmaRig.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 12
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» GEFAHR

Explosionsgefahr
Der Motor kann zur Zundquelle in explosionsgefahrdeten Bereichen werden.

» Verwenden Sie in explosionsgefahrdeten Bereichen nur Motoren, die eine der je-
weiligen Schutzzone entsprechende ATEX-Zulassung haben.

» GEFAHR

Explosionsgefahr durch ziindfdahige Funken durch elektrische Streu- und
Leckstrome in leitfahigen Motorteilen

Der Motor kann zur Ziindquelle in explosionsgefahrdeten Bereichen werden, wenn
Streu- und Leckstrome in leitfahigen Motorteilen flieRen.

Als Folge kann es zur Uberhitzung von Oberflachen oder zu gefahrlicher Korrosion
kommen.

» Achten Sie auf ausgeglichene Spannungspotentiale, so dass keine Streu- und
Leckstrome flieRen.

» Stellen Sie eine Verbindung zu einem Potentialausgleichssystem her.

» Erden Sie den Motor mit einer separaten Erdungsleitung mit mindestens 4 mm?
oder héher am PE-Bolzen des ATEX-Motors.

» Beachten Sie auch die Informationen im Kapitel Temperatursensor im Motor
[» 19] und in der mitgelieferten ATEX-Betriebsanleitung.

o
»

Brandgefahr durch unsachgemifRem Betrieb des Motors

Bei unsachgemaRem Betrieb und im Fehlerfall kann der Motor Giberhitzen und einen
Brand verursachen, der schwere Korperverletzung oder Tod zur Folge haben kann.

» Betreiben Sie den Motor gemalR der Spezifikation. Die max. Drehzahl darf niemals
Uberschritten werden.

» Verwenden Sie keine beschadigten Motoren oder Gerate.

» Schalten Sie den Motor bei zu hohen Temperaturen sofort ab.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 13
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A WARNUNG

Verbrennungsgefahr durch heie Oberflachen

Wahrend des Betriebs wird der Motor heil® und kann beim Beriihren Verbrennungen
verursachen.

>

>

Treffen Sie Schutzmalinahmen gegen versehentliches Berlihren des Motors, wie z.
B. Schutzabdeckungen.

Stellen Sie sicher, dass am Motor keine temperaturempfindlichen Teile, z. B. An-
schlusskabel, anliegen oder befestigt sind.

Sorgen Sie fur eine gentigende Warmeableitung und halten Sie beim Einbau die
geforderten Abstande ein, um die Beliiftung nicht zu behindern oder zu beschran-
ken.

Lassen Sie den Motor einige Zeit abkihlen, bevor Sie Reinigungs- und Wartungs-
arbeiten am Motor durchflihren.

Tragen Sie personliche Schutzausrustung.

AN WARNUNG

Gefahr durch rotierende Teile

fen bewegte Maschinenteile.

é)) Bei laufendem Antrieb besteht Verletzungsgefahr durch Erfassen, Aufwickeln durch of-

>
>

\4

>

>
>

Greifen Sie niemals in die sich drehende Antriebswelle.

Tragen Sie nur enganliegende Kleidung, keinen Schmuck und keine offenen, lan-
gen Haare.

Tragen Sie keine Handschuhe.

Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen geman den jeweils giiltigen Sicherheits-
bestimmungen sind vorzusehen.

Vor allen Arbeiten am Antrieb, schalten Sie diesen spannungslos und stellen Sie si-
cher, dass sich der Antrieb nicht mehr bewegen kann.

Stellen Sie sicher, dass auch bei ungewollter Bewegung des Antriebs keine Ge-
fahrdung von Personen oder Sachbeschadigung eintritt.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche und herausgeschleuderte Teile

Das BerlUhren beweglicher Antriebselemente und das Herausschleudern sich I6sender
Teile, z. B. Passfedern, konnen schwere Verletzungen oder Tod verursachen.

Betreiben Sie den Motor nur mit montiertem Antriebselement oder mit der mitgelie-
ferten Passfederschutzkappe.

Berlhren Sie keine beweglichen Teile.

Tragen Sie eine Schutzbrille.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 14
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A WARNUNG

Gefahr fiir Personen mit Herzschrittmachern und Implantaten

Beim Betrieb werden elektromagnetische Felder erzeugt. Elektrische, magnetische und
elektromagnetische Felder gefahrden insbesondere Personen mit Herzschrittmachern
oder Implantaten.

» Sie dlrfen sich nicht in unmittelbarer Nahe des Gerats aufhalten, wenn Sie zur obi-
gen Personengruppe gehdren.

» Halten Sie als betroffene Person folgende Mindestabstande ein:
300 mm zum Geréat bei z. B. Montagearbeiten im stromlosen Betrieb,
600 mm zum Gerat bei bestromtem Normalbetrieb.

AN WARNUNG

Lebensgefahr durch herabfallende Lasten bei Hebe- und Transportvorgangen

Unsachgemal ausgeflihrte Hebe- und Transportvorgange, ungeeignete oder schadhaf-
te Gerate und Hilfsmittel kdnnen zu schweren oder tédlichen Verletzungen und/oder
Sachschaden fuhren.

» Hubgerate, Flurforderzeuge und Lastaufnahmemittel missen den Vorschriften ent-
sprechen.

» Die Tragfahigkeit der Hebeeinrichtung und der Lastaufnahmemittel muss dem Ge-
wicht der zu transportierende Last entsprechen.

» Befestigen und sichern Sie die zu transportierende Last sorgfaltig an Hebezeugen.

» Halten Sie sich nicht im Schwenkbereich von Hebezeugen und unter schwebenden
Lasten auf.

Sachschaden durch lockere Leistungsanschliisse

Ungenligende Anziehdrehmomente oder Vibrationen kénnen zu lockeren Leistungsan-
schlissen fiihren. Dadurch kénnen Brandschaden, Defekte am Gerat oder Funktions-
stérungen entstehen.

» Ziehen Sie alle Leistungsanschlisse mit dem vorgeschriebenen Anziehdrehmo-
ment an.

» Uberpriifen Sie in regelmaRigen Abstéanden alle Leistungsanschliisse, insbesonde-
re nach einem Transport.

Schaden am Motor durch libermaRige Kraftanwendung

» Uben Sie keine tibermaRige (Schlag-)Kraft auf die Antriebswelle aus, um Schaden
am Motor und besonders an den Lagern zu vermeiden.

Sehen Sie dazu auch
Schutzleiteranschluss ATEX-Motoren [ 303]
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3 Produktbeschreibung

3.1 Systemubersicht
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Abb. 1: Systemiibersicht
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3.2 Merkmale

3.21 Baureihe JHN

Produktbeschreibung | 3

Produktbeispiel

Merkmale

JHN5S

— Kompakte Bauweise

— Nadelwickeltechnik

— Hohes Drehmoment

— Kleinere Maschinen mdglich

— 1-Kabel- oder 2-Kabel-Technik

3.2.2 Baureihe JHQ

Produktbeispiel

Merkmale

JHQ2

— Ersetzt Baureihe JL
— Hohes Drehmoment
— In sehr vielen Grolen erhaltlich
— 1-Kabel- oder 2-Kabel-Technik

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL
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3.2.3 Baureihe JQR

Produktbeispiel Merkmale

— AuRerst kompakt durch Segmentwickeltechnik
— Hohes Drehmoment

— gleichmaRiges Verhalten auch bei geringen Lasten und niedri-
gen Drehzahlen

— 1-Kabel- oder 2-Kabel-Technik
— durchgangig 10-polige Motoren

JQR 20/21, 2-Kabel-Technik

3.24 Baureihe JL

Produktbeispiel Merkmale

— Bewahrte, robuste Technik

— Manuell gewickelt

— Spektrum von 0,1 Nm (JL1) bis 115 Nm (JL8)
— 2-Kabel-Technik

— 6-polige Motoren

3.3  Ausfiihrungen

3.31 Resolver

StandardmaRig ist ein 2-poliger Hohlwellenresolver als Ruckflihreinheit im Motor eingebaut. Der Rotor des
Resolvers ist fest mit der Motorwelle verbunden. Der Resolver wird zur elektronischen Kommutierung ge-
nutzt.

Neben der Kommutierung dient der Resolver auch zur Geschwindigkeitskeitswerts- und Positionsrickfuh-
rung. Der Resolver ist ein Messsystem, das die Winkellage des Motorlaufers kontinuierlich misst.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 18
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Die Lauferstellung des Motors wird ausgewertet und liefert dann die folgenden erforderlichen Informationen
zur Motorregelung:

— Den Istwert der Drehzahl Uber die Winkelgeschwindigkeit
— Den Istwert der Position pro Umdrehung
— 4096 Impulse pro Umdrehung

Der Resolver selbst enthalt keine elektronischen Bauteile. Er zeichnet sich durch eine aul3erst robuste, ge-
genlUber Temperatur und Stol3 unempfindliche Bauweise aus. Damit ist er der ideale zuverlassige Geber fir
den Einsatz unter rauen Umgebungsbedingungen. Eine Referenzierung des Motors ist notwendig.

3.3.2 HIPERFACE®

Das SinCos-Motorfeedbacksystem mit dem standardisierten High Performance Interface, kurz
HIPERFACE®, wird in der digitalen Antriebstechnik wegen seiner hohen und absoluten Auflésung der Positi-
on oft eingesetzt. Eine Referenzfahrt ist nicht erforderlich. Dieses System besitzt folgende Eigenschaften:

— Bis zu 1024 Sinus-/Cosinusperioden je Umdrehung.
— Die absolute Position ist mit einer Auflésung von 32768 Inkrementen pro Umdrehung bestimmbar.
— Im Multiturn-Modus sind 4096 Umdrehungen messbar.

Das SinCos-Motorfeedbacksystem mit der HIPERFACE®-Schnittstelle enthalt im Gegensatz zum Resolver
elektronische Bauteile. Das System zeichnet sich trotzdem durch hohe Temperatur-bestandigkeit und hohe
Storfestigkeit aus.

3.3.3 HIPERFACE DSL®

Das SinCos-Motorfeedbacksystem HIPERFACE DSL® ist eine digitale Erweiterung des hybriden (digitalen/
analogen) HIPERFACE®-Systems. Die Datenlibertragung ist rein digital. DSL steht fur Digitale Servo-Link-
Schnittstelle. Das Gebersignal und die Spannungsversorgung fur den Geber werden Uber zwei Leitungen
Ubertragen und im Leistungsstecker verdrahtet.

3.3.4 Temperatursensor im Motor

Die Temperatur der Statorwicklungen in den Wickelképfen des Motors muss im Servoverstarker erfasst und
iberwacht werden. Das Uberwachungssystem muss so ausgelegt sein, dass es den Motor nach Temperatur-
klasse F schitzt.

Bei Erreichen einer Vorwarn-Temperaturschwelle erfolgt ein Hinweis auf eine erhdhte Temperatur. Bei Uber-
schreitung dieser Temperaturschwelle erfolgt eine Abschaltung des Motors. Dies verhindert dann eine ther-
mische Uberlastung des Motors im Dauerbetrieb.

Als Standard fiir JetMove 2xx ist ein KTY-83-110 als Temperatursensor verbaut.

Fir die neue Antriebsgeneration oder Motoren mit Gebern vom Typ HIPERFACE DSL® wird der PT1000
vorzugsweise eingesetzt. Fur die Baugréf3en JL1 und JHQ12 ist nur ein PTC als Temperatursensor erhalt-
lich. Motoren mit eingebautem Thermoschutzschalter (140 °C) sind nur als Ersatzteile erhaltlich. Der einge-
baute Thermoschutzschalter hat eine Toleranz von + 10 °C und kann bis zu einer max. Temperatur von 150
°C betrieben werden.

3.3.5 Haltebremse

Alle Motoren sind auch mit Haltebremse lieferbar. Wenn Sie die Haltebremse mit DC 24 V versorgen, wirkt
ein Elektromagnet der bremsenden Federkraft entgegen und hebt die Bremswirkung der Haltebremse auf.
Die Bremse ist eine reine Haltebremse zum Festhalten der Motorwelle im Stillstand. Die Haltebremse ist flr
Abbremsvorgange nicht zugelassen.

3.3.6 Getriebe

An die Servomotoren kdnnen aufgrund ihrer standardisierten Schnittstelle alle gangigen Getriebe, wie z. B.
Planetengetriebe, angebaut werden.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 19
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3.4

Typenschild

Produktbeschreibung | 3

—

\

T e

‘ 1
T~

(IS0
[—.

Abb. 2: Typenschild

1

Firmenlogo

Seriennummer

Barcode

Zulassungen und Prifzeichen

Leistungsdaten

Artikelnummer

N o ok, WN

Typenschlissel

HINWEIS! Bei explosionsgeschiitzten ATEX-Motoren befinden sich zusatzliche Etiketten auf dem Mo-

tor.

Sehen Sie dazu auch
Bestellschlissel [P 21]
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Servomotoren BR |BG m_ Kn TS IP

Bestellschliissel JHN 3 0250 |-1045|-| 6 R||IVIBI| P S]| C F E L||KI| X

Baureihe
JHN
JHQ
JQR

JL

BaugroBe
1,12, 2, 20, 21, 22, 23, 24, 3, 30, 31, 4, 40,
41,45, 5,50, 51,52,6,7,71, 8

Stillstandsdrehmoment
Wert in Ncm
Beispiel: 0250 bedeutet 2,5 Nm

Drehzahlkonstante
Wert in V/k min™
Beispiel: 45 /1000 min’

Temperatursensor

3 = Thermoschutzschalter 140 °C (nur fir Ersatzteil)

4 = PTC (nur fur JL1 oder JHQ12)

6 = KTY83-110 (fur JetMove 2xx)

8 = PT-1000 (fur JM-2000, JM-3000 und Motoren in 1-Kabel-Technik)

Wellentoleranz
R = Rundlauftoleranz der Wellenenden nach DIN 42955R

Schutzart

V = Schutzart: IP65 (ohne Wellendichtring)

V1 = Schutzart: IP64 (ohne Wellendichtring)

V4 = Schutzart: IP67 mit Wellendichtring (Grof3e 2 ... 8)

Bremse
B = mit Motorhaltebremse DC 24 V

Passfeder
P = Passfeder DIN 6885

Elektrischer Anschluss

_ = Vertikaler Steckerabgang

S-A = 90° fest abgewinkelt zur A-Seite (nur fir Ersatzteile)

S-B = 90° fest abgewinkelt zur B-Seite (nur fiir Ersatzteile)

S-X = 90° abgewinkelt drehbar, Vorzug

SA-X = 90° abgewinkelt drehbar Y- oder I-Tec (M17-Schnellverschluss) zur A-Seite montiert. Kann vom
Kunden auch zur B-Seite gedreht werden.

SB-X = 90° abgewinkelt drehbar Y- oder I-Tec (M17-Schnellverschluss). Vorzug zur B-Seite montiert.
Kann vom Kunden auch zur A-Seite gedreht werden.

S3-x.xx = Kabelverschraubung und Kabel, Kabellange x.xx in m, z. B. 1.10 = 1,10 m, ohne Stecker
S4-x.xx = Kabelverschraubung und Kabel, Kabellange x.xx in m, z. B. 1.10 = 1,10 m, mit Stecker
S-41-x.xx = Kabelverschraubung und Kabel, Kabellange x.xx in m, z. B. 1.10 = 1,10 m, mit Stecker fir
Zentralbefestigung

Steckertyp
_ =Standard GroBe M23 x 1 fiir JHN2 ... JHN7, JHQ2 ... JHQ7, JL2 ... JL4:

. Geber- und Motorstecker (2-Kabel-Technik)
. Motorstecker (1-Kabel-Technik)




Servomotoren

Bestellschliissel

_ =Standard GroBe M40 x 1,5 Motorstecker fiir:

. JL5 ... JL8, JHQS8 (2-Kabel-Technik)
. JHQ8 (1-Kabel-Technik)
C1 Geber- und LeistungssteckergroRe 1 (nur bei JL5)

Gebertyp

Standard (ohne Einsatz einer funktionalen Sicherheitssteuerung, z. B. JSC)

- = Resolver, 2-polig

F2 = JL-Serie: HIPERFACE® Singleturn BaugrofRe 2 = SKS36, ab BaugréRe 3 = SRS50
F3 = JL-Serie: HIPERFACE® Multiturn Baugrofe 2 = SKM36, ab BaugroRe 3 = SRM50

F11 = JHN- und JHQ-Serie:
F12 = JHN- und JHQ-Serie:
F13 = JHN- und JHQ-Serie:
F14 = JHN- und JHQ-Serie:
F15 = JHN- und JHQ-Serie:
F16 = JHN- und JHQ-Serie:
F17 = JHN- und JHQ-Serie:
F18 = JHN- und JHQ-Serie:
F19 = JHN- und JHQ-Serie:
F20 = JHN- und JHQ-Serie:

HIPERFACE® Singleturn SEK34, SEK37 oder SEK52

HIPERFACE® Multiturn SEL34, SEL37 oder SEL52

HIPERFACE® Singleturn SKS36 (ab BaugréRe 2)

HIPERFACE® Multiturn SKM36 (ab Baugrofe 2)

HIPERFACE® Singleturn SRS50 (ab Baugréfie 3)

HIPERFACE® Multiturn SRM50 (ab BaugréRe 3)

HIPERFACE DSL® Singleturn EES37 (HIPERFACE DSL® EES34 in Vorbereitung)
HIPERFACE DSL® Multiturn EEM37 (HIPERFACE DSL® EEM34 in Vorbereitung)
HIPERFACE DSL® Singleturn EKS36 (ab BaugréRe 2)

HIPERFACE DSL® Multiturn EKM36 (ab BaugroRe 2)

Gebertyp bei Einsatz einer funktionalen Sicherheitssteuerung, z. B. JSC

Y = Resolver, 2-polig, sicher angebaut
F17S = JHN- und JHQ-Serie: HIPERFACE DSL® Singleturn EES37 S
F18S = JHN- und JHQ-Serie: HIPERFACE DSL® Multiturn EEM37 S

Ex-Bereich

E = Ex-Bereich (fur JHQ-Serie moglich)
E1 = Ex-Bereich, ATEX (Zone 2) ATEX-Richtlinie 2014/34/EU
I 3G Ex ec IIC T155°C Gc und 11 3D Ex tc IIIC T135°C Dc

Lager
L = Lager

L1 = Verstarktes Lager auf A-Seite

Kihlungsart

- = Kein Fremdlifter (Standard)
K1 = FremdlUfter auf B-Seite

Weitere Optionen
X = Weitere Optionen
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3.4.2 Hinweise zum Betrieb der Motoren an Sicherheitssteuerungen

— Beim Einsatz der Motoren mit Resolver im Zusammenhang mit Sicherheitssteuerungen, z. B. Bucher Au-
tomation Safety Control JSC, gibt es die Option Y - Sicherer Geberanbau nach EN 61800-5-2, Tabelle
D.8.

— Der MTTFd-Wert liegt bei 780 Jahren bei einer Motor-Umgebungstemperatur von 85 °C.
— FUr den HDSL-Geber EEM37 S ware das beispielsweise der Bestellcode F18S.

3.4.3 Hinweise zum Betrieb der Motoren im Ex-Bereich

Im Ex-Bereich gibt es die folgenden potentiellen Zindquellen:

Gefahr durch Funken, Flammen, hohen Oberflachentemperaturen, Schallenergie, elektromagnet-
ischen Wellen und Strahlung

1. Ziehen Sie keinen Stecker des Antriebs im Betrieb ab.
2. Begrenzen Sie elektrische Stérungen, die Strdme und die Drehzahl.

3. Beachten Sie dazu die Gefahrenhinweise im Kapitel Allgemeine Sicherheitshinweise [» 12].

Gefahr durch statische Elektrizitat
1. Sorgen Sie fir geeignete Riemen.

2. Beachten Sie dazu den Gefahrenhinweis im Kapitel Montage [» 290].

Gefahr durch elektrische Streu- und Leckstrome
1. Sorgen Sie fUr ausgeglichene Spannungspotentiale.
2. Beachten Sie dazu den Gefahrenhinweis im Kapitel Allgemeine Sicherheitshinweise [ 12] und im Kapi-
tel Montage [» 290].

Gefahr durch unzuldssige Erwarmung
1. Sorgen Sie fiir die Uberwachung der Betriebswarme durch Auswertung von Temperatursensoren.

2. Beachten Sie dazu den Hinweis im Kapitel Inbetriebnahme [» 304].
3. Vermeiden Sie zu heiflde Oberflachen durch gentiigende Warmeableitung.

4. Beachten Sie dazu den Warnhinweis im Kapitel Allgemeine Sicherheitshinweise [» 12].

Gefahr durch eine zu hohe Staubschicht auf der Oberflache des Motors
1. Sorgen Sie fir eine ausreichende Reinigung des Motors.

2. Beachten Sie dazu den Gefahrenhinweis im Kapitel Wartung [ 312].

3.4.4 Hardware-Revision

Die Hardware-Revision wird entweder in der Produktbezeichnung mit aufgenommen (Rev. B) oder ist auch in
der Bucher Automation-Artikelnummer bei 6xxxxxxx_yy durch die letzten beiden Ziffern gekennzeichnet.
Beispiel:

Anderungsindex _00 bedeutet Revision 0

Anderungsindex _02 bedeutet Revision 2.

Ohne Anderungsindex bedeutet auch Revision 2, weil die ersten Artikel in unserem ERP-System ohne Ande-
rungsindex angelegt wurden.
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Bei Bucher Automation-Artikelnummern von Motoren ohne die Angabe _yy ist die Revisionsnummer auf dem

Typenschild mit —Rxx angegeben.

Aufgrund einer Anderung der SteckermaRe durch den Hersteller musste auf die Revision R02 bei allen Moto-

ren umgestellt werden.

Die folgende Tabelle zeigt im Vergleich die Steckermalie bei den Revisionen R01 und R02:

Motorstecker Revision R01

Revision R02

M23 x 1 in der Ausfiihrung S-X

H&he 39 mm Hoéhe 41,5 mm
M40 x 1,5 in der Ausfiihrung S-X 0438
= >
3 g
4
ORing
Hoéhe 65 mm Hohe 61,7 mm

Tab. 1: Steckermale bei Revisionen R01 und R02

3.5 Lieferumfang

USB-Stick mit kompletter Dokumentation

Lieferumfang Artikelnummer Stiickzahl
Motor 1
Staubschutzkappe flir M23/M40 1/O -Anschluss 1
ATEX-Motoren der JHQ-Serie: 1
Ausdruck der Betriebsanleitung in Englisch

60888000 1

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL
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4  Allgemeine technische Daten

4.1 Mechanische Eigenschaften

Parameter Beschreibung

Einbaulage B5, V1, V3

Lackierung Mattschwarz, Farbtyp RAL 9005

Lebensdauer des Kugellagers

> 20.000 Betriebsstunden

Flansch Flanschmalfde nach IEC-Norm, Passung j6, Genauigkeit
nach DIN 42955, Toleranzklasse: R
Schutzart IP65 (ohne Wellendichtring)

Isolationsklasse

F nach VDE 0350; max. Temperatur: 155°C

ATEX-Richtlinie max. Temperatur in Ex-Atmo-

sphare:
G (= Gas) D (= Staube)
155°C 135C
Kihlung Selbstkihlung
Kahlplatte Kihlplattenlange in mm = 2,5 x MotorflanschgréfRe in mm bei
einer Kihlplattendicke von 3,5 mm
Kuhlplattenbreite = Kuhlplattenlange
Umgebungstemperatur -15 ... +40 °C

Thermischer Motorschutz

KTY 83-110; alternativ PTC oder PT-1000

JHQ:
Rotor

Seltene Erden-Dauermagnete. Hervorragende Verteilung
des Rotormagnetfelds, um die Drehmomentschwankungen
bei niedriger Geschwindigkeit zu eliminieren

Tab. 2: Mechanische Eigenschaften

411
— KTY83-110, bei JL1 ist nur PTC mdglich

— Ohne Bremse
— Glatte Welle

Standardausfiihrung der Baureihen JHN und JL

— Zwei gerade Flanschdosen fiir Leistung und Signal

— Resolver

— Reduzierte Rundlauftoleranz = R ohne Wellendichtring

— Schutzart IP65
— Schutzart IP64 bei JL1-Motoren
— Motoren mit Anschluss S3 und S4 mdglich

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL
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41.2 Standardausfiihrung der Baureihe JHQ und JQR
— KTY83-110

— Ohne Bremse

— Glatte Welle

— Drehbarer Stecker S-X

— Resolver

— Rundlauftoleranz = N

— Ohne Wellendichtring

— Schutzart IP65

— Schutzart IP64 fir JHQ2, A-Seite

41.3 Kabel und Stecker fiir ATEX-Motoren

HINWEIS! Die Kabel und Stecker fiir den Anschluss an die ATEX-Motoren miissen fiir eine Umgebung-
stemperatur von mind. 80°Celsius geeignet sein.

4.2 Kompatibilitat der Baureihen

Die Motoren werden mit Intercontec-Steckern geliefert mit Gewindetoleranzen nach DIN 13, Klasse 6g — 6H.
An Bucher-Automation -Servoleitungen befinden sich ebenfalls Intercontec-Stecker mit der gleichen Tole-
ranz. Bei Motoren mit der Option Kabel ohne Stecker missen Stecker mit dieser Toleranz vom Kunden her-
ausgesucht und installiert werden.

Die Verdrahtung der Motor- und Geberstecker aller Baureihen sind identisch.

Da auch Lochkreis, Zentrierung und Welle innerhalb einer Flanschgréiennummer gleich ist, kbnnen Baurei-
hen ausgetauscht werden. Z. B. JHN4, JHQ4 und JL4.
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Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick liber Zentrierung, Lochkreis, Welle, PassfedergréRe, Stillstandsmoment M, und Lénge bei gleichbleibender FlanschgréRe.

Flansch JHN JHQ Zentrie- | Loch- Welle (x1) Mit Pass- Passfeder JHN JHQ JQR JL
JL JQR rung kreis feder DIN 6885-A M/ /Lange M /Lange M_/Lange M /Lange
(x1)
1 37 25 41,5 6x20 2P9 2x2x10 0,1-0,2/
81 —111
12 40 30 46 8x25 3P9 3x3x12 0,18 - 0,32/
6377
2 55 58 40 63 9x24 3P9 3x3x15 0,28-0,95/ | 0,25-1,25/ 0,25 - 1,25/
67 — 112 87 -135 98 — 143
20 58 40 63 9x24 3P9 3x3x15 0,36 — 1,20
100 - 122
21 58 40 63 14x30 5P9 5x5x20 1,4
133
22 60 50 70 14x30 5P9 5x5x20 0,7-1,4/
84 — 104
23 70 60 75 11x23 4P9 4x4x15 0,6 — 3,0/
14x30 5P9 5x5x20 112 - 182
24 80 70 90 16x40 5P9 5x5x25 0,7-2,7/
86 — 120
3 86 91,3 80 100 14x30 5P9 5x5x20 1,15 - 4,8/ 1,35 -4,5/ 0,65 — 3,0/
82-172 122 - 180 109 — 181
30 91,3 80 100 14x30 5P9 5x5x22 26-35
111-123
31 91,3 80 100 19x40 6P9 6x6x32 46-55
144 - 156
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Flansch JHN JHQ Zentrie- | Loch- Welle (x1) Mit Pass- Passfeder JHN JHQ JQR JL
JL JQR rung kreis feder DIN 6885-A M /Lange M /Lange M_/Linge M /Lange
(x1)
4 98 100 95 115 19x40 6P9 6x6x32 51-11,3/ 4 -10/ 53-17,5/
113 - 203 150 — 214 176 — 221
40 100 95 115 19x40 6P9 6x6x32 4,5-10,2
132-186
41 100 95 115 24x50 8P9 8x7x40 11,7
204
45 116 110 130 19x40 6P9 6x6x32 6 — 14/ 6,5-19,0
24x50 8P9 8x7x40 168 — 233 140 - 230
5 142 142 130 165 24x50 8P9 8x7x40 12 — 24/ 4.5 - 26/ 12— 24/
157 — 247 148 — 298 226 — 311
50 142 142 130 165 24x50 8P9 8x7x40 12,5-21,5
149 - 183
51 142 130 165 28x58 8P9 8x7x40 29 - 38/
338 — 405
52 142 130 165 32x58 10P9 10x8x45 26,0 - 30,0
205 - 222
6 190 190 180 215 24x50 8P9 8x7x40 18 — 44/ 20— 28/ 19— 29/
158 — 258 195 - 218 242 — 317
7 190 190 180 215 28x58 8P9 8x7x40 30 —-60/ 36 — 42/ 32 — 40/
181 - 271 240 — 263 264 — 294
71 190 180 215 38x80 10P9 10x8x70 56 — 80/
308 — 414
8 240 240 230 265 38x80 10P9 10x6x63 42 — 120/ 40 — 115/
42x110 12P9 12x8x63 293 - 493 310-514

Tab. 3: Ubersicht der FlanschgréRRen
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Legende:

M,: Stillstandsmoment in Nm

Lange: Mit Resolver ohne Bremse in mm

Lange der Welle und der Passfeder x1: Kann in den einzelnen Baureihen JHN, JHQ, JQR und JL leicht unterschiedlich sein. Details entnehmen Sie bitte der 2D-
Zeichnung.

@ Info Weiterfiihrende Informationen

Weiterfihrende Informationen zu den Servomotoren finden Sie im Katalog Industrieautomation auf www.bucherautomation.com un-

ter
Produkte > Kataloge.
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4.4 Mogliche Gebertypen
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Typ Single/Multi- JHN JHQ JQR JL
turn
Resolver Grole 15/21 JHN2 ... 7 JHQ12 (Grolke 8) | JQR20 ... JL1 (Grole 10)
JHQ12 ... 8 JQR52 JL2 ... 8
F11/F12 SEK/SEL37 JHN2 ... 3 JHQ12 ... 45 JQR20 ... JL2
JQR52
F11/F12 SEK/SEL37 JHQ5 ... 8 auf An- | JQR20 ...
frage JQR52
F13/F14 SKS/SKM36 JHN2 ... 7 JHQ22 ... 8 JQR20 ... JL2
JQR52
F15/F16 SRS/SRM50 JHN3 ... 7 JHQ4 ... 8 JQR30 ... JL3...8
JQR52
F17/F18 EES/EEM37 JHN2 ... 7 JHQ12 ... 8 JQR20 ...
JQR52
F19/F20 EKS/EKM36 JHN3 ... 7 JHQ22 ... 8 JQR20 ...
JQR52

Tab. 4: Mégliche Gebertypen
HINWEIS! Gebertypen sind teilweise von der FlanschgroBe abhingig.

4.5 Resolver

‘ Parameter Beschreibung
Eingangsspannung 7V
Eingangsfrequenz 10 kHz
Polzahl 2
Ubersetzung 0,5
Genauigkeit + 10 arcmin

Tab. 5: Resolvereigenschaften

— Die Montage und Verdrahtung des Resolvers zusammen mit den JetMoves der Bucher Automation AG
erfolgt so, dass der Kommutierungsoffset gleich 0° ist. Die Positionswerte nehmen mit positiven Sollwer-
ten zu, wenn sich die Motorwelle (Ansicht von vorne auf Motorwelle) im Uhrzeigersinn dreht.

— Far unterschiedliche FlanschgréRen werden unterschiedliche ResolvergréRen eingesetzt. Die elektri-

schen Werte sind unabhangig von der Resolvergrolie.

— Die 2D-Zeichnungen in den FlanschgroRen der JHNxx, JHQxx und JLxx zeigen die Abmessungen fur
Motoren mit Resolver. Die Lange andert sich mit der Option Bremse oder anderen Gebertypen.

— Die Bucher Automation AG stellt 2D- und 3D-Zeichnungen der Motoren mit Resolver oder anderen Gebe-

roptionen auf ihrer Homepage zur Verfliigung:

@ Info Weiterfiihrende Informationen

Weiterflihrende Informationen zum Thema finden Sie auf unserer Homepage.
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4.6 Umweltbedingungen

‘ Parameter ‘ Beschreibung Normen
Betriebstemperatur -15 ... +40 °C DIN EN 61131-2
Lagertemperatur -10... +40°C DIN EN 60068-2-1
Luftfeuchtigkeit 15 ... 85 % bei 40 °C, IEC 60068-2-78

nicht kondensierend
Max. Betriebshéhe 1.000 m Uber NN DIN EN 61131-2

HINWEIS! Der Betrieb bei hoherer Temperatur und Héhe fiihrt zwingend zu einer Leistungsriicknah-
me. Detaillierte Angaben dazu siehe Kapitel Drehmomentreduzierung bei Umgebungstemperaturen >
40°C [» 31JHINWEIS! .

Installationsort Die Antriebe dirfen nicht in einer korrosiven, brand-, oder explosions-
gefahrdeten Umgebung verwendet werden.

Die Antriebe kdnnen im Freien nur mit einer Schutzumhausung ver-
wendet / installiert werden. Sie diirfen weder Regen noch einem Was-
serstrahl ausgesetzt werden.

Korrosion und chemische Bestan- | Hinsichtlich Korrosion wurden keine besonderen MalRnahmen getrof-

digkeit fen. Die Umgebungsluft muss frei sein von hdheren Konzentrationen
an Sauren, Laugen, Korrosionsmitteln, Salz, Metalldampfen und ande-
ren korrosiven oder elektrisch leitenden Verunreinigungen.

Verschmutzungsgrad der Elektro- | Stufe 3 DIN EN 61131-2

nikumgebung Es tritt leitfahige Verschmutzung auf oder trockene, nicht leitfahige Ver-

schmutzung, die leitfahig wird, da Betauung zu erwarten ist.
Tab. 6: Umweltbedingungen

4.7 Drehmomentreduzierung bei Umgebungstemperaturen > 40°C

— Die Drehmoment- Drehzahl-Diagramme der Servomotoren sind fir eine Umgebungstemperatur bis 40° C
angegeben.

— Fdr hohere Umgebungstemperaturen missen die Werte aus diesem Diagramm mit einem Deratingfaktor
multipliziert werden, der in der Deratingtabelle in Abhangigkeit der Temperatur enthommen werden kann.
Dies gilt auch, wenn der Anbau des Motors an ein Getriebe erfolgt oder wenn der mechanische Flansch
kleiner als der berechnete ist.

— Auch wurden alle Drehmomentdaten unter der Verwendung von Kihlplatten ermittelt. Die Gré3e der
Klhlplatten wurden nach der Formel im Kapitel Servomotor montieren [P 291] berechnet.

— Wenn die Umgebungstemperatur 40 °C Ubersteigt, wird der Deratingfaktor automatisch in den Berech-
nungen berucksichtigt.

— Ein Einsatz bei einer Umgebungstemperatur Gber 80 °C ist ohne Kuhlung oder Lufter nicht mehr sinnvoll.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 31



Bucher Automation AG Allgemeine technische Daten | 4

1,2

1 o~

0,8 .
~—~—
A 0,6

0,4

0,2

0
20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85

B

Abb. 3: Drehmomentverlust bei Temperaturen tber 40°

A Deratingfaktor

B Umgebungstemperatur in C°
Punkte | PO P1 P2
°C 20 30 40 50 60 65 70 75 80 80
Faktor |1 1 1 0,93 0,845 0,8 0,76 0,72 0,67 0

Tab. 7: Deratingfaktoren

471 Leistungsreduzierung Baureihe JHN und JL

Leistungsreduzierung bei Betrieb tiber 1000 m NN und bei Stillstand des Motors und einer Standard-
Umgebungstemperatur

2000 m tiber NN 3000 m iiber NN 4000 m tiber NN
Leistungsreduzierung 6 % 1% 17 %

Bezlglich des Stillstandsdrehmoment reduziert sich das zulassige Drehmoment nach folgender Formel:
M.s = M, " sqrt (1-(H-1000)/(10000)).
Tab. 8: Leistungsreduzierung
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4.7.2 Leistungsreduzierung Baureihe JHQ und JQR

Leistungsreduzierung in Abhéngigkeit der Héhe liber NN
120

100

Khigh

80

]

40

20

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Abb. 4: Hohe Uber NN

— y-Achse: Verfugbares Drehnmoment in Prozent des Nenndrehmoments
— Xx-Achse: Hohe Uber NN

Leistungsreduzierung in Abhangigkeit der Umgebungstemperatur
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Abb. 5: Umgebungstemperatur
— y-Achse: Verfugbares Drehnmoment in Prozent des Nenndrehmoments
— x-Achse: Umgebungstemperatur

Leistungsreduzierung in Abhéngigkeit der Einschaltdauer
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Abb. 6: Einschaltdauer
— y-Achse: Verfugbares Drehmoment in Prozent des Nenndrehmoments
— x-Achse: Einschaltdauer in Prozent
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5 Technische Daten

Dieses Kapitel enthalt die elektrischen und mechanischen Daten der Servomotoren.

@ Info CAD-Daten

CAD-Daten des Geréts finden Sie auf www.bucherautomation.com unter Produktseite
> Downloads.

5.1 FlanschgrofRe JHN2

511 Abmessungen JHN2
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Abb. 7: Abmessungen JHN2 in mm
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Abb. 8: Option Passfeder 3x3x14
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P K K1 K K1 K K1
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36
JHN2-0028 M23 67 105 90 128 94 128
JHN2-0054 M23 82 120 105 143 109 143
JHN2-0075 M23 97 135 120 158 124 158
JHN2-0095 M23 112 150 135 173 139 173
Tab. 9: Malle
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal3 ohne Bremse
K1 = Mal mit Bremse

5.1.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHN2

Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

2 Nm

Anschlussspannung Ugg

DC24V (-10% ... +6 %) V

Nennleistung Pgg

11 W

Eigentragheitsmoment Jgg

0,068 kg*cm?

Gewicht mgg

0,44 kg

Tab. 10: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2
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5.1.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 48 V
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Motortyp JHN2- JHN2- JHN2- JHN2-
0028-005 0054-006 0075-006 0095-008
Nenndrehzahl rpm 3000 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung \ 48,0 48,0 48,0 48,0
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker V 34,0 33,0 33,0 33,0
Motor-Nennspannung V 25,0 25,0 25,0 32,0
Nenndrehmoment Nm 0,26 0,51 0,71 0,91
Nennstrom A 3,5 6,0 7,7 7,3
Stillstandsdrehmoment Nm 0,28 0,54 0,75 0,95
Stillstandsstrom A 3,5 6,0 7,7 7,3
max. Drehmoment Nm 0,96 2,2 3,0 3,8
max. Strom A 13,0 27 36 33
max. Drehzahl rpm 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante /1000 49 55 5,9 7.8
Drehmomentkonstante Nm/A 0,08 0,09 0,10 0,13
Wicklungswiderstand Q 2,2 0,99 0,66 0,82
Wicklungsinduktivitat mH 2,2 1,24 0,89 1,18
Motorpolzahl 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 6720 5930 5560 4180
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 0,94 2,1 3,0 3,7
Drehzahl bei |,,/U, rpm 0,00 70 690 0,00
max. Drehmoment bei n, Nm 0,49 1,0 1,5 1,1
Elektr. Zeitkonstante ms 1,0 1,2 1,3 1,4
Mechanische Zeitkonstante ms 29 1,5 1.1 0,94
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Motortyp JHN2- JHN2- JHN2- JHN2-
0028-005 0054-006 0075-006 0095-008
Therm. Zeitkonstante T min 10,0 12,0 12,0 18,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,05 0,07 0,09 0,11
Masse ohne Bremse m kg 0,74 0,93 1,1 1,3
Axiale Belastung Fa N 41 45 47 48
Radiale Belastung Fg N 216 234 246 254

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHN2 JHN2-0028-005 JHN2-0054-006
48V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHN2 | JHN2-0075-006
48 'V

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie

JHN2-0095-008

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie

Technische Daten | 5

35 45
3,00 40 J380
3,0 :
B \ 35 ‘\\
= R
g 20 ™ g 25 \\
§ 15 - § 20 \
2 ?, 15
E 10 0,75 \\\ E o i \‘k‘lm\
0550 e 0,91
: ~ 050 S
0,00 > \?:560 0,00 | \*4:1 i
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 ' 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
5.1.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V
Motortyp JHN2- JHN2- JHN2- JHN2-
0028-018 0054-028 0075-027 0095-032
Nenndrehzahl N, rpm 4500 4500 6000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker n V 220 220 220 220
Motor-Nennspannung m \% 114 166 190 172
Nenndrehmoment n Nm 0,25 0,48 0,64 0,85
Nennstrom I A 0,96 1,12 1,57 1,70
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,28 0,54 0,75 0,95
Stillstandsstrom I, A 0,97 1,17 1,71 1,82
max. Drehmoment M ax Nm 1,1 2,2 3,0 3,8
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Motortyp JHN2- JHN2- JHN2- JHN2-
0028-018 0054-028 0075-027 0095-032
max. Strom lax A 4.4 54 7,9 8,4
max. Drehzahl N ax rpm 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 17,5 28,0 26,5 31,5
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,29 0,46 0,44 0,52
Wicklungswiderstand Rapn Q 28,3 25,9 13,4 13,1
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 28,4 32,3 18,0 19,0
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 12260 7740 8220 6950
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 1,1 2,1 3,0 3,8
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2540 1520 2630 2230
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,81 1,1 1,2 2,0
Elektr. Zeitkonstante Te ms 1,0 1,2 1,3 1,5
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 2,9 1,5 1,1 0,92
Therm. Zeitkonstante T min 10,0 12,0 12,0 18,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,05 0,07 0,09 0,11
Masse ohne Bremse m kg 0,74 0,93 1,1 1,3
Axiale Belastung Fa 41 45 47 48
Radiale Belastung Fr 216 234 246 254
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JHN2 JHN2-0028-018 JHN2-0054-028
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Torque/speed curves Torque/speed curves
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Motortyp JHN2- JHN2- JHN2-
0075-053 0075-030 0095-050
Nenndrehzahl rpm 4500 8000 4500
DC-Zwischenkreisspannung \% 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker \Y, 380 380 380
Motor-Nennspannung \Y 301 267 274
Nenndrehmoment Nm 0,68 0,50 0,85
Nennstrom A 0,83 1,14 1,07
Stillstandsdrehmoment Nm 0,75 0,75 0,95
Stillstandsstrom A 0,86 1,54 1,15
max. Drehmoment Nm 3,0 3,0 3,8
max. Strom A 3,9 71 5,3
max. Drehzahl rom 12000 12000 12000
Spannungskonstante V/1000 53,0 29,5 50,0
Drehmomentkonstante Nm/A 0,88 0,49 0,83
Wicklungswiderstand Q 54 17,0 33,6
Wicklungsinduktivitat mH 72 22,7 48,5
Motorpolzahl 6 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 7100 12780 7560
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 3,0 3,0 3,8
Drehzahl bei |, /U, rpm 1860 4900 2590
max. Drehmoment bei n, Nm 1,5 1,8 2,4
Elektr. Zeitkonstante ms 1,3 1,3 1,4
Mechanische Zeitkonstante ms 1,1 1.1 0,93

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

41



Bucher Automation AG

Technische Daten | 5

Motortyp JHN2- JHN2- JHN2-
0075-053 0075-030 0095-050
Therm. Zeitkonstante T min 12,0 12,0 18,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,09 0,09 0,11
Masse ohne Bremse m kg 1,1 1,1 1,3
Axiale Belastung Fa 47 48 48
Radiale Belastung Fr 246 254 254
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHN2 JHN2-0075-053 JHN2-0095-050
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.2 FlanschgrofRe JHN3

5.21 Abmessungen JHN3

Technische Daten | 5
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Abb. 9: Abmessungen JHN3 in mm
P | K | K K K1 K K1 K Kt
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36 SRx50
JHN3-0115 M23 82 120 96 142 99 144 101,5 148
JHN3-0205 M23 100 138 114 160 117 162 119,5 166
JHN3-0350 M23 136 174 150 196 153 198 155,5 202
JHN3-0480 M23 172 210 186 232 189 234 191,5 238
Tab. 11: Malle
Legende:
P = Leistungssteckergrofle
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Maf mit Bremse
5.2.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHN3
Parameter ‘ Wert
Haltemoment Mgy 4,5Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgg 12W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,18 kg*cm?
Gewicht mgg 0,59 kg
Tab. 12: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2
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5.2.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 48 V

Motortyp JHN3-
0115-007
Nenndrehzahl N, rpm 1500
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 48,0
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 33,0
Motor-Nennspannung U, \Y, 16,0
Nenndrehmoment M, Nm 1,15
Nennstrom I A 11,3
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,15
Stillstandsstrom I, A 10,0
max. Drehmoment M, ax Nm 3,5
max. Strom I max A 44
max. Drehzahl Nirax rpm 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 6,9
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,11
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,34
Wicklungsinduktivitat Loph mH 0,75
Motorpolzahl P ot 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4710
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 3,4
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 510
max. Drehmoment bei n, M, Nm 2,9
Elektr. Zeitkonstante T ms 2,2
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,4
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Motortyp JHN3-
0115-007
Therm. Zeitkonstante T min 21
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,31
Masse ohne Bremse m kg 1,5
Axiale Belastung Fa 54
Radiale Belastung Fr N 283

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHN3 | JHN3-0115-007
48 V

Torque/speed curves
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5.24 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3-
0115-035 0205-025 0205-045 0350-035 0350-050 0480-060
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy V 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 220 220 220 220 220 220
Motor-Nennspannung U, \Y, 136 146 153 164 156 180
Nenndrehmoment M, Nm 1,13 1,65 1,90 2,5 3,0 3,7
Nennstrom I A 2,3 5,5 3,1 6,8 4,3 4.5
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,15 2,1 2,1 3,5 3,5 4.8
Stillstandsstrom I, A 2,0 5,1 2,8 6,8 4,2 4,8
max. Drehmoment M ax Nm 3,5 6,2 6,2 10,5 10,5 14,4
max. Strom I max A 9,2 21 12,7 25 19,4 17,3
max. Drehzahl N max rpm 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 34,5 24,5 445 31,0 50,0 60,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,57 0,41 0,74 0,51 0,83 0,99
Wicklungswiderstand Rooh Q 8,4 1,68 5,4 1,10 2,8 2,5
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 18,0 4.1 13,3 3,1 8,1 75
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6320 8950 4920 7080 4390 3660
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 3,4 6,0 6,0 10,4 10,4 14,2
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1800 3920 1720 3910 1870 2010
max. Drehmoment bei n, M, Nm 2,4 3,9 3,8 4.8 6,6 7.1
Elektr. Zeitkonstante T ms 2,1 24 2,5 2,8 29 3,0
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,4 0,97 0,95 0,75 0,74 0,67

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 47



Bucher Automation AG

Technische Daten | 5

Motortyp JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3-
0115-035 0205-025 0205-045 0350-035 0350-050 0480-060
Therm. Zeitkonstante T min 21 23 23 27 27 30
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,31 0,55 0,55 1,0 1,0 1,5
Masse ohne Bremse m kg 1,5 2,0 2,0 29 29 3,8
Axiale Belastung Fa 54 62 62 68 68 75
Radiale Belastung Fr 283 327 327 356 356 392
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHN3 JHN3-0115-035 JHN3-0205-025
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHN3 JHN3-0205-045 JHN3-0350-035
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.2.5 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
Motortyp JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3-
0115-063 | 0115-039 | 0205-079 | 0205-039 | 0350-050 | 0350-070 | 0350-089 | 0480-103
Nenndrehzahl rpm 3000 6000 3000 6000 6000 4500 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung \% 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker \ 380 380 380 380 220 380 380 380
Motor-Nennspannung Vv 248 269 273 231 264 301 278 310
Nenndrehmoment Nm 1,13 1,01 1,90 1,65 2,5 2,8 3,0 3,7
Nennstrom A 1,26 1,99 1,72 3,5 4,2 3,0 24 2,6
Stillstandsdrehmoment Nm 1,15 1,15 21 21 3,5 3,5 3,5 4,8
Stillstandsstrom A 1,10 1,78 1,57 3,2 4,2 3,0 2,4 2,8
max. Drehmoment Nm 3,5 3,5 6,2 6,2 10,5 10,5 10,5 14,4
max. Strom A 5,0 7,8 7,2 14,5 19,4 10,9 10,9 10,1
max. Drehzahl rpm 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante V/1000 63,0 39,0 79,0 39,0 50,0 70,0 89,0 103,0
Drehmomentkonstante Nm/A 1,04 0,65 1,31 0,65 0,83 1,16 1,47 1,70
Wicklungswiderstand Q 27,8 10,7 17,3 4,2 2,8 55 8,9 7,5
Wicklungsinduktivitat mH 59 23,0 42,4 10,2 8,1 15,9 25,5 22,7
Motorpolzahl 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl rpm 5980 9680 4790 9720 7590 5420 4260 3680
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 34 3,4 6,0 6,0 10,4 10,4 10,4 14,2
Drehzahl bei |,,.,/U, rpm 1680 3230 1630 3940 4240 2900 1800 1990
max. Drehmoment bei n, Nm 2,2 1,9 3,6 41 6,1 49 6,2 7.1
Elektr. Zeitkonstante ms 2,1 2,1 2,5 2,4 29 29 2,9 3,0
Mechanische Zeitkonstante ms 1,4 1,4 0,96 0,96 0,74 0,73 0,74 0,68
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Motortyp JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3- JHN3-
0115-063 | 0115-039 | 0205-079 | 0205-039 | 0350-050 | 0350-070 | 0350-089 | 0480-103
Therm. Zeitkonstante T min 21 21 23 23 27 27 27 30
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? | 0,31 0,31 0,55 0,55 1,0 1,0 1,0 1,5
Masse ohne Bremse m kg 1,5 1,5 2,0 2,0 29 2,9 2,9 3,8
Axiale Belastung Fa 54 54 62 62 68 68 68 75
Radiale Belastung Fr 283 283 327 327 356 356 356 392

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHN3 JHN3-0205-079 JHN3-0205-039
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Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHN3 JHN3-0350-089 JHN3-0480-103
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.3 FlanschgrofRe JHN4

5.3.1 Abmessungen JHN4
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Abb. 10: Abmessungen JHN4 in mm
P | K | KI | K K1 | K | KI | K | K |
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36 SRx50
JHN4-0510 M23 113 154 128 173 132 182,5 135 184
JHN4-0750 M23 143 184 158 203 162 212,5 165 214
JHN4-0960 M23 173 214 188 233 192 2425 195 244
JHN4-1130 M23 203 244 218 263 222 272,5 225 274
Tab. 13: MaRe
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse

5.3.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHN4

Parameter ‘ Wert

Haltemoment Mgy 9 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgg 18 W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,054 kg*cm?

Gewicht mgg 0,82 kg

Tab. 14: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2
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5.3.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4-
0510-046 0510-032 0750-051 0960-054 1130-062
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \% 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 220 220 220 220 220
Motor-Nennspannung Un \Y, 155 152 162 161 180
Nenndrehmoment M, Nm 4,2 3,9 6,1 7,7 8,8
Nennstrom I A 7,0 9,9 8,8 10,8 10,7
Stillstandsdrehmoment M, Nm 51 51 7,5 9,6 11,3
Stillstandsstrom I, A 6,8 9,8 8,9 10,7 11,0
max. Drehmoment M ax Nm 15,3 15,3 23 29 34
max. Strom | hax A 31 45 41 49 41
max. Drehzahl Ninax rpm 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 455 31,5 51,0 54,0 62,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,75 0,52 0,84 0,89 1,03
Wicklungswiderstand Rapn Q 1,24 0,61 0,79 0,62 0,61
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 6,8 3,3 4.8 3,6 3,8
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4800 6940 4300 4060 3540
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 14,7 14,7 22 28 33
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1660 2480 1740 1840 1970
max. Drehmoment bei n, M, Nm 8,6 8,4 12,7 16,6 16,0
Elektr. Zeitkonstante Te ms 5,5 5,4 6,1 5,8 6,2
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,77 0,79 0,63 0,60 0,57
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Motortyp JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4-
0510-046 0510-032 0750-051 0960-054 1130-062
Therm. Zeitkonstante T min 25 25 30 35 40
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 2,0 2,0 3,3 4,5 5,7
Masse ohne Bremse m kg 3,9 3,9 5,2 6,5 7,8
Axiale Belastung Fa N 113 113 124 131 135
Radiale Belastung Fr N 595 595 653 689 713

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHN4 JHN4-0510-046 JHN4-0510-032
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHN4 JHN4-0750-051 JHN4-0960-054
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.3.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4-
0510-081 | 0510-046 | 0750-051 | 0750-062 | 0750-087 | 0960-097 | 0960-068 | 0960-054
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 6000 4500 3000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \% 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 380 220 220 380 380 380 380 220
Motor-Nennspannung Un \Y 276 273 284 278 277 289 275 262
Nenndrehmoment M, Nm 4,2 3,4 4.8 55 6,1 7,7 6,3 5,0
Nennstrom I A 3,9 6,4 7,8 6,9 5,1 6,0 7,8 8,7
Stillstandsdrehmoment M, Nm 5,1 51 7,5 7,5 7,5 9,6 9,6 9,6
Stillstandsstrom I, A 3,8 6,8 8,9 7,3 5,2 6,0 8,5 10,7
max. Drehmoment My ax |NmM 15,3 15,3 23 23 23 29 29 29
max. Strom lmax | A 17,4 31 41 31 24 27 32 49
max. Drehzahl Npax | TPM 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 81,0 455 51,0 62,0 87,0 97,0 68,0 54,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 1,34 0,75 0,84 1,03 1,44 1,60 1,12 0,89
Wicklungswiderstand Ron 1 Q 4,0 1,24 0,79 1,15 2,3 2,0 0,97 0,62
Wicklungsinduktivitat Loy  mMH 21,7 6,8 4.8 7,1 13,5 11,9 5,8 3,6
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4650 8310 7430 6110 4350 3910 5580 7020
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 14,7 14,7 22 22 22 28 28 28
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1590 3050 3440 2700 1750 1750 3030 3930
max. Drehmoment bei n, M, Nm 8,2 7,4 10,7 12,3 12,8 15,2 15,7 13,5
Elektr. Zeitkonstante T ms 55 5,5 6,1 6,2 5,9 6,0 6,0 5,8
Mechanische Zeitkonstante Tren | MS 0,78 0,77 0,63 0,62 0,62 0,60 0,60 0,60
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Motortyp JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4- JHN4-
0510-081 | 0510-046 | 0750-051 | 0750-062 | 0750-087 | 0960-097 | 0960-068 | 0960-054
Therm. Zeitkonstante T min 25 25 30 30 30 35 35 35
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? |2,0 2,0 3,3 3,3 3,3 4,5 4,5 4.5
Masse ohne Bremse m kg 3,9 3,9 52 5,2 5,2 6,5 6,5 6,5
Axiale Belastung Fa 113 113 124 124 124 131 131 131
Radiale Belastung Fr N 595 595 653 653 653 689 689 689
Motortyp JHN4- JHN4-
1130-091 1130-062
Nenndrehzahl N, rpm 3000 5000
DC-Zwischenkreisspannung Uqge \Y, 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 380 220
Motor-Nennspannung U, \% 266 248
Nenndrehmoment n Nm 8,8 6,6
Nennstrom l A 74 10,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 11,3 11,3
Stillstandsstrom I, A 7,5 11,0
max. Drehmoment M ax Nm 34 34
max. Strom | hax A 28 41
max. Drehzahl Nirax rpm 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 91,0 62,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,51 1,03
Wicklungswiderstand Rapn Q 1,42 0,61
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 8,9 3,8
Motorpolzahl P ot 10 10
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Motortyp JHN4- JHN4-
1130-091 1130-062
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4170 6430
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 33 33
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2200 3540
max. Drehmoment bei n, M, Nm 23 21
Elektr. Zeitkonstante T ms 6,3 6,2
Mechanische Zeitkonstante T ech ms 0,62 0,57
Therm. Zeitkonstante T min 40 40
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 57 57
Masse ohne Bremse m kg 7,8 7,8
Axiale Belastung Fa 135 135
Radiale Belastung Fr 713 713
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHN4 JHN4-0510-081 JHN4-0510-046
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHN4 JHN4-0750-087
560V
Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHN4-0960-097

Torque/speed curves
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JHN4 JHN4-1130-091 JHN4-1130-062
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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Abb. 11: Abmessungen JHNS in mm
P | K K1 K K1 | K K1 K Kt
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36 SRx50
JHN5-1200 M23 157 193 157 197 157 206 160 209
JHN5-1600 M23 187 223 187 227 187 236 190 239
JHN5-2000 M23 217 253 217 257 217 266 220 269
JHN5-2400 M23 247 283 247 287 247 296 250 299
Tab. 15: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal3 ohne Bremse
K1 = Maf’ mit Bremse

5.4.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHN5

Parameter

‘ Wert

Haltemoment Mgy

Anschlussspannung Ugg

Nennleistung Pgg

Eigentragheitsmoment Jgg

Gewicht mgg

Tab. 16: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2
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5.4.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHNS-
1600-056
Nenndrehzahl N, rpm 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \ 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 220
Motor-Nennspannung Un \Y, 173
Nenndrehmoment M, Nm 13,8
Nennstrom I A 17,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 16,0
Stillstandsstrom I, A 17,3
max. Drehmoment M, ax Nm 48
max. Strom I hax A 61
max. Drehzahl N iax rpm 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 56,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,93
Wicklungswiderstand Roon Q 0,30
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 2,5
Motorpolzahl P ot 10
Leerlaufdrehzahl N, rem 3920
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 48
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2110
max. Drehmoment bei n, M, Nm 29
Elektr. Zeitkonstante Te ms 8,3
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,70
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Motortyp JHNS-
1600-056
Therm. Zeitkonstante T min 55
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 11,5
Masse ohne Bremse m kg 9,5
Axiale Belastung Fa N 136
Radiale Belastung Fg N 713

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHNS | JHN5-1600-056
320V

Torque/speed curves
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544 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHNS5- JHNS5- JHNS5- JHNS5- JHNS5- JHNS5-
1200-091 1200-063 1600-096 1600-077 2000-104 2400-104
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 3000 4000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \ 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 380 380 380 380 380 380
Motor-Nennspannung Un \Y, 291 283 296 301 297 296
Nenndrehmoment M, Nm 10,5 9,4 13,8 11,9 16,0 20,0
Nennstrom R A 8,3 11,5 9,9 11,1 11,5 14,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 12,0 12,0 16,0 16,0 20,0 24,0
Stillstandsstrom I A 8,0 11,5 10,1 12,6 11,6 14,0
max. Drehmoment M ax Nm 36 36 48 48 60 72
max. Strom |hax A 29 43 36 44 40 48
max. Drehzahl N nax rpm 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 91,0 63,0 96,0 77,0 104,0 104,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,51 1,04 1,59 1,27 1,72 1,72
Wicklungswiderstand Roon Q 1,33 0,65 0,88 0,57 0,72 0,56
Wicklungsinduktivitat Loph mH 10,9 5,3 7,5 4.9 6,3 50
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4170 6020 3950 4930 3650 3650
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 36 35 48 48 59 71
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1860 2730 2120 2650 2140 2200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 20 19,2 29 25 33 41
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 8,2 8,2 8,5 8,6 8,8 8,9
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,80 0,82 0,70 0,70 0,64 0,61
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Motortyp JHN5- JHN5- JHN5- JHNS- JHNS5- JHNS5-
1200-091 1200-063 1600-096 1600-077 2000-104 2400-104
Therm. Zeitkonstante T min 45 45 55 55 65 75
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 7,9 7,9 11,5 11,5 151 18,7
Masse ohne Bremse m kg 7,4 7,4 9,5 9,5 11,6 13,7
Axiale Belastung Fa 126 126 136 136 142 146
Radiale Belastung Fr 665 665 713 713 746 770
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHN5 | JHN5-1200-091 JHN5-1200-063
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHN5S JHN5-1600-096 JHN5-1600-077
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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Abb. 12: Abmessungen JHNG in mm
P | K | Kt | K | Kt | K | KI | K | KI |
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36 SRx50
JHN6-1800 M23 158 222 158 222 158 222 161 225
JHNG6-2400 M23 183 247 183 247 183 247 186 250
JHNB6-3000 M23 208 272 208 272 208 272 211 275
JHNG6-3800 M23 233 297 233 297 233 297 236 300
JHNG6-4400 M23 258 322 258 322 258 322 261 325
Tab. 17: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofie
K = Mal ohne Bremse
K1 = Mall mit Bremse

5.5.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHNG

Parameter ‘ Wert

Haltemoment Mgy 36 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 26 W
Eigentragheitsmoment Jgg 5,56 kg*cm?

Gewicht mgg 2,86 kg

Tab. 18: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2
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5.56.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHNG6- JHNG6- JHNG6- JHNG6- JHNG- JHNG6- JHNG6- JHNG6-
1800-089 | 2400-095 | 3000-142 | 3000-102 | 3000-070 | 3800-096 | 4400-150 | 4400-094
Nenndrehzahl [\ rpm 3000 3000 2000 3000 4500 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy V 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 380 380 380 380 380 380 380 380
Motor-Nennspannung Un \Y 274 269 288 284 255 277 308 267
Nenndrehmoment M, Nm 13,0 17,0 25,3 21,0 15,0 25,0 36,5 30,0
Nennstrom I A 11,0 13,8 12,9 16,2 19,4 19,7 17,3 24,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 18,0 24,0 30,0 30,0 30,0 38,0 44,0 44,0
Stillstandsstrom R A 12,2 15,3 12,8 17,8 25,9 23,9 17,7 28,3
max. Drehmoment M, ax |Nm 51 72 90 90 90 114 132 132
max. Strom Inax A 45 60 46 64 93 93 64 102
max. Drehzahl Npax | TPM 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Spannungskonstante Ke V/1000 89,0 95,0 142,0 102,0 70,0 96,0 150,0 94,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,47 1,57 2,4 1,69 1,16 1,59 2,5 1,55
Wicklungswiderstand Ron 1 Q 0,62 0,41 0,63 0,33 0,16 0,25 0,49 0,19
Wicklungsinduktivitat Lon mH 7,2 55 9,2 4,7 2,2 3,5 7,0 2,8
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4260 4000 2670 3720 5420 3950 2530 4040
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 50 71 89 89 89 112 130 130
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1880 1860 1380 1950 2870 1880 1290 2110
max. Drehmoment bei n, M, Nm 30 42 55 46 43 64 68 84
Elektr. Zeitkonstante T ms 11,6 13,4 14,6 14,2 13,9 14,0 14,3 14,7
Mechanische Zeitkonstante Treen | MS 0,92 0,74 0,65 0,66 0,68 0,69 0,65 0,64
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Motortyp JHNG- JHNG6- JHNG- JHNG- JHNG- JHNG- JHNG- JHNG6-
1800-089 | 2400-095 | 3000-142 | 3000-102 | 3000-070 | 3800-096 | 4400-150 | 4400-094
Therm. Zeitkonstante T min 42 47 52 52 52 57 62 62
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 18,5 26 33 33 33 40 47 47
Masse ohne Bremse m kg 10,1 12,8 15,5 15,5 15,5 18,3 21 21
Axiale Belastung Fa 121 130 136 136 136 141 145 145
Radiale Belastung Fr 637 684 717 717 717 741 761 761
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHNG6 JHNG6-1800-089 JHNG6-2400-095
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHNG6 JHNG6-3000-142 JHNG6-3000-102
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHNG6 JHNG6-4400-150 JHNG6-4400-094
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.6 FlanschgrofRe JHN7

5.6.1 Abmessungen JHN7
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Abb. 13: Abmessungen JHN7 in mm
P | K | Kt | K | Kt | K | KI | K | KI |
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36 SRx50
JHN7-3000 M23 181 240 181 240 181 240 184 243
JHN7-4000 M23 211 270 211 270 211 270 214 273
JHN7-5000 M23 241 300 241 300 241 300 244 303
JHN7-6000 M23 271 330 271 330 271 330 274 333
Tab. 19: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofie
K = Mal3 ohne Bremse
K1 = Mal mit Bremse

5.6.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHN7

Parameter

 Wert

Haltemoment Mgy

Anschlussspannung Ugg

Nennleistung Pgr

Eigentragheitsmoment Jgg

Gewicht mgg

Tab. 20: Techn. Daten Bremse Motortyp JHN2

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

36 Nm

DC 24V (-10 % ... +6 %) V

26 W

5,56 kg*cm?

2,86 kg
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5.6.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHN7- JHN7- JHN7- JHN7- JHN7-
3000-111 4000-092 5000-133 5000-096 6000-121
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 2000 3000 2500
DC-Zwischenkreisspannung Uge \% 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 380 380 380 380 380
Motor-Nennspannung Un \Y, 333 257 269 265 301
Nenndrehmoment M, Nm 23,0 25,0 40,4 30,0 36,2
Nennstrom I A 15,5 20,1 21,8 244 20,7
Stillstandsdrehmoment M, Nm 30,0 40,0 50 50 60
Stillstandsstrom I, A 16,3 26,3 22,7 31,5 30,0
max. Drehmoment M ax Nm 85 120 150 150 180
max. Strom | hax A 58 90 79 109 102
max. Drehzahl Ninax rpm 6000 6000 6000 6000 6000
Spannungskonstante Ke /1000 111,0 92,0 133,0 96,0 121,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 1,84 1,52 2,2 1,59 2,0
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,41 0,17 0,25 0,13 0,16
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 6,4 3,1 4.9 2,6 3,3
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3420 4130 2850 3950 3140
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 84 119 147 147 177
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1640 2160 1510 2090 1750
max. Drehmoment bei n, M, Nm 29 77 104 90 99
Elektr. Zeitkonstante Te ms 15,6 18,2 19,6 20 21
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,0 0,88 0,79 0,79 0,74
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Motortyp JHN7- JHN7- JHN7- JHN7- JHN7-
3000-111 4000-092 5000-133 5000-096 6000-121
Therm. Zeitkonstante T min 80 90 100 100 108
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 50 69 88 88 107
Masse ohne Bremse m kg 16,5 22 27 27 32
Axiale Belastung Fa 231 245 256 256 264
Radiale Belastung Fr 1214 1291 1346 1346 1388
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHN7 JHN7-3000-111 JHN7-4000-092
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHN7 JHN7-5000-133 JHN7-5000-096
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.7 FlanschgroRe JHQ12

5.71 Abmessungen JHQ12

Passfeder / Key
DIN 6885 3x3x12

i
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Abb. 14: Abmessungen JHQ12 in mm
P L L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EEx37 SEx37
JHQ12-0018 Y/ 79 88,5 110,5 79 102
JHQ12-0032 Y/ 94 102,5 125,5 94 117
Tab. 21: MaRe
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = Malk ohne Bremse
L1 = MalR mit Bremse

5.7.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ12

Parameter

‘ Wert

Haltemoment Mgg
Anschlussspannung Ugg
Nennleistung Pgg
Eigentragheitsmoment Jgg

Gewicht mgg

Tab. 22: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ12

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

0,4 Nm

DC24V (-10% ... +10 %) V

8w

0,013 kg*cm?

0,08 kg

79



Bucher Automation AG Technische Daten | 5

5.7.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHQ12- JHQ12-
0018-018 0032-028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \ 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 230 230
Motor-Nennspannung U, V 54 85
Nenndrehmoment M, Nm 0,16 0,32
Nennstrom I A 0,62 0,67
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,18 0,32
Stillstandsstrom l, A 0,62 0,68
max. Drehmoment M ax Nm 0,60 1,0
max. Strom I max A 2,2 2,4
max. Drehzahl N iax rpm 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 17,8 28,3
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,29 0,47
Wicklungswiderstand Rooh Q 29,1 44,4
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 22,1 48,9
Motorpolzahl P ot 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6600 7400
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 0,60 1,0
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 6550 2800
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,60 0,96
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 0,76 1,1
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,2 1,0
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Motortyp JHQ12- JHQ12-
0018-018 0032-028
Therm. Zeitkonstante T min 7,0 13,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,02 0,03
Masse ohne Bremse m kg 0,40 0,50
Axiale Belastung Fa N 5,0 6,0
Radiale Belastung Fr N 50 60

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHQ12 ' JHQ12-0018-018 JHQ12-0032-028
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.7.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ12- JHQ12- JHQ12-
0018-018 0032-028 0032-031
Nenndrehzahl N, rom 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \ 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400
Motor-Nennspannung U, V 95 85 94
Nenndrehmoment M, Nm 0,15 0,32 0,32
Nennstrom I A 0,52 0,67 0,61
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,18 0,32 0,32
Stillstandsstrom I, A 0,62 0,68 0,62
max. Drehmoment M, ax Nm 0,60 1,0 1,0
max. Strom I hax A 2,2 24 2,5
max. Drehzahl N iax rem 9000 9000 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 17,8 28,3 31,4
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,29 0,47 0,52
Wicklungswiderstand Rapn Q 29,1 44 4 45,7
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 22,1 48,9 48,9
Motorpolzahl P ot 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rom 6600 6900 7500
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 0,60 1,0 1,0
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 6550 5900 5500
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,60 1,0 0,94
Elektr. Zeitkonstante Te ms 0,76 1,1 1,1
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,2 1,0 0,88
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Motortyp JHQ12- JHQ12- JHQ12-
0018-018 0032-028 0032-031
Therm. Zeitkonstante T min 7,0 13,0 13,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm 0,02 0,03 0,03
Masse ohne Bremse m kg 0,40 0,50 0,50
Axiale Belastung Fa 5,0 6,0 6,0
Radiale Belastung Fr 50 60 60
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ12 ' JHQ12-0018-018 JHQ12-0032-028
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ12 | JHQ12-0032-031
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5.8  FlanschgroRe JHQ2

5.8.1 Abmessungen JHQ2
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Abb. 15: Abmessungen JHQ2 in mm
P L L1 L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EEx37/EKx36 SKx36
JHQ2-0025 M23 86,5 116,5 102,5 132,5 102,5 132,5
JHQ2-0050 M23 98,5 128,5 114,5 144.,5 114,5 144,5
JHQ2-0075 M23 110,5 140,5 126,5 156,5 126,5 156,5
JHQ2-0100 M23 122,5 152,5 138,5 168,5 138,5 168,5
JHQ2-0125 M23 134,5 164,5 150,5 180,5 150,5 180,5
Tab. 23: Malle
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal} ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse
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5.8.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ2

Technische Daten | 5

Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

2,2 Nm

Anschlussspannung Ugg

DC 24V (-10 % ... +10 %) V

Nennleistung Pgr

8,2 W

Eigentragheitsmoment Jgg

0,12 kg*cm?

Gewicht mgg

0,5 kg

Tab. 24: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ2
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5.8.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 48 V

Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-007 0050-007 0075-007 0100-007
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \% 48,0 48,0 48,0 48,0
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 30,0 30,0 30,0 30,0
Motor-Nennspannung U, \Y, 22,0 22,0 22,0 22,0
Nenndrehmoment M, Nm 0,24 0,49 0,73 0,97
Nennstrom I A 1,98 4,0 6,0 8,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,25 0,50 0,75 1,00
Stillstandsstrom I, A 2,1 4.1 6,2 8,3
max. Drehmoment M, ax Nm 1,0 2,0 3,0 4,0
max. Strom I hax A 9,7 19,4 29 39
max. Drehzahl Nimax rpm 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 7,3 7,3 7,3 7,3
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,12 0,12 0,12 0,12
Wicklungswiderstand Rapn Q 3,5 1,24 0,70 0,52
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 3,3 1,70 1,10 0,78
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4000 4000 4200 4200
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 1,0 2,0 3,0 4,0
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 230 1000 1250 1250
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,30 0,75 1,3 1,7
Elektr. Zeitkonstante T ms 0,95 1,4 1,6 1,5
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 29 1,9 1,6 1,5
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Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-007 0050-007 0075-007 0100-007
Therm. Zeitkonstante T min 31 34 36 38
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,07 0,13 0,19 0,25
Masse ohne Bremse m kg 1,0 1,2 1,5 1,7
Axiale Belastung Fa 11,0 12,0 13,0 14,0
Radiale Belastung Fr 105 115 125 135
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ2 | JHQ2-0025-007 JHQ2-0050-007
48V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ2 | JHQ2-0075-007 JHQ2-0100-007
48V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.8.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V
Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-051 | 0025-035 | 0025-025 | 0050-051 | 0050-035 A 0050-025 | 0075-051 | 0075-035 | 0075-025
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Ue |V 320 320 320 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker | U, V 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Motor-Nennspannung U, \Y 152 152 152 152 152 152 152 152 152
Nenndrehmoment M, Nm 0,24 0,24 0,24 0,49 0,48 0,47 0,73 0,71 0,70
Nennstrom R A 0,29 0,42 0,57 0,58 0,84 1,12 0,87 1,25 1,67
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,25 0,25 0,25 0,50 0,50 0,50 0,75 0,75 0,75
Stillstandsstrom I, A 0,30 0,44 0,60 0,60 0,88 1,19 0,89 1,32 1,79
max. Drehmoment M Nm 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 3,0 3,0 3,0
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Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-051 | 0025-035 | 0025-025 | 0050-051 | 0050-035 | 0050-025 | 0075-051 | 0075-035 | 0075-025
max. Strom lax | A 1,4 21 2,8 2,8 4,2 5,6 4,2 6,3 8,4
max. Drehzahl Npax | TPM 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 51,3 34,6 25,1 51,3 34,6 25,1 51,3 34,6 25,1
Drehmomentkonstante K Nm/A 0,84 0,57 0,42 0,84 0,57 0,42 0,84 0,57 0,42
Wicklungswiderstand Ron | Q 158 69 36,7 48,3 25,6 13,0 26,9 16,8 8,1
Wicklungsinduktivitat Lopn |mMH 165 67 42,9 75 34,5 18,6 44,0 25,5 12,9
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4200 6000 8300 4100 6000 8300 4100 6100 8300
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0 2,0 3,0 3,0 3,0
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 300 1800 2800 1300 2300 3600 1600 2200 3600
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,30 0,36 0,40 0,75 0,80 1,0 1,3 1,2 1,5
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 1,0 0,96 1,2 1,6 1,3 1,4 1,6 1,5 1,6
Mechanische Zeitkonstante Tmeecn | MS 0,69 2,6 2,5 1,5 1,8 1,7 1,2 1,7 1,5
Therm. Zeitkonstante T min 31 31 31 34 34 34 36 36 36
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,07 0,07 0,07 0,13 0,13 0,13 0,19 0,19 0,19
Masse ohne Bremse m kg 1,0 1,0 1,0 1,2 1,2 1,2 1,5 1,5 1,5
Axiale Belastung Fa 11,0 11,0 11,0 12,0 12,0 12,0 13,0 13,0 13,0
Radiale Belastung Fr 105 105 105 115 115 115 125 125 125
Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0100-051 0100-035 0100-025 0125-051 0125-035 0125-025
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \% 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 230 230 230 230 230 230
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Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0100-051 0100-035 0100-025 0125-051 0125-035 0125-025
Motor-Nennspannung U, V 152 152 152 152 152 152
Nenndrehmoment n Nm 0,97 0,94 0,93 1,21 1,18 1,16
Nennstrom [ A 1,15 1,65 2,2 1,44 2,1 2,8
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,00 1,00 1,00 1,25 1,25 1,25
Stillstandsstrom lo A 1,19 1,75 24 1,49 2,2 3,0
max. Drehmoment M. 2 Nm 4,0 4,0 4,0 5,0 5,0 5,0
max. Strom max A 5,6 8,4 11,2 7,0 10,5 14,0
max. Drehzahl N max rpm 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 51,3 34,6 25,1 51,3 34,6 25,1
Drehmomentkonstante K Nm/A 0,84 0,57 0,42 0,84 0,57 0,42
Wicklungswiderstand Rapn Q 21,3 9,9 5.1 19,4 8,2 4.5
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 37,5 16,4 8,9 29,4 14,2 7,9
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4100 6100 8300 4100 6100 8300
Drehmoment bei I,,/U, M, Nm 4,0 4,0 4,0 50 5,0 5,0
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1400 2600 3900 1200 2400 3600
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,6 1,8 2,1 1,9 2,2 2,5
Elektr. Zeitkonstante Te ms 1,8 1,7 1,7 1,5 1,7 1,8
Mechanische Zeitkonstante T ech ms 1,3 1,3 1,3 1,5 1,3 1,4
Therm. Zeitkonstante T min 38 38 38 40 40 40
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,25 0,25 0,25 0,31 0,31 0,31
Masse ohne Bremse m kg 1,7 1,7 1,7 2,0 2,0 2,0
Axiale Belastung Fa 14,0 14,0 14,0 15,0 15,0 15,0
Radiale Belastung Fr 135 135 135 145 145 145
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHQ2 | JHQ2-0050-035 JHQ2-0050-025
320V

Torque/speed curves
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JHQ2 JHQ2-0125-051 JHQ2-0125-035
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.8.5 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-044 | 0050-088 | 0050-059 | 0050-044 | 0075-088 | 0075-059 | 0075-044 A 0100-088  0100-059
Nenndrehzahl N, rpm 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uy |V 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker |U, \Y 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un V 264 264 264 264 264 264 264 264 264
Nenndrehmoment M, Nm 0,24 0,49 0,48 0,47 0,73 0,71 0,70 0,97 0,94
Nennstrom I A 0,33 0,34 0,49 0,65 0,50 0,73 0,96 0,67 0,97
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,25 0,50 0,50 0,50 0,75 0,75 0,75 1,00 1,00
Stillstandsstrom lo A 0,33 0,34 0,49 0,65 0,50 0,73 0,65 0,67 0,97
max. Drehmoment M ax |Nm 1,0 2,0 2,0 2,0 3,0 3,0 3,0 4,0 4,0
max. Strom lmax | A 1,7 1,6 2,6 3,3 2,5 3,6 5,0 3,3 4,8
max. Drehzahl Npax | TPM 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 44,0 88,0 58,6 44.0 88,0 58,6 44,0 88,0 58,6
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,73 1,45 0,97 0,73 1,45 0,97 0,73 1,45 0,97
Wicklungswiderstand Ron  |Q 110 145 64 38,9 81 51 242 64 31,3
Wicklungsinduktivitat Loy |mMH 129 226 89 56 132 78 38,8 112 53
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 8000 4050 6100 8500 4100 6100 8500 4050 6100
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 1,0 2,0 2,0 2,0 3,0 3,0 3,0 4,0 4,0
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2850 1200 2500 3500 1500 2200 3400 1400 2500
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,40 0,70 0,92 1,0 1,3 1,2 1,5 1,6 1,8
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 1,2 1,6 1,4 1.4 1,6 1,5 1,6 1,8 1,7
Mechanische Zeitkonstante Trecn | MS 2,5 1,5 1,5 1,6 1,3 1,8 1,5 1,3 1,4
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Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0025-044 | 0050-088 | 0050-059 | 0050-044 | 0075-088  0075-059  0075-044 | 0100-088 | 0100-059
Therm. Zeitkonstante T min 31 34 34 34 36 36 36 38 38
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,07 0,13 0,13 0,13 0,19 0,19 0,19 0,25 0,25
Masse ohne Bremse m kg 1,0 1,2 1,2 1,2 1,5 1,5 1,5 1,7 1,7
Axiale Belastung Fa 11,0 12,0 12,0 12,0 13,0 13,0 13,0 14,0 14,0
Radiale Belastung Fr 105 115 115 115 125 125 125 135 135
Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0100-044 0125-088 0125-059 0125-044
Nenndrehzahl N, rpm 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge Vv 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y, 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, \% 264 264 264 264
Nenndrehmoment M, Nm 0,93 1,21 1,18 1,16
Nennstrom I A 1,28 0,83 1,22 1,59
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,00 1,25 1,25 1,25
Stillstandsstrom I, A 1,28 0,83 1,22 1,59
max. Drehmoment M ax Nm 4,0 5,0 5,0 5,0
max. Strom I hax A 6,6 4.1 6,0 8,3
max. Drehzahl N max rpm 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 44,0 88,0 58,6 44,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,73 1,45 0,97 0,73
Wicklungswiderstand Rapn Q 15,4 58 245 13,5
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 26,7 88 42,5 23,6
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8
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Motortyp JHQ2- JHQ2- JHQ2- JHQ2-
0100-044 0125-088 0125-059 0125-044
Leerlaufdrehzahl N, rpm 8500 4050 6100 8500
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 4,0 5,0 5,0 50
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 3900 1200 2500 3600
max. Drehmoment bei n, M, Nm 2,2 2,0 2,3 2,6
Elektr. Zeitkonstante Te ms 1,7 1,5 1,7 1,7
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,3 1,5 1,4 1,4
Therm. Zeitkonstante T min 38 40 40 40
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,25 0,31 0,31 0,31
Masse ohne Bremse m kg 1,7 2,0 2,0 2,0
Axiale Belastung Fa 14,0 15,0 15,0 15,0
Radiale Belastung Fr 135 145 145 145

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

98



Bucher Automation AG Technische Daten | 5

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHQ2-0075-059

Torque/speed curves
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5.9 FlanschgroRe JHQ22

5.9.1 Abmessungen JHQ22
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Abb. 16: Abmessungen JHQ22 in mm
| | P L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EEx37/EKx36/SKx36
JHQ22-0070 Y/ 84,5 113,5 88,5 117.,5
JHQ22-0140 Y/ 105 134 109 138
Tab. 25: Malke
Legende:
P = Leistungssteckergrofie
L = Mal3 ohne Bremse
L1 = Mal® mit Bremse
5.9.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ22
Parameter ‘ Wert
Haltemoment Mgy 0,4 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 8w
Eigentragheitsmoment Jgg 0,013 kg*cm?
Gewicht mgg 0,08 kg

Tab. 26: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ22
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5.9.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHQ22- JHQ22- JHQ22- JHQ22-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 230 230 230 230
Motor-Nennspannung Un V 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 0,64 0,60 1,27 1,10
Nennstrom [ A 0,68 1,28 1,35 2,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,70 0,70 1,40 1,40
Stillstandsstrom I, A 0,75 1,49 1,49 3,0
max. Drehmoment M, ax Nm 2,0 2,0 4.8 4.8
max. Strom lhax A 2,7 5,5 6,0 11,9
max. Drehzahl Nnax rpm 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 28,3 56,6 28,3
Drehmomentkonstante K Nm/A 0,94 0,47 0,94 0,47
Wicklungswiderstand Roon Q 33,4 10,2 15,0 3,9
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 33,7 10,0 15,0 5,0
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3700 7250 3700 7250
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 2,0 2,0 4,8 4,8
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2000 4450 2000 4550
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,90 1,2 2,2 2,7
Elektr. Zeitkonstante Te ms 1,0 0,98 1,0 1,3
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,4 1,8 1,2 1,3
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Motortyp JHQ22- JHQ22- JHQ22- JHQ22-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028
Therm. Zeitkonstante T min 18,0 18,0 20 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,22 0,22 0,41 0,41
Masse ohne Bremse m kg 0,80 0,80 0,80 0,80
Axiale Belastung Fa N 7,0 7,0 7,0 7,0
Radiale Belastung Fr N 62 62 62 62

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHQ22 | JHQ22-0140-057 JHQ22-0140-028
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594 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
Motortyp JHQ22- JHQ22- JHQ22- JHQ22-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, V 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 0,64 0,60 1,27 1,10
Nennstrom l, A 0,68 1,28 1,35 2,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,70 0,70 1,40 1,40
Stillstandsstrom I, A 0,75 1,49 1,49 3,0
max. Drehmoment M Nm 2,0 2,0 4,8 4,8
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Motortyp JHQ22- JHQ22- JHQ22- JHQ22-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028

max. Strom | hax A 2,7 5,5 6,0 11,9
max. Drehzahl Niax rpm 9000 6600 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 56,6 28,3 56,6 28,3
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,47 0,94 0,47
Wicklungswiderstand Rapn Q 334 10,2 15,0 3,9
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 33,7 10,0 15,0 5,0
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6800 6601 6800 6601
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 2,0 2,0 4,8 4,8
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 4250 6600 4250 6600
max. Drehmoment bei n, M, Nm 2,0 2,0 4.8 4.8
Elektr. Zeitkonstante Te ms 1,0 0,98 1,0 1,3
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,4 1,8 1,2 1,3
Therm. Zeitkonstante T min 18,0 18,0 20 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,22 0,22 0,41 0,41
Masse ohne Bremse m kg 0,80 0,80 0,80 0,80
Axiale Belastung Fa 7,0 7,0 7,0 7,0
Radiale Belastung Fr 62 62 62 62
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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560 V
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5.10 FlanschgroRe JHQ23

5.10.1 Abmessungen JHQ23

Technische Daten | 5

©
3
0 )
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B L/L1 Q/ 70
B-B(1:1)
)
Abb. 17: Abmessungen JHQ23 in mm
P L L1 L L1 Welle (AxB)/
Passfeder/In-
nengewinde
(Hole)
Typ Resolver/SEx37 EEx37/EKx36/SKx36
JHQ23-0060 M23 112 147 122,5 157,5 B11x23/4x4x15/
JHQ23-0120 M23 127 162 137,5 172,5 M4 DIN 332-D
JHQ23-0180 M23 142 177 152,5 187,5
JHQ23-0240 M23 167 198 179,5 210,5 314x30/5x5x20/
JHQ23-0300 M23 182 213 194,5 225,5 M5 DIN 332-D
Tab. 27: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal} ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse
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5.10.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ23

Technische Daten | 5

Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

3,2 Nm

Anschlussspannung Ugg

DC 24V (-10 % ... +10 %) V

Nennleistung Pgr

10,8 W

Eigentragheitsmoment Jgg

0,38 kg*cm?

Gewicht mgg

0,6 kg

Tab. 28: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ23
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5.10.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V
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Motortyp JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23-
0060-051 | 0060-025 | 0120-051 | 0120-025 | 0180-051 | 0180-025 | 0240-051 | 0240-025 | 0300-051
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000 3000 6000 3000 6000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \ 320 320 320 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servo- | U, \Y 230 230 230 230 230 230 230 230 230
verstarker
Motor-Nennspannung U, \Y, 152 152 152 152 152 152 152 152 152
Nenndrehmoment N Nm 0,55 0,50 1,10 1,00 1,65 1,50 2,2 2,0 2,7
Nennstrom I, A 0,40 0,70 0,80 1,40 1,10 21 1,50 2,7 3,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,60 0,60 1,20 1,20 1,80 1,80 2,4 2,4 3,0
Stillstandsstrom I, A 0,70 1,40 1,40 2,9 2,1 4,3 2,8 5,8 3,5
max. Drehmoment Mpax  |Nm 2,1 2,1 4,2 4,2 6,3 6,3 8,5 8,5 10,5
max. Strom Inax A 3,2 6,4 6,3 12,8 9,5 19,2 12,7 26 15,9
max. Drehzahl Npax | FPM 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 |51,3 25,1 51,3 25,1 51,3 25,1 51,3 25,1 51,3
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,85 0,42 0,85 0,42 0,85 0,42 0,85 0,42 0,85
Wicklungswiderstand Rooh Q 35,0 8,8 12,1 3,0 6,4 1,75 5,0 1,25 3,8
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 48,0 12,0 23,2 5,8 15,5 3,9 12,0 3,0 9,3
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4400 6600 4500 6600 4500 6600 4500 6600 4500
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 2,1 2,1 4,2 4,2 6,3 6,3 8,5 8,5 10,5
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1850 4700 2100 5000 2200 5000 2200 5000 2200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,2 1,6 2,6 3,2 4,2 5,0 5,6 6,6 7.1
Elektr. Zeitkonstante T ms 1.4 1,4 1,9 1,9 2,4 2,2 24 2,4 2,4
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Motortyp JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23-
0060-051 | 0060-025 | 0120-051 | 0120-025 | 0180-051 | 0180-025 | 0240-051 | 0240-025 | 0300-051
Mechanische Zeitkonstante Teech | MS 2,1 2,2 1,3 1,3 0,97 1,1 0,98 1,0 0,93
Therm. Zeitkonstante T min 34 34 34 34 34 34 34 34 34
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 0,25 0,25 0,44 0,44 0,63 0,63 0,82 0,82 1,0
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 2,0 2,0 2,2 2,2 2,6 2,6 3,6 3,6 3,8
Axiale Belastung Fa 16,0 16,0 17,0 17,0 18,0 18,0 19,0 19,0 20
Radiale Belastung Fr 155 155 165 165 175 175 185 185 195
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ23 | JHQ23-0060-051 JHQ23-0060-025
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
25 25
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JHQ23 | JHQ23-0120-051
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JHQ23 | JHQ23-0240-051 JHQ23-0240-025
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.10.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
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Motortyp JHQ23- | JHQ23- |JHQ23- | JHQ23- |JHQ23- |JHQ23- |JHQ23- |JHQ23- | JHQ23-
0060-088 | 0060-059 | 0060-044 | 0120-088 | 0120-059 | 0120-044 | 0180-088 | 0180-059 | 0180-044
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servover- U, \Y, 400 400 400 400 400 400 400 400 400
starker
Motor-Nennspannung Un, \Y 264 264 264 264 264 264 264 264 264
Nenndrehmoment n Nm 0,55 0,52 0,50 1,10 1,05 1,00 1,65 1,60 1,50
Nennstrom I A 0,40 0,54 0,70 0,80 1,08 1,40 1,10 1,65 21
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,60 0,60 0,60 1,20 1,20 1,20 1,80 1,80 1,80
Stillstandsstrom o A 0,40 0,62 0,80 0,80 1,24 1,60 1,20 1,86 2,5
max. Drehmoment M, ax Nm 2,1 2,1 2,1 4,2 4,2 4,2 6,3 6,3 6,3
max. Strom lhax A 1,8 2,7 3,6 3,6 5,4 7,2 5,4 7,9 10,8
max. Drehzahl Ninax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 88,0 58,6 44.0 88,0 58,6 44.0 88,0 58,6 44.0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 1,45 0,97 0,73 1,45 0,97 0,73 1,45 0,97 0,73
Wicklungswiderstand Roph Q 105 38,2 26,3 36,2 16,6 9,0 19,2 11,1 53
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 144 57 36,1 70 33,3 17,4 46,4 24,7 11,6
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4300 6600 6600 4400 6600 6600 4400 6600 6600
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 2,1 2,1 2,1 4,2 4,2 4,2 6,3 6,3 6,3
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1800 3600 4600 2200 3500 5000 2200 3300 5000
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,2 1,5 1,5 2,7 2,8 3,2 4.3 4,2 5,0
Elektr. Zeitkonstante T ms 1,4 1,5 1.4 1,9 2,0 1,9 2,4 2,2 2,2
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Motortyp JHQ23- | JHQ23- |JHQ23- | JHQ23- | JHQ23- |JHQ23- |JHQ23- | JHQ23- | JHQ23-
0060-088 | 0060-059 | 0060-044 | 0120-088  0120-059 | 0120-044 | 0180-088 | 0180-059 | 0180-044
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 2,2 1,8 2,1 1,3 1,3 1,3 0,99 1,3 1,1
Therm. Zeitkonstante T min 34 34 34 34 34 34 34 34 34
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 0,25 0,25 0,25 0,44 0,44 0,44 0,63 0,63 0,63
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 2,0 2,0 2,0 2,2 2,2 2,2 2,6 2,6 2,6
Axiale Belastung Fa N 16,0 16,0 16,0 17,0 17,0 17,0 18,0 18,0 18,0
Radiale Belastung Fr 155 155 155 165 165 165 175 175 175
Motortyp JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23-
0240-088 0240-059 0240-044 0300-088 0300-059 0300-044
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker n V 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung m \% 264 264 264 264 264 264
Nenndrehmoment M, Nm 2,2 2,1 2,0 2,7 2,6 2,4
Nennstrom l A 1,50 2,2 2,7 1,90 2,6 3,3
Stillstandsdrehmoment M, Nm 2,4 2,4 2,4 3,0 3,0 3,0
Stillstandsstrom I, A 1,70 2,5 3,3 2,1 3,1 4.1
max. Drehmoment M ax Nm 8,5 8,5 8,5 10,5 10,5 10,5
max. Strom | nax A 7,3 10,6 14,7 9,1 13,6 18,0
max. Drehzahl N max rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 88,0 58,6 44,0 88,0 58,6 44,0
Drehmomentkonstante K; Nm/A 1,45 0,97 0,73 1,45 0,97 0,73
Wicklungswiderstand Rapn Q 15,0 7,7 3,8 11,5 53 2,9
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Motortyp JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23- JHQ23-
0240-088 0240-059 0240-044 0300-088 0300-059 0300-044
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 36,0 18,5 9,0 28,0 13,4 7,0
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4400 6600 6600 4400 6600 6600
Drehmoment bei I,,/U, M, Nm 8,5 8,5 8,5 10,5 10,5 10,5
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2200 3300 5000 2200 3600 5100
max. Drehmoment bei n, M, Nm 5,5 55 6,4 7,1 7,5 8,2
Elektr. Zeitkonstante T ms 2,4 2,4 2,4 2,4 2,5 2,4
Mechanische Zeitkonstante T rmech ms 1,0 1,2 1,0 0,96 0,99 0,96
Therm. Zeitkonstante T min 34 34 34 34 34 34
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,82 0,82 0,82 1,0 1,0 1,0
Masse ohne Bremse m kg 3,6 3,6 3,6 3,8 3,8 3,8
Axiale Belastung Fa 19,0 19,0 19,0 20 20 20
Radiale Belastung Fr 185 185 185 195 195 195
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHQ23 | JHQ23-0060-088
560 V

Torque/speed curves
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JHQ23 ' JHQ23-0120-059 JHQ23-0120-044
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JHQ23 | JHQ23-0180-044
560 V

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie

JHQ23-0240-088
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5.11 FlanschgroRe JHQ24

5.11.1 Abmessungen JHQ24

Passfeder / Key
DIN 6885 5x5x25

Technische Daten | 5
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Abb. 18: Abmessungen JHQ24 in mm
| P L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EEx37/EKx36/SKx36
JHQ24-0070 Y/ 86 116 95 125
JHQ24-0140 Y/ 97,5 127,5 106,5 136,5
JHQ24-0270 Y/ 120 150 129 159
Tab. 29: Malde
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = MalR ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse

5.11.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ24

Parameter ‘ Wert

Haltemoment Mgy 0,4 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 8w

Eigentragheitsmoment Jgg 0,013 kg*cm?

Gewicht mgg 0,08 kg

Tab. 30: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ24
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5.11.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028 0270-057 0270-028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker | U, V 230 230 230 230 230 230
Motor-Nennspannung U, \Y 170 170 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 0,60 0,40 1,20 0,90 2,4 1,90
Nennstrom I A 0,64 0,85 1,30 1,90 2,6 4,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,70 0,70 1,40 1,40 2,7 2,7
Stillstandsstrom I, A 0,75 1,50 1,50 3,0 2,9 4,3
max. Drehmoment M, ax Nm 2,0 2,0 4,2 4,2 8,5 8,5
max. Strom I max A 2,5 5,0 5,1 10,1 10,1 20
max. Drehzahl Ninax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 28,3 56,6 28,3 56,6 28,3
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,47 0,94 0,47 0,94 0,47
Wicklungswiderstand Rapn Q 33,5 8,4 9,7 2,4 4,5 0,93
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 28,3 7.1 13,2 3,3 8,4 1,60
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3750 6600 3750 6600 3750 6601
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 2,0 2,0 4,2 4,2 8,5 8,5
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2150 5250 2650 5800 2600 6000
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,0 1,5 3,0 4,0 5,8 8,5
Elektr. Zeitkonstante Te ms 0,84 0,85 1,4 1,4 1,9 1,7
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 5,5 5,5 2,2 21 1,5 1,3
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Motortyp JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24- JHQ24-
0070-057 0070-028 0140-057 0140-028 0270-057 0270-028
Therm. Zeitkonstante T min 15,0 15,0 17,0 17,0 20 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,83 0,83 1,1 1,1 1,7 1,7
Masse ohne Bremse m kg 1,7 1,7 21 21 2,6 2,6
Axiale Belastung Fa 23 23 24 24 25 25
Radiale Belastung Fr 230 230 240 240 250 250
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ24 | JHQ24-0070-057 JHQ24-0070-028
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ24 | JHQ24-0140-057 JHQ24-0140-028
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.11.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ24-0070 JHQ24-0070  JHQ24-0140 JHQ24-0140 JHQ24-0270 | JHQ24-0270
-057 -028 -057 -028 -057 -028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un \Y 170 170 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 0,60 0,40 1,20 0,90 2,4 1,90
Nennstrom I A 0,64 0,85 1,30 1,90 2,6 4,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,70 0,70 1,40 1,40 2,7 2,7
Stillstandsstrom I, A 0,75 1,50 1,50 3,0 2,9 4,3
max. Drehmoment M, ax Nm 2,0 2,0 4,2 4,2 8,5 8,5
max. Strom I max A 2,5 5,0 5,1 10,1 10,1 20
max. Drehzahl Ninax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 28,3 56,6 28,3 56,6 28,3
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,47 0,94 0,47 0,94 0,47
Wicklungswiderstand Rapn Q 33,5 8,4 9,7 2,4 4,5 0,93
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 28,3 7.1 13,2 3,3 8,4 1,60
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6350 6601 6600 6601 6400 6601
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 2,0 2,0 4,2 4,2 8,5 8,5
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 4500 6600 5000 6600 4800 6600
max. Drehmoment bei n, M, Nm 2,0 2,0 4,2 4,2 8,5 8,5
Elektr. Zeitkonstante Te ms 0,84 0,85 1,4 1,4 1,9 1,7
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 55 5,5 2,2 21 1,5 1,3
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Motortyp JHQ24-0070 | JHQ24-0070 | JHQ24-0140 | JHQ24-0140  JHQ24-0270 | JHQ24-0270
-057 -028 -057 -028 -057 -028
Therm. Zeitkonstante T min 15,0 15,0 17,0 17,0 20 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,83 0,83 1,1 1,1 1,7 1,7
Masse ohne Bremse m kg 1,7 1,7 21 21 2,6 2,6
Axiale Belastung Fa 23 23 24 24 25 25
Radiale Belastung Fr 230 230 240 240 250 250
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ24 |JHQ24-0070-057 JHQ24-0070-028
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
25 25
2,00 2 00 2,00 20
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3 3
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Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
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JHQ24 | JHQ24-0140-057 JHQ24-0140-028
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.12 FlanschgroRe JHQ3

5.121 Abmessungen JHQ3

'y 3

L

80 j6
14 k6

|4L

)

i |

30 L/L1 91,3

M3|DIN332-D

AA(1:1)

Abb. 19: Abmessungen JHQ3 in mm

P L L1 L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 SKx36/EEx37/EKx36 SRx50
JHQ3-0135 M23 122 157 131,5 166,5 136,5 171,5
JHQ3-0260 M23 144,5 179,5 154 189 159 194
JHQ3-0350 M23 159,5 194,5 169 204 174 209
JHQ3-0450 M23 179,5 2145 189 224 194 229
Tab. 31: Malle
Legende:

P = Leistungssteckergrofie
L = Mal ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse
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5.12.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ3

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 3,2 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 10,8 W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,38 kg*cm?

Gewicht mgg 0,6 kg

Tab. 32: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ3
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Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0135-057 | 0135-028 | 0260-057 | 0260-050 | 0260-028 | 0350-057 | 0350-028 | 0450-057 | 0450-028
Nenndrehzahl N, rpm 3000 6000 3000 3000 6000 3000 6000 3000 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 320 320 320 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servo- | U, \Y 230 230 230 230 230 230 230 230 230
verstarker
Motor-Nennspannung U, \Y, 170 170 170 170 170 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 1,30 1,00 2,5 2,5 1,70 3,1 2,0 3,9 2,3
Nennstrom I A 1,40 2,1 2,7 3,0 3,6 3,3 4,3 4,2 4,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,35 1,35 2,6 2,6 2,6 3,5 3,5 4,5 4,5
Stillstandsstrom I, A 1,40 2,9 2,8 3,1 5,5 3,7 7,5 4,8 9,6
max. Drehmoment Mmax | Nm 5,0 5,0 10,0 10,0 10,0 14,0 14,0 18,0 18,0
max. Strom I max A 6,2 12,3 12,3 14,3 25 17,3 28 22 44
max. Drehzahl Nmax | TPM 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 28,3 56,6 50,0 28,3 56,6 28,3 56,6 28,3
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,47 0,94 0,83 0,47 0,94 0,47 0,94 0,47
Wicklungswiderstand Rapn Q 12,4 3,1 5,2 3,2 1,10 3,2 0,90 2,4 0,60
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 45,0 11,2 242 17,1 6,1 18,0 45 14,4 3,6
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3800 6600 3800 4100 6600 3800 6600 3800 6600
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 5,0 5,0 10,0 10,0 10,0 14,0 14,0 18,0 18,0
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1400 3200 1400 1950 3200 1400 3500 1400 3500
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,6 1,9 3,2 6,0 3,8 5,0 53 6,0 6,4
Elektr. Zeitkonstante T ms 3,6 3,6 47 5,3 55 5,6 5,0 6,0 6,0
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Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0135-057 | 0135-028 | 0260-057 | 0260-050 | 0260-028 | 0350-057 | 0350-028 | 0450-057 | 0450-028
Mechanische Zeitkonstante Toeecn | MS 1,1 1,1 0,90 0,71 0,76 0,69 0,77 0,66 0,66
Therm. Zeitkonstante T min 31 31 34 34 34 36 36 39 39
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 0,47 0,47 0,88 0,88 0,88 1,1 1,1 1,4 1,4
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 3,5 3,5 4.4 4.4 4.4 5,0 5,0 5,8 5,8
Axiale Belastung Fa 22 22 24 24 24 25 25 26 26
Radiale Belastung Fr 220 220 235 235 235 245 245 255 255
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ3 JHQ3-0135-057 JHQ3-0135-028
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5,00 5,00
50 5.0
5 5
g 2,0 \ T,50 g 2,0 2
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JHQ3 | JHQ3-0260-057 JHQ3-0260-050
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHQ3 | JHQ3-0350-028 JHQ3-0450-057
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0135-098 | 0135-066 | 0135-049 | 0260-098 | 0260-066 | 0260-049 | 0350-098 | 0350-066  0350-049
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \% 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servover- | U, V 400 400 400 400 400 400 400 400 400
starker
Motor-Nennspannung U, Vv 296 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 1,30 1,20 1,00 2,5 2,1 1,70 3,1 2,6 2,0
Nennstrom I, A 0,80 1,10 1,20 1,50 1,90 21 1,90 2,4 2,5
Stillstandsdrehmoment M, Nm 1,35 1,35 1,35 2,6 2,6 2,6 3,5 3,5 3,5
Stillstandsstrom l A 0,80 1,20 1,70 1,60 24 3,2 21 3,2 4,3
max. Drehmoment M nax Nm 5,0 5,0 5,0 10,0 10,0 10,0 14,0 14,0 14,0
max. Strom Inax A 3,6 54 7,1 7.1 10,7 14,3 10,0 15,0 20
max. Drehzahl N nax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 49,2 98,4 66,0 49,2 98,4 66,0 49,2
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,63 1,09 0,81 1,63 1,09 0,81 1,63 1,09 0,81
Wicklungswiderstand Rapn Q 374 16,6 9,4 15,3 6,3 3,4 9,5 4.4 2,7
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 135 60 33,8 73 30,0 18,2 54 23,4 13,5
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3750 5650 6600 3750 5650 6600 3750 5650 6600
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 5,0 5,0 5,0 10,0 10,0 10,0 14,0 14,0 14,0
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1500 2400 3200 1500 2500 3100 1500 2300 3000
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,6 1,8 1,9 3,2 3,6 3,8 4.4 45 47
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 3,6 3,6 3,6 4,8 4.8 54 5,7 53 5,0
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Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0135-098 | 0135-066 | 0135-049 | 0260-098 | 0260-066  0260-049  0350-098 | 0350-066 | 0350-049
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,1 1,1 1,2 0,88 0,81 0,79 0,68 0,70 0,77
Therm. Zeitkonstante T min 31 31 31 34 34 34 36 36 36
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 0,47 0,47 0,47 0,88 0,88 0,88 1,1 1,1 1,1
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 3,5 3,5 3,5 4.4 4.4 4.4 5,0 5,0 5,0
Axiale Belastung Fa 22 22 22 24 24 24 25 25 25
Radiale Belastung Fr 220 220 220 235 235 235 245 245 245
Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0450-098 0450-066 0450-049
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 400 400 400
Motor-Nennspannung U, \% 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 3,9 3,2 2,3
Nennstrom I A 2,4 2,9 2,8
Stillstandsdrehmoment M, Nm 45 4.5 4.5
Stillstandsstrom I, A 2,8 4.1 5,6
max. Drehmoment M, ax Nm 18,0 18,0 18,0
max. Strom lax A 12,7 19,0 25
max. Drehzahl Niax rpm 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 49,2
Drehmomentkonstante K; Nm/A 1,63 1,09 0,81
Wicklungswiderstand Rapn Q 7,0 3,2 1,90
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Motortyp JHQ3- JHQ3- JHQ3-
0450-098 0450-066 0450-049
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 43,2 17,8 10,8
Motorpolzahl P ot 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rom 3750 5650 6600
Drehmoment bei I,,/U, M, Nm 18,0 18,0 18,0
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1500 2400 2900
max. Drehmoment bei n, M, Nm 5,8 6,0 6,2
Elektr. Zeitkonstante T ms 6,2 5,6 57
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,64 0,65 0,70
Therm. Zeitkonstante T min 39 39 39
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 1,4 1,4 1,4
Masse ohne Bremse m kg 5,8 5,8 5,8
Axiale Belastung Fa 26 26 26
Radiale Belastung Fr 255 255 255
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.13 FlanschgroRe JHQ4

5.13.1 Abmessungen JHQ4

N jigh
©
&
L 100
6
T
0] €
S
M5 DIN332t
AA(1:1)
Abb. 20: Abmessungen JHQ4 in mm
P L L1 L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EKx36 EEx37/SKx36/SRx50
JHQ4-0400 M23 150 182 161 193 161 193
JHQ4-0600 M23 170 202 181 213 181 213
JHQ4-0800 M23 194 226 205 237 205 237
JHQ4-1000 M23 214 246 225 257 225 257
Tab. 33: Malie
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = Mal} ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse
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5.13.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ4

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 7,5Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 18 W

Eigentragheitsmoment Jg 0,54 kg*cm?

Gewicht mgg 0,9 kg

Tab. 34: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ4
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5.13.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4-
0400-057 0600-057 0800-057 1000-057
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \ 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, Vv 230 230 230 230
Motor-Nennspannung U, V 170 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 3,5 5,3 7,5 8,8
Nennstrom I A 3,7 5,6 8,0 9,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 4,0 6,0 8,0 10,0
Stillstandsstrom I, A 4,3 6,4 8,6 10,7
max. Drehmoment M, ax Nm 12,0 18,0 24 30
max. Strom I hax A 20 30 40 50
max. Drehzahl Nimax rpm 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 56,6 56,6 56,6
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,94 0,94 0,94
Wicklungswiderstand Rapn Q 1,78 1,16 0,83 0,63
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 12,2 8,0 7,3 5,8
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4100 4100 4100 4100
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 12,0 18,0 24 30
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1800 1800 1800 1800
max. Drehmoment bei n, M, Nm 6,8 10,0 12,0 15,0
Elektr. Zeitkonstante Te ms 6,9 6,9 8,8 9,2
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,66 0,61 0,57 0,53
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Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4-
0400-057 0600-057 0800-057 1000-057
Therm. Zeitkonstante T min 25 30 30 35
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 1,9 2,7 3,5 4,3
Masse ohne Bremse m kg 4,7 53 6,2 7,2
Axiale Belastung Fa 56 58 60 62
Radiale Belastung Fr 560 580 600 620

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHQ4
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5.13.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4-
0400-098 | 0400-066 | 0400-049 | 0600-098 | 0600-066 | 0600-049 | 0800-098 A 0800-066 0800-049

Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000 3000 4500 6000 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servover- | U, \% 400 400 400 400 400 400 400 400 400
starker
Motor-Nennspannung U, \ 296 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment N Nm 3,5 3,1 2,4 53 4,7 3,6 7,5 6,2 4.8
Nennstrom I, A 2,1 2,9 2,9 3,2 4,3 4,4 4,6 5,7 5,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 4,0 4,0 4,0 6,0 6,0 6,0 8,0 8,0 8,0
Stillstandsstrom I, A 2,5 3,7 4.9 3,7 5,5 7,4 4,9 7,4 9,8
max. Drehmoment M max Nm 12,0 12,0 12,0 18,0 18,0 18,0 24 24 24
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Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4- JHQ4-
0400-098 | 0400-066 | 0400-049 | 0600-098 | 0600-066 | 0600-049 | 0800-098 A 0800-066 0800-049
max. Strom I max A 11,6 17,3 23 17,4 26 35 23 35 46
max. Drehzahl N nax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 49,2 98,4 66,0 49,2 98,4 66,0 49,2
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,63 1,09 0,81 1,63 1,09 0,81 1,63 1,09 0,81
Wicklungswiderstand Ropn Q 5,4 24 1,35 3,5 1,50 0,88 2,5 1,10 0,63
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 36,5 16,5 9,1 24,0 10,8 6,0 21,8 9,7 55
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4300 6100 6600 4200 6100 6600 4200 6100 6600
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 12,0 12,0 12,0 18,0 18,0 18,0 24 24 24
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1800 2700 3800 1800 2700 3800 1800 2500 3300
max. Drehmoment bei n, M, Nm 6,5 6,5 7,0 9,0 10,0 11,0 12,0 12,0 13,0
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 6,8 6,9 6,8 6,9 7,2 6,8 8,7 8,8 8,7
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,66 0,65 0,66 0,61 0,58 0,62 0,57 0,56 0,57
Therm. Zeitkonstante T min 25 25 25 30 30 30 30 30 30
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 1,9 1,9 1,9 2,7 2,7 2,7 3,5 3,5 3,5
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 4,7 4,7 4,7 5,3 53 5,3 6,2 6,2 6,2
Axiale Belastung Fa 56 56 56 58 58 58 60 60 60
Radiale Belastung Fr 560 560 560 580 580 580 600 600 600
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Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4-
1000-098 1000-066 1000-049
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 6000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y, 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker n \Y, 400 400 400
Motor-Nennspannung m V 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 8,8 7,7 6,0
Nennstrom l, A 54 7.1 7,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 10,0 10,0 10,0
Stillstandsstrom I, A 6,1 9,2 12,3
max. Drehmoment M ax Nm 30 30 30
max. Strom I hax A 29 43 58
max. Drehzahl Niax rpm 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke /1000 98,4 66,0 49,2
Drehmomentkonstante K; Nm/A 1,63 1,09 0,81
Wicklungswiderstand Rapn Q 1,90 0,90 0,48
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 17,4 7,8 4.4
Motorpolzahl P ot 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4200 6100 6600
Drehmoment bei I,,/U, M, Nm 30 30 30
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1800 2400 3300
max. Drehmoment bei n, M, Nm 15,0 14,0 16,0
Elektr. Zeitkonstante T, ms 9,2 8,7 9.1
Mechanische Zeitkonstante T nech ms 0,53 0,56 0,54
Therm. Zeitkonstante T min 35 35 35
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 4,3 4,3 4,3
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Motortyp JHQ4- JHQ4- JHQ4-
1000-098 1000-066 1000-049
Masse ohne Bremse m kg 7,2 7,2 7,2
Axiale Belastung Fa N 62 62 62
Radiale Belastung Fr N 620 620 620

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JHQ4 | JHQ4-0400-049 JHQ4-0600-098
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JHQ4 | JHQ4-1000-066 JHQ4-1000-049
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Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.14 FlanschgroRe JHQ45

5.14.1 Abmessungen JHQ45

Tt
i
©
‘c_> ]
N
L/L1 16
Abmessungen JHQ45 in mm
P L L1 L L1 L L1 Welle
(AxB)/
Passfe-
der/In-
nenge-
winde
Typ Resolver/SEx37 EKx36/EEx37 SKx36/SRx50
JHQ45-0600 M23 168 204,5 167 203,5 168 204,5 B19x40/
JHQ45-0800 M23 183 219,5 182 218,5 183 219,5 6“);2?(?2/
JHQ45-1000 M23 198 234,5 197 233,5 198 234,5
JHQ45-1200 M23 213 249,5 212 248,5 213 249,5 B24x50/
JHQ45-1400 M23 233 269,5 232 268,5 233 269,5 8x7x40/
M8x19
Tab. 35: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal} ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse
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5.14.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ45

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 12 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 18,7 W
Eigentragheitsmoment Jgg 1,8 kg*cm?

Gewicht mgg 1,5 kg

Tab. 36: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ45
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Motortyp JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45-
0600-098 | 0600-066 | 0800-098 | 0800-066 |1000-098 | 1000-066 | 1200-098 | 1200-066
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstar- | U, \ 400 400 400 400 400 400 400 400
ker
Motor-Nennspannung U, \Y 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 5,5 47 7,0 6,0 8,5 7.1 10,1 8,3
Nennstrom I, A 3,4 4,3 4,3 55 5,2 6,5 6,2 7,6
Stillstandsdrehmoment M, Nm 6,0 6,0 8,0 8,0 10,0 10,0 12,0 12,0
Stillstandsstrom I, A 3,7 5,5 4.9 7,3 6,1 9,2 7,4 11,0
max. Drehmoment M ax Nm 29 29 38 38 48 48 57 57
max. Strom I max A 21 32 28 42 35 53 42 63
max. Drehzahl N nax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Rapn Q 3,2 1,44 2,3 1,04 1,74 0,78 1,32 0,59
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 12,5 5,6 9,9 4,5 7,9 3,6 6,5 2,9
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4000 5400 4000 5400 4000 5400 4000 5400
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 29 29 38 38 48 48 57 57
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2100 3250 2000 3150 2100 3200 2100 3200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 15,5 15,0 19,0 19,0 25 24 30 30
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 3,9 3,9 4,3 4,3 4,5 4,6 4,9 4.9
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Motortyp JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45- JHQ45-
0600-098 | 0600-066 | 0800-098 | 0800-066 | 1000-098 | 1000-066 | 1200-098 | 1200-066
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,6 1,6 1,6 1,6 1,4 1,4 1,3 1,3
Therm. Zeitkonstante T min 31 31 32 32 34 34 37 37
Eigentragheitsmoment ohne Bremse | J kg*cm? 7,8 7,8 10,4 10,4 12,4 12,4 14,9 14,9
Masse ohne Bremse m kg 7.1 7.1 8,0 8,0 8,9 8,9 10,0 10,0
Axiale Belastung Fa 58 58 60 60 68 68 70 70
Radiale Belastung Fr 580 580 600 600 680 680 700 700
Motortyp JHQ45- JHQ45-
1400-098 1400-066
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 400 400
Motor-Nennspannung U, \% 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 11,8 9,7
Nennstrom I, A 7,2 8,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 14,0 14,0
Stillstandsstrom I, A 8,6 12,8
max. Drehmoment M. Nm 70 70
max. Strom | ax A 51 77
max. Drehzahl Niax rpm 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0
Drehmomentkonstante K; Nm/A 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Roon Q 1,15 0,52
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 5,7 2,6
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Motortyp JHQ45- JHQ45-
1400-098 1400-066
Motorpolzahl P ot 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4000 5400
Drehmoment bei |,,,,/U, M, Nm 70 70
Drehzahl bei |,,,.,/U, N, rpm 2000 3000
max. Drehmoment bei n, M, Nm 35 35
Elektr. Zeitkonstante T, ms 5,0 5,0
Mechanische Zeitkonstante T rmech ms 1,4 1,4
Therm. Zeitkonstante Ti min 41 41
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 18,2 18,2
Masse ohne Bremse m kg 11,3 11,3
Axiale Belastung Fa 72 72
Radiale Belastung Fr 720 720
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHQ45 | JHQ45-0600-098 JHQ45-0600-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHQ45 ' JHQ45-0800-098 JHQ45-0800-066
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ45 ' JHQ45-1000-098 JHQ45-1000-066
560 V
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JHQ45 ' JHQ45-1200-098 JHQ45-1200-066
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ45 ' JHQ45-1400-098 JHQ45-1400-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.15 FlanschgroRe JHQ5

5.15.1

Abmessungen JHQ5
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©
3
50 L/L1 142
——I§ld¥
ar
M8 DIN332-D
A-A(1:2)
Abb. 21: Abmessungen JHQ5 in mm
P L L1 L L1 L L1
Typ Resolver/SEx37 EKx36/EEx37 SKx36/SRx50
JHQ5-0450 M23 148 183 159 194 159 194
JHQ5-0900 M23 173 208 184 219 184 219
JHQ5-1250 M23 198 228 209 239 209 239
JHQ5-1600 M23 223 253 234 264 234 264
JHQ5-2000 M23 248 273 259 284 259 284
JHQ5-2600 M23 298 318 309 329 309 329
JHQ5-2900* M23 337,5 372,5 337,5 372,5 337,5 372,5
Tab. 37: Malle
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal ohne Bremse

L1 = Mal} mit Bremse

*Motor mit einem Durchmesser von 24 mm am Wellenende:

— Maximal ist ein Impulsdrehmoment M, = 96,6 Nm erlaubt.
— Maximal ist eine radiale Belastung Fg = 740 N erlaubt.

— Maximal ist eine axiale Belastung F, = 10 % von der radialen Belastung erlaubt.
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5.15.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ5

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 15 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 24 W

Eigentragheitsmoment Jg 1,66 kg*cm?

Gewicht mgg 2 kg

Tab. 38: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ5
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5.15.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQS5-
0450-057 0900-057 1250-057
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 230 230 230
Motor-Nennspannung U, V 170 170 170
Nenndrehmoment M, Nm 4,0 7,7 11,6
Nennstrom I A 4,3 8,2 12,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 4,5 9,0 12,5
Stillstandsstrom I, A 4,8 9,6 13,4
max. Drehmoment M, ax Nm 13,8 28 41
max. Strom | hax A 18,1 36 55
max. Drehzahl N iax rom 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 56,6 56,6 56,6
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,94 0,94 0,94
Wicklungswiderstand Roon Q 1,91 0,68 0,35
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 11,6 6,1 3,8
Motorpolzahl P ot 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4000 4000 4000
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 13,8 28 41
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2000 2000 2100
max. Drehmoment bei n, M, Nm 7,0 14,0 24
Elektr. Zeitkonstante Te ms 6,1 9,0 10,9
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,4 0,80 0,57
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Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQ5-
0450-057 0900-057 1250-057
Therm. Zeitkonstante T min 33 37 40
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 3,6 6,0 8,2
Masse ohne Bremse m kg 7,5 9,5 11,5
Axiale Belastung Fa N 61 65 68
Radiale Belastung Fr N 610 650 680

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHQ5 | JHQ5-0450-057 JHQ5-0900-057
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQS
320V

JHQ5-1250-057

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie

50,0

45,0 4140

40,0

AN

35,0

30,0

N

N

25,0

\ 24 00

20,0

N

AN

12 50

Torgue/Drehmoment [Nm]

10,0

TT60

N\

50

2100

4000

0,00
0 500

1000

1500

2000

2500

Speed/Drehzahl [rpm]

3000

3500

4000

5.15.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
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Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQS5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQS5- JHQ5- JHQS5-
0450-098 | 0450-066 | 0900-098 | 0900-066 | 1250-098  1250-066  1600-148 | 1600-098 | 1600-066
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 3000 4500 3000 4500 2000 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servover- | U, \% 400 400 400 400 400 400 400 400 400
starker
Motor-Nennspannung U, \ 296 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment N Nm 4,0 3,9 7,7 7,3 11,6 9,5 15,1 13,9 12,7
Nennstrom I, A 2,5 3,6 47 6,7 7.1 8,7 6,2 8,5 11,7
Stillstandsdrehmoment M, Nm 4,5 4,5 9,0 9,0 12,5 12,5 16,0 16,0 16,0
Stillstandsstrom I, A 2,8 4.1 5,5 8,3 7,7 11,5 6,5 9,8 14,7
max. Drehmoment M2 Nm 13,8 13,8 28 28 41 41 55 55 55
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Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5-
0450-098 | 0450-066 | 0900-098 | 0900-066 | 1250-098  1250-066  1600-148 | 1600-098 | 1600-066
max. Strom I nax A 9,8 14,7 19,7 29 30 44 26 39 59
max. Drehzahl N nax rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0 147,7 98,4 66,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09 2,4 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Roph Q 5,1 2,2 2,2 0,79 1,13 0,51 1,73 0,75 0,34
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 40,3 19,3 21,5 8,7 12,5 5,0 20,9 8,2 4,1
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3900 6000 3900 6000 3900 6000 2600 3900 6000
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 13,8 13,8 28 28 41 41 55 55 55
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1800 2700 1800 3000 2100 3300 1350 2200 3200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 6,5 6,0 12,5 14,0 22 24 27 32 30
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 7,9 8,7 10,0 11,0 11,1 9,8 12,1 10,9 12,1
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,2 1,2 0,85 0,69 0,60 0,61 0,54 0,52 0,53
Therm. Zeitkonstante T min 33 33 37 37 40 40 43 43 43
Eigentragheitsmoment ohne J kg*cm? 3,6 3,6 6,0 6,0 8,2 8,2 10,7 10,7 10,7
Bremse
Masse ohne Bremse m kg 7,5 7,5 9,5 9,5 11,5 11,5 13,5 13,5 13,5
Axiale Belastung Fa 61 61 65 65 68 68 70 70 70
Radiale Belastung Fr 610 610 650 650 680 680 700 700 700
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Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5-
2000-148 | 2000-098 | 2000-066 | 2600-148 | 2600-098 | 2600-066 | 2900-098 | 2900-066
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 4500 2000 3000 4500 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge \ 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstar- | U, V 400 400 400 400 400 400 400 400
ker
Motor-Nennspannung U, V 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 18,5 17,5 14,6 22,4 18,9 14,7 20,3 15,3
Nennstrom I, A 7,6 10,7 13,4 9,2 11,6 13,5 12,5 14,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 20,0 20,0 20,0 26,0 26,0 26,0 29,0 29,0
Stillstandsstrom I A 8,2 12,3 18,4 10,6 16,0 23,9 17,8 26,7
max. Drehmoment M ax Nm 69 69 69 97 97 97 97 97
max. Strom Inax A 33 49 73 46 69 103 68 102
max. Drehzahl N max rpm 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 147,7 98,4 66,0 147,7 98,4 66,0 98,4 66,0
Drehmomentkonstante Ky Nm/A 24 1,63 1,09 2,5 1,63 1,09 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Ropn Q 1,18 0,56 0,26 0,91 0,41 0,19 0,34 0,16
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 14,2 6,3 3,2 11,2 5,0 24 4,3 2,0
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 2600 3900 6000 2600 3900 6000 3900 6000
Drehmoment bei |,,./U, M, Nm 69 69 69 97 97 97 97 110
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1350 2200 3200 1350 2200 3100 2200 3200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 33 36 38 50 53 50 60 60
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 12,0 11,3 12,3 12,3 12,2 12,6 12,6 12,5
Mechanische Zeitkonstante T rmech ms 0,45 0,48 0,50 0,48 0,49 0,51 0,46 0,48
Therm. Zeitkonstante T min 46 46 46 49 49 49 51 51
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Motortyp JHQ5- JHQ5- JHQS5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQ5- JHQS5-
2000-148 | 2000-098 | 2000-066 | 2600-148 | 2600-098 | 2600-066 | 2900-098 | 2900-066
Eigentragheitsmoment ohne Bremse | J kg*cm? 13,1 13,1 13,1 18,4 18,4 18,4 21 21
Masse ohne Bremse m kg 15,5 15,5 15,5 19,5 19,5 19,5 23 23
Axiale Belastung Fa 72 72 72 74 74 74 74 76
Radiale Belastung Fr 720 720 720 740 740 740 740 760
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ5 | JHQ5-0450-098 JHQ5-0450-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQS5 | JHQ5-0900-098 JHQ5-0900-066
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ5 | JHQ5-1250-098 JHQ5-1250-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JHQS5 | JHQ5-1600-148 JHQ5-1600-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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560 V
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JHQS5 | JHQ5-2000-098 JHQ5-2000-066
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
120 120
96,60 96,60
100 100
£ £
Z 80,0 N Z 80,0
= =
[} [}
£ \ £
£ 600 £ 600 55-66
= \ 50,00 = \
5 \ 5 \
g 40,0 g 40,0
8 26,00 \ 8 26,00 \
X N,
20,0 20,0 N
22,40 \ 18,90
1350 2200
2600 3900
0.00 \: 0.00 N
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 170



Bucher Automation AG Technische Daten | 5

JHQS | JHQ5-2600-066 JHQ5-2900-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.16 FlanschgrofRe JHQ51

5.16.1 Abmessungen JHQ51
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Abb. 22: Abmessungen JHQ51 in mm

P L L1 L L1 L L1 Mmax | Welle
(AxB)/
Passfe-
der/C/
Innen-
gewin-
de

Typ Resolver/SEx37 SKx36/SRx50 EEx37/EKx36 Nm mm

JHQ51- M23 337,5 372,5 337,5 372,5 337,5 372,5 110 28x58
2900 /8x7x40

JHQ51- M23 405 440 405 440 405 440 151 foM8

* DIN
3800 332-D

Tab. 39: Legende

Legende:

P = Leistungssteckergrofie
L = Maf ohne Bremse

L1 = Mal} mit Bremse

*SteckergroRe M40:
nur bei Motoren mit einem Stillstandsdrehmoment M, = 38 Nm und der Nenndrehzahl n, = 4500 rpm.
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5.16.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ51

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 24 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 24 W

Eigentragheitsmoment Jg 1,66 kg*cm?

Gewicht mgg 2 kg

Tab. 40: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ51
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5.16.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ51- JHQ51- JHQ51- JHQ51-
2900-098 2900-066 3800-098 3800-066
Nenndrehzahl N, rpm 3000 4500 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uy \ 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un V 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 20,3 15,3 24 1 16,8
Nennstrom I, A 12,5 141 14,8 15,5
Stillstandsdrehmoment M, Nm 29,0 29,0 38,0 38,0
Stillstandsstrom I, A 17,8 26,7 23,3 35,0
max. Drehmoment M ax Nm 110 110 151 151
max. Strom | hax A 79 117 108 161
max. Drehzahl N nax rpm 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 98,4 66,0 98,4 66,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,63 1,09 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Roon Q 0,34 0,16 0,26 0,11
Wicklungsinduktivitat Lon mH 4.3 2,0 3,2 1,40
Motorpolzahl P ot 8 8 8 8
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3900 6000 3900 6000
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 110 110 151 151
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2200 3200 2200 3200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 60 60 84 84
Elektr. Zeitkonstante T ms 12,6 12,5 12,3 12,7
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,46 0,48 0,48 0,45
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Motortyp JHQ51- JHQ51- JHQ51- JHQ51-
2900-098 2900-066 3800-098 3800-066
Therm. Zeitkonstante T min 51 51 55 55
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 21 21 28 28
Masse ohne Bremse m kg 23 23 29 29
Axiale Belastung Fa 76 76 80 80
Radiale Belastung Fr 760 760 800 800
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ51 |JHQ51-2900-098 JHQ51-2900-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
140 140
120 040 120 1040
E 1w AN E 100
E 80,0 \ E 80,0
;g 60,00 EE 60,00
2 600 2 600
.g 40.0 T55.00 \ .g 40.0 T55.00
II-—.______
20,0 AN 20,0 L
2900 20,30 30do 3200 15,30 8000
0,00 O 0,00
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
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JHQ51 | JHQ51-3800-098 JHQ51-3800-066
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
180 180
160 151,00 160 151,00

140 N 140 \
120 AN 120

£ £
Z Z
= \ =
[ [
E 100 00 E 100
£ \ : £
5 800 2, g 800
o A\ g
g 60,0 \ g 60,0
o 38,00 o 38,00
T 400 T 400
T ——
N\ —_— ]
20,0 20,0 f——
: 2410 :
2200 ‘ \9 0 5200 16,80 6000
0,00 o 0,00
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
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5.17 FlanschgroRe JHQ6

5.17.1 Abmessungen JHQ6
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Abb. 23: Abmessungen JHQG6 in mm
P L L1 L L1 L L1 Welle
(AxB)/D/
Passfe-
der/C
Typ Resolver/SEx37/SKx36 SRx50 EEx37/EKx36 mm
JHQ6-2000 M23 195 225 223 253 195 225 B324x50/
JHQ6-2800 M23 217,5 2475 2455 275,5 217,5 2475 I\élgleljlj
8x7x40/
5
Tab. 41: Malle
Legende:
P = Leistungssteckergrofle
L = Maf ohne Bremse
L1 = Maf® mit Bremse
5.17.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ6
Parameter ‘ Wert
Haltemoment Mgy 48 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 20,4 W
Eigentragheitsmoment Jgg 32 kg*cm?
Gewicht mgg 5 kg
Tab. 42: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ6
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5.17.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6-
2000-148 2000-098 2000-066 2800-148 2800-098 2800-066
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 4500 2000 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un \Y 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 18,3 16,1 11,1 24,7 22,0 16,0
Nennstrom I A 7,5 9,9 10,2 10,1 13,5 14,7
Stillstandsdrehmoment M, Nm 20,0 20,0 20,0 28,0 28,0 28,0
Stillstandsstrom o A 8,2 12,3 18,3 11,4 17,2 25,7
max. Drehmoment M, ax Nm 75 75 75 97 97 97
max. Strom | hax A 44 66 97 56 85 118
max. Drehzahl N max rpm 4000 4000 5000 4000 4000 5000
Spannungskonstante Ke V/1000 147,7 98,4 66,0 147,7 98,4 66,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 2,5 1,63 1,09 2,5 1,63 1,09
Wicklungswiderstand Rapn Q 1,78 0,79 0,31 0,90 0,40 0,17
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 18,7 8,3 3,1 14,2 6,3 23
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 2600 3850 5700 2600 3850 5700
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 75 75 75 97 97 97
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 800 1300 2125 700 1200 2125
max. Drehmoment bei n, M, Nm 25 23 28 32 33 43
Elektr. Zeitkonstante Te ms 10,5 10,5 10,0 15,8 15,8 13,5
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,7 1,7 1,5 1,2 1,2 1,1
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Motortyp JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6- JHQ6-
2000-148 2000-098 2000-066 2800-148 2800-098 2800-066
Therm. Zeitkonstante T min 32 32 32 37 37 37
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 33 33 33 46 46 46
Masse ohne Bremse m kg 17,0 17,0 17,0 21 21 21
Axiale Belastung Fa 86 86 86 93 93 93
Radiale Belastung Fg 860 860 860 930 930 930
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ6 | JHQ6-2000-148 JHQ6-2000-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
90,0 90,0
80,0 7500 80,0 7500
_ 700 < _ 700
é 60,0 \ é 60,0 \
E 50,0 \ E 50,0 \\
g N g AN
g 40,0 \ g 40,0 \\
%2_ 30,0 2000 \ 2450 EE:— 30,0 2000 \ 23,00
= 20,0 ‘ \\ = 20,0 ‘ \\
18,30
10,0 10,0 16.10 N
) 800 \ ) 30
0,00 \2:600 0,00 \3:85
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
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JHQ6 | JHQ6-2000-066 JHQ6-2800-148
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ6 | JHQ6-2800-098 JHQ6-2800-066
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 180



Bucher Automation AG

5.18 FlanschgroRe JHQ7

Technische Daten | 5

5.18.1 Abmessungen JHQ7
i_ﬁﬁr LL m O ﬁ 0O
s %)
0 © © e
C Key '
-t © ©
o TN \
o|¢C N e
IR ° (@)
)
. P>C ©
[ N O\ ® @
Lis
NGNS o
B L/L1 190
Abb. 24: Abmessungen JHQ7 in mm
P L L1 L L1 L L1 Welle
(AxB)/D/
Passfe-
der/C
Typ Resolver/SEx37/SKx36 SRx50 EEx37/EKx36 mm
JHQ7-3600 M23 240 270 268 298 240 270 B28x58/
JHQ7-4200 M23 262,5 292,5 290,5 320,5 262,5 292,5 I\/:I)’1302IIDDI/N
8x7x40/9
Tab. 43: Malie
Legende:
P = Leistungssteckergrofle
L = Mal ohne Bremse
L1 = Mal® mit Bremse
5.18.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ7
Parameter ‘ Wert
Haltemoment Mgy 48 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V

Nennleistung Pgg
Eigentragheitsmoment Jgg

Gewicht mgg
Tab. 44: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ7
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5.18.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ7- JHQ7- JHQ7- JHQ7-
3600-148 3600-098 4200-148 4200-098
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \ 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un V 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 30,1 28,0 36,1 32,5
Nennstrom I, A 12,3 17,2 14,8 19,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 36,0 36,0 42,0 42,0
Stillstandsstrom I, A 14,7 22,1 17,2 25,8
max. Drehmoment M ax Nm 144 144 151 151
max. Strom | hax A 84 126 88 133
max. Drehzahl N iax rpm 4000 4000 4000 4000
Spannungskonstante Ke V/1000 147,7 98,4 147,7 98,4
Drehmomentkonstante K Nm/A 2,5 1,63 2,5 1,63
Wicklungswiderstand Roon Q 0,63 0,28 0,50 0,22
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 11,0 4,9 8,8 3,9
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 2600 3800 2600 3800
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 144 144 151 151
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 750 1200 750 1200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 44 42 59 56
Elektr. Zeitkonstante T ms 17,5 17,5 17,6 17,7
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,1 1,1 1,1 1,1
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Motortyp JHQ7- JHQ7- JHQ7- JHQ7-
3600-148 3600-098 4200-148 4200-098
Therm. Zeitkonstante T min 41 41 46 46
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 60 60 74 74
Masse ohne Bremse m kg 25 25 30 30
Axiale Belastung Fa 100 100 107 107
Radiale Belastung Fr 1000 1000 1070 1070
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ7 | JHQ7-3600-148 JHQ7-3600-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ7 | JHQ7-4200-148 JHQ7-4200-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.19 FlanschgroRe JHQ71

5.19.1 Abmessungen JHQ71
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Abb. 25: Abmessungen JHQ71 in mm

P L L1 L L1 L L1 Welle

(AxB)/
Passfe-
der

Typ Resolver/SEx37/SKx36 SRx50 EEx37/EKx36 mm

JHQ71-5600 M23' 307,52 337,52 307,5° 337,5° 307,52 337,5° @38x80/

M40 10x8x70
JHQ71-6800 M40 368,5 398,5 368,5 398,5 368,5 398,5
JHQ71-8000 M40 413,5 4435 413,5 4435 413,5 4435

Tab. 45: Malle

Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = Mal ohne Bremse

L1 = Mal® mit Bremse

"Steckergrofie M23 nur bei Motoren mit einem Stillstandsdrehmoment M, = 56 Nm und der Nenndrehzahl
n, = 2000 rpm, M., = 230 Nm.

?)Bei Steckergrofie M40 hat der Motor eine zusatzliche Lange von +16 mm.
%)Bei SteckergroRe M40 hat der Motor eine zusatzliche Lange von +12 mm.
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5.19.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQ71

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 48 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 20,4 W
Eigentragheitsmoment Jgg 32 kg*cm?

Gewicht mgg 5 kg

Tab. 46: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ71

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 186



Bucher Automation AG Technische Daten | 5

5.19.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71-
5600-148 5600-098 6800-148 6800-098 8000-148 8000-098
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 2000 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung Un \Y 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 445 37,0 51 40,9 58 44,0
Nennstrom I A 18,2 22,7 20,8 25,1 23,6 27,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 56 56 68 68 80 80
Stillstandsstrom o A 22,9 34,4 27,8 41,7 32,7 49,1
max. Drehmoment M, ax Nm 230 230 322 322 396 396
max. Strom I max A 134 201 188 282 231 347
max. Drehzahl Nmax rpm 4000 4000 4000 4000 4000 4000
Spannungskonstante Ke V/1000 147,7 98,4 147.,7 98,4 147,7 98,4
Drehmomentkonstante K- Nm/A 2,5 1,63 2,5 1,63 2,5 1,63
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,31 0,15 0,23 0,10 0,18 0,08
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 5,6 2,7 4,7 21 4.1 1,80
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 2650 3900 2650 3900 2550 3900
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 230 230 322 322 396 396
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 900 1300 800 1200 750 1170
max. Drehmoment bei n, M, Nm 88 82 114 110 122 127
Elektr. Zeitkonstante T ms 18,1 18,0 20 21 23 23
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,92 1,00 0,87 0,85 0,82 0,82
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Motortyp JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71- JHQ71-
5600-148 5600-098 6800-148 6800-098 8000-148 8000-098
Therm. Zeitkonstante T min 56 56 65 65 74 74
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 102 102 130 130 158 158
Masse ohne Bremse m kg 38 38 47 47 55 55
Axiale Belastung Fa 114 114 121 121 128 128
Radiale Belastung Fr 1140 1140 1210 1210 1280 1280
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JHQ71 |JHQ71-5600-148 JHQ71-5600-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
300 300
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% 200 ™ % 200 \\
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50,0 - 50,0 =
20 0 N2650 30 31,00 3900
0,00 O 0,00 O
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
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JHQ71 JHQ71-6800-148 JHQ71-6800-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.20.1 Abmessungen JHQS8
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Abb. 26: Abmessungen JHQ8 in mm
P L L1 L L1 L L1 Welle /
Passfe-
der/Innen-
gewinde
Typ Resolver/SEx37 SKx36/SRx50 EEx37/EKx36 mm
JHQ8-4200 M40 293 343 321 371 321 371 238x80/1
JHQ8-5800 M40 333 383 361 411 361 411 0x8x63
JHQ8-7300 M40 373 423 401 451 401 451
JHQ8-8100 M40 393 443 421 471 421 471 B42x110/1
JHQ8-9800 M40 433 483 461 511 461 519  2X8x63
JHQ8-12000 M40 493 543 521 571 521 571
Tab. 47: MalRe
Legende:

P = Leistungssteckergrofle

L = Mal} ohne Bremse

L1 = Mall mit Bremse
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5.20.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JHQS8

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 145 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 50 W

Eigentragheitsmoment Jg 53 kg*cm?

Gewicht mgg 7 kg

Tab. 48: Techn. Daten Bremse Motortyp JHQ8

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 191



Bucher Automation AG

5.20.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Technische Daten | 5

Motortyp JHQ8- JHQS8- JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQS8- JHQS8- JHQS8-
4200-148 | 4200-098 | 5800-148 | 5800-098 | 7300-148 | 7300-098 | 8100-148 | 8100-098
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 2000 3000 2000 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstar- | U, \ 400 400 400 400 400 400 400 400
ker
Motor-Nennspannung U, \Y 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 32,5 27,5 43,0 38,2 54 48,9 60 54
Nennstrom I, A 13,3 16,9 17,6 23,4 21,9 30,0 24,6 32,8
Stillstandsdrehmoment M, Nm 42,0 42,0 58 58 73 73 81 81
Stillstandsstrom I, A 17,2 25,8 23,7 35,6 29,9 44,8 33,1 49,7
max. Drehmoment M nax Nm 120 120 162 162 204 204 231 231
max. Strom Imax A 60 90 84 127 109 163 121 181
max. Drehzahl N nax rpm 3600 3600 3600 3600 3600 3600 3600 3600
Spannungskonstante Ke /1000 147,7 98,4 147,7 98,4 147.,7 98,4 147,7 98,4
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 2,4 1,63 2,4 1,63 2,4 1,63 2,4 1,63
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,53 0,23 0,36 0,13 0,24 0,10 0,22 0,10
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 12,7 54 8,6 3,2 7,3 2,6 6,5 2,9
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 2700 3600 2750 3600 2750 3600 2750 3600
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 120 120 162 162 204 204 231 231
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1350 2100 1350 2300 1350 2300 1300 2000
max. Drehmoment bei n, M, Nm 65 69 92 110 110 135 126 125
Elektr. Zeitkonstante T ms 24 23 24 25 30 26 30 29
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Motortyp JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8-
4200-148 | 4200-098 | 5800-148 | 5800-098 | 7300-148 | 7300-098 | 8100-148 | 8100-098
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,0 0,98 0,94 0,76 0,80 0,74 0,81 0,82
Therm. Zeitkonstante T min 65 65 90 90 114 114 70 70
Eigentragheitsmoment ohne Bremse | J kg*cm? 65 65 90 90 114 114 126 126
Masse ohne Bremse m kg 48 48 55 55 62 62 67 67
Axiale Belastung Fa 315 315 323 323 332 332 332 332
Radiale Belastung Fr 3150 3150 3230 3230 3320 3320 3320 3320
Motortyp JHQ8- JHQ8- JHQ8- JHQ8-
9800-148 9800-098 12000-148 12000-098
Nenndrehzahl N, rpm 2000 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \ 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, \% 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 73 61 86 67
Nennstrom I, A 29,7 37,1 35,0 41,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 98 98 120 120
Stillstandsstrom I, A 401 60 491 74
max. Drehmoment Mo Nm 280 280 345 345
max. Strom | ax A 145 217 181 271
max. Drehzahl Niax rpm 3600 3600 3600 3600
Spannungskonstante Ke V/1000 147,7 98,4 147,7 98,4
Drehmomentkonstante K; Nm/A 2,4 1,63 2,4 1,63
Wicklungswiderstand Roon Q 0,17 0,08 0,12 0,05
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 4,9 2,2 3,9 1,70
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Motortyp JHQS8- JHQS8- JHQ8- JHQ8-
9800-148 9800-098 12000-148 12000-098
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rom 2750 3600 2750 3600
Drehmoment bei |,,,,/U, M, Nm 280 280 345 345
Drehzahl bei |,,,.,/U, N, rpm 1400 2200 1400 2200
max. Drehmoment bei n, M, Nm 165 165 210 210
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 29 28 33 34
Mechanische Zeitkonstante T rmech ms 0,74 0,78 0,67 0,63
Therm. Zeitkonstante Ti min 80 80 90 90
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 150 150 192 192
Masse ohne Bremse m kg 76 76 92 92
Axiale Belastung Fa 334 334 340 340
Radiale Belastung Fr 3340 3340 3400 3400
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JHQ8 | JHQ8-4200-148 JHQ8-4200-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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120 120
g 100 g 100 =
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JHQ8 | JHQ8-5800-148 JHQ8-5800-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
180 180
162,00 162,00
160 160
140 N 140 ™
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Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
JHQ8 | JHQ8-7300-148 JHQ8-7300-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
250 250
204,00 . 204,00 .
200 9 ‘\ 200 9 ‘\
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JHQ8 | JHQ8-8100-148 JHQ8-8100-098
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
300 300
250 123466 250 123466
£ £
2 om0 £ 200 AN
5 5
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Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
JHQ8 | JHQ8-9800-148 JHQ8-9800-098
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JHQ8 | JHQ8-12000-148 JHQ8-12000-098
560 V

Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
400 400
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5.21 JQR

5.21.1 Abmessungen JQR20 und JQR21
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Abb. 27: Abmessungen JQR20 in mm
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Abb. 28: Abmessungen JQR21 in mm
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Abb. 29: JQR 20/21, 2-Kabel-Technik mit Y-Tec-Stecker
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P L L1 L L1
Resolver/ | HIPER-
HIPER- FACE
FACE DSL
Typ Resolver/SEx37 EEx37/EKx36/SKx36
JQR20-0036 | Y-Tec M23 89 117,5 105 133,5
JQR20-0065 | Y-Tec M23 100 128,5 116 1445
JQR20-0095 | Y-Tec M23 111 139,5 127 155,5
JQR20-0120 | Y-Tec M23 122 150,5 138 166,5
JQR21-0140 | Y-Tec M23 133 161,5 149 177,5
Tab. 49: MaRe
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = Malk ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse

5.21.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JQR20 und JQR21

Parameter Wert

Haltemoment Mgg 2,1 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 82W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,12 kg*cm?

Gewicht mgg 0,45 kg

Tab. 50: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR20
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Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

1,5 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 8,2W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,12 kg*cm?

Gewicht mgg 0,45 kg

Tab. 51: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR21
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5.21.3 Leistungsdaten JQR20 und JQR21

Motortyp JQR20- | JQR20- | JQR20- |JQR20- |JQR20- | JQR20- |JQR20- |JQR21- | JQR21-
0036-044 | 0065-044 | 0065-059 | 0095-044 | 0095-059 | 0120-044 | 0120-059 | 0140-044  0140-059
Nenndrehzahl N, rpm 6000 6000 4500 6000 4500 6000 4500 6000 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uy V 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, \Y, 264 264 264 264 264 264 264 264 264
Nenndrehmoment M, Nm 0,33 0,61 0,64 0,80 0,90 1,00 1,10 1,15 1,30
Nennstrom I, A 0,45 0,84 0,65 1,10 0,93 1,37 1,13 1,58 1,34
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,36 0,65 0,65 0,95 0,95 1,20 1,20 1,40 1,40
Stillstandsstrom I A 0,49 0,89 0,67 1,31 0,98 1,65 1,24 1,92 1,44
max. Drehmoment M,.x |Nm 1,4 2,6 2,6 3,8 3,8 4.8 4.8 5,6 5,6
max. Strom x| A 3,0 5,1 3,8 6,9 5,2 8,3 6,2 9,3 7,0
max. Drehzahl Npax | TPM 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke V/1000 44,0 44,0 58,6 44,0 58,6 44,0 58,6 44,0 58,6
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,73 0,73 0,97 0,73 0,97 0,73 0,97 0,73 0,97
Wicklungswiderstand Ron 1 Q 94 29,3 57 18,6 30,3 11,1 22,8 8,7 16,9
Wicklungsinduktivitat Loy, |mH 99 41,1 79 28,5 47,2 18,8 37,2 15,3 29,2
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl rpm 8000 8000 6050 8000 6100 8000 6200 8000 6100
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 1,4 2,6 2,6 3,8 3,8 4.8 4.8 5,6 5,6
Drehzahl bei |, /U, rpm 1450 2750 1750 3000 2250 3750 2500 4000 2750
max. Drehmoment bei n, Nm 0,40 1,2 1,0 1,7 1,7 2,6 2,2 3,1 2,8
Elektr. Zeitkonstante ms 1,1 1,4 1,4 1,5 1,6 1,7 1,6 1,8 1,7
Mechanische Zeitkonstante ms 21 1.1 1,2 0,91 0,84 0,69 0,80 0,65 0,72
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Motortyp JQR20- | JQR20- |JQR20- |JQR20- |JQR20- |JQR20- | JQR20- |JQR21- |JQR21-
0036-044 | 0065-044 | 0065-059 | 0095-044 | 0095-059 | 0120-044 | 0120-059 | 0140-044 | 0140-059
Therm. Zeitkonstante T min 9,0 11,0 11,0 13,0 13,0 15,0 15,0 17,0 17,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? | 0,07 0,11 0,11 0,15 0,15 0,19 0,19 0,23 0,23
Masse ohne Bremse m kg 0,68 0,86 0,86 1,0 1,0 1,2 1,2 1,4 1,4
Axiale Belastung Fa 9,0 10,0 10,0 10,0 11,0 11,0 11,0 13,0 13,0
Radiale Belastung Fr 85 95 100 100 105 105 110 125 130
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JQR20 |JQR20-0036-044 JQR20-0065-044
Torquel/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR20 | JQR20-0065-059 JQR20-0095-044
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR20 | JQR20-0095-059 JQR20-0120-044
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JQR20 |JQR20-0120-059

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.21.4 Abmessungen JQR30 und JQR31
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30 L/L1 91,3
Abb. 30: Abmessungen JQR30 in mm
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Abb. 31: Abmessungen JQR31 in mm
P L L1 L L1
Typ Resolver EEx37/EKx36/SKx36
JQR30-0260 M23 111 141 122 152
JQR30-0350 M23 123 153 134 164
JQR31-0460 M23 144 183 155 194
JQR31-0550 M23 156 195 167 206
Tab. 52: Malle
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Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal ohne Bremse

L1 = Mal® mit Bremse

5.21.5 Technische Daten der Bremse Motortyp JQR30 und JQR31
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Parameter Wert
Haltemoment Mgy 3,2 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 10,8 W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,38 kg*cm?
Gewicht mgg 0,6 kg
Tab. 53: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR30
Parameter Wert
Haltemoment Mgy 8 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 19,9 W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,69 kg*cm?
Gewicht mgg 1,1 kg

Tab. 54: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR31
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5.21.6 Leistungsdaten JQR30 und JQR31

Motortyp JQR30- JQR30- JQR30- JQR30- JQR31- JQR31- JQR31- JQR31-
0260-044 | 0260-088 | 0350-044 | 0350-088 | 0460-044 | 0460-088 | 0550-044 | 0550-088
Nenndrehzahl N, rpm 6000 3000 6000 3000 6000 3000 6000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \Y 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, V 264 264 264 264 264 264 264 264
Nenndrehmoment M, Nm 2,1 2,5 2,6 3,3 3.1 41 3,2 4.6
Nennstrom I A 29 1,70 3,6 23 4,3 2,8 4,4 3,2
Stillstandsdrehmoment M, Nm 2,6 2,6 3,5 3,5 4,6 4,6 55 5,5
Stillstandsstrom l, A 3,6 1,80 4.8 2,4 6,3 3,2 7,6 3,8
max. Drehmoment My |Nm 7,5 7,5 11,3 11,3 15,0 15,0 18,7 18,7
max. Strom Imax A 15,2 7,6 22 11,1 29 14,5 35 17,4
max. Drehzahl Nmax | FPM 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 44,0 88,0 44,0 88,0 44,0 88,0 44,0 88,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,73 1,45 0,73 1,45 0,73 1,45 0,73 1,45
Wicklungswiderstand Ron | Q 3,5 14,6 1,95 8,0 1,36 5,4 1,06 4,3
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 16,2 67 10,2 41,3 7.4 29,7 57 22,9
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6600 4100 6600 4200 6600 4150 6600 4200
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 7,5 7,5 11,3 11,3 15,0 15,0 18,7 18,7
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2800 1250 3150 1450 3350 1350 3350 1550
max. Drehmoment bei n, M, Nm 3,6 2,8 5,6 5,0 7,5 6,0 10,0 8,5
Elektr. Zeitkonstante T ms 4.6 4,6 52 5,1 5,4 5,5 5,4 54
Mechanische Zeitkonstante Treen | MS 0,91 0,96 0,70 0,72 0,67 0,67 0,62 0,63
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Motortyp JQR30- JQR30- JQR30- JQR30- JQR31- JQR31- JQR31- JQR31-
0260-044 | 0260-088 | 0350-044 | 0350-088 | 0460-044 | 0460-088 | 0550-044 | 0550-088
Therm. Zeitkonstante T min 18,0 18,0 20 20 21 21 22 22
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,80 0,80 1,1 1,1 1,5 1,5 1,8 1,8
Masse ohne Bremse m kg 2,6 2,6 3,2 3,2 3,9 3,9 4.4 4.4
Axiale Belastung Fa 13,0 22 14,0 24 31 58 34 66
Radiale Belastung Fr 130 220 140 235 310 580 340 660
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JQR30 |JQR30-0260-044 JQR30-0260-088
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR30 ' JQR30-0350-044 JQR30-0350-088
Torque/speed curves Torque/speed curves
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Torque/speed curves Torque/speed curves
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JQR31 |JQR31-0550-044 JQR31-0550-088
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.21.7 Abmessungen JQR40 und JQR41
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Abb. 32: Abmessungen JQR40 in mm
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Abb. 33: Abmessungen JQR41 in mm
P L L1 L L1 L L1
Typ Resolver EEx37 EKx36/SKx36
JQR40-0450 M23 132 170 144 182 150 188
JQR40-0640 M23 150 188 162 200 168 206
JQR40-0840 M23 168 206 180 218 186 224
JQR40-1000 M23 186 229 198 241 204 247
JQR41-1200 M23 204 247 216 259 222 265
Tab. 55: Malie
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Legende:

P = Leistungssteckergrofe
L = Mal ohne Bremse

L1 = Mal® mit Bremse

5.21.8 Technische Daten der Bremse Motortyp JQR40 und JQR41
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Parameter Wert

Haltemoment Mgy 8 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 19,9 W
Eigentragheitsmoment Jgg 0,69 kg*cm?

Gewicht mgg 1,1 kg
Tab. 56: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR40

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 15 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 24 W

Eigentragheitsmoment Jgg 1,66 kg*cm?

Gewicht mgg 1,1 kg

Tab. 57: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR41
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5.21.9 Leistungsdaten JQR40 und JQR41

Technische Daten | 5

Motortyp JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- K JQR41- | JQR41-
0450- 0450- 0640- 0640- 0840- 0840- 1000- 1000- 1200- 1200-
049 098 049 098 049 098 049 098 049 098
Nenndrehzahl N, rpm 6000 3000 6000 3000 6000 3000 6000 3000 6000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Ue |V 560 560 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstar- |U, |V 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
ker
Motor-Nennspannung U, |V 296 296 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment n Nm 3,3 3,9 3,9 52 4,2 6,4 4.4 7.4 4.4 8,3
Nennstrom R A 4.1 24 4,8 3,2 5,2 3,9 54 4,5 5,6 5,1
Stillstandsdrehmoment M, |Nm 4,5 4,5 6,4 6,4 8,4 8,4 10,2 10,2 11,7 11,7
Stillstandsstrom I A 55 2,8 7,9 3,9 10,3 5,2 7,6 7,6 14,4 7,2
max. Drehmoment M, |Nm 13,3 13,3 20 20 28 28 35 35 43 43
max. Strom lax | A 25 12,4 37 18,6 50 25 62 31 75 37
max. Drehzahl Npax | FPM 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke | V/1000 49,2 98,4 49,2 98,4 49,2 98,4 49,2 98,4 49,2 98,4
Drehmomentkonstante K; Nm/A 0,81 1,63 0,81 1,63 0,81 1,63 0,81 1,63 0,81 1,63
Wicklungswiderstand Ryn |Q 1,70 5,8 0,96 3,8 0,69 2,8 0,53 2,1 0,43 1,66
Wicklungsinduktivitat Lo  MH 11,9 42,0 7,5 29,1 5,4 21,8 4,3 17,1 3,5 14,1
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6600 4000 6600 3950 6600 4000 6600 3950 6600 3950
Drehmoment bei |,,,/U, M, |Nm 13,3 13,3 20 20 28 28 35 35 43 43
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2500 1350 2650 1300 2750 1350 2700 1350 2700 1350
max. Drehmoment bei n, M, Nm 4.6 4.8 7,5 7,5 11,0 10,0 13,5 12,5 16,0 15,5
Elektr. Zeitkonstante T ms 7,0 7,2 7,8 7,7 7,8 7,8 8,1 8,0 8,1 8,5
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Motortyp JQR40- | JQR40- | JQR40- | JQR40- K JQR40- | JQR40- | JQR40- A JQR40- K JQR41- | JQR41-
0450- 0450- 0640- 0640- 0840- 0840- 1000- 1000- 1200- 1200-
049 098 049 098 049 098 049 098 049 098
Mechanische Zeitkonstante Treen | MS 0,89 0,76 0,66 0,64 0,58 0,58 0,56 0,56 0,54 0,52
Therm. Zeitkonstante T min 24 24 25 25 26 26 27 27 27 27
Eigentragheitsmoment ohne Bremse | J kg*cm? 2,0 2,0 2,6 2,6 3,2 3,2 4,0 4,0 4.8 4.8
Masse ohne Bremse m kg 4.4 4.4 53 53 6,2 6,2 7.1 7.1 8,1 8,1
Axiale Belastung Fa N 38 56 40 58 41 60 42 62 45 68
Radiale Belastung Fr N 380 560 395 580 410 600 420 620 450 680

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JQR40 | JQR40-0450-049 JQR40-0450-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR40 |JQR40-0640-049

Torque/speed curves
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JQR40-0640-098

Torque/speed curves
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JQR40 |JQR40-1000-049

Torque/speed curves
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JQR41 |JQR41-1200-049

Torque/speed curves
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5.21.10 Abmessungen JQR45

Technische Daten | 5
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Abb. 34: Abmessungen JQR45 in mm

L L1 L L1
Typ Resolver/EEx37 EKx36/SKx36
JQR45-0650 M23 140 180 148 188
JQR45-1200 M23 170 210 178 218
JQR45-1600 M23 200 240 208 248
JQR45-1900 M23 230 270 238 278
Tab. 58: Malle
Legende:
P = Leistungssteckergrofle
L = Mal3 ohne Bremse
L1 = Mal mit Bremse
5.21.11 Technische Daten der Bremse Motortyp JQR45
Parameter ‘ Wert
Haltemoment Mgy 17 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V

Nennleistung Pgg

Eigentragheitsmoment Jgg

Gewicht mgg

Tab. 59: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR45
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5.21.12 Leistungsdaten JQR45

Motortyp JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45-
0650-066 | 0650-098 | 1200-066 | 1200-098 | 1600-066 | 1600-098 | 1900-066 | 1900-098
Nenndrehzahl N, rpm 4500 3000 4500 3000 4500 3000 4500 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \Y 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, V 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 4.8 5,6 6,6 9,0 8,4 11,8 8,9 13,2
Nennstrom I A 4,4 3,4 6,1 55 7,7 7,2 8,2 8,1
Stillstandsdrehmoment M, Nm 6,5 6,5 11,5 11,5 15,5 15,5 19,0 19,0
Stillstandsstrom Iy A 6,0 4,0 10,6 7.1 14,2 9,5 17,5 11,7
max. Drehmoment My |Nm 17,0 17,0 34 34 51 51 68 68
max. Strom Imax A 24 16,0 47 31 69 46 90 60
max. Drehzahl Nmax | FPM 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600 6600
Spannungskonstante Ke V/1000 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63
Wicklungswiderstand Ron | Q 1,62 4,0 0,63 1,55 0,42 0,90 0,29 0,68
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 14,3 33,6 6,4 15,1 4,4 9,6 3,3 7,3
Motorpolzahl P ot 4500 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6100 4000 6100 4050 6100 4100 6100 4100
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 17,0 17,0 34 34 51 51 68 68
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2150 1350 2300 1400 2300 1500 2300 1550
max. Drehmoment bei n, M, Nm 7,5 6,5 16,0 13,5 23 22 30 29
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 8,8 8,4 10,2 9,7 10,5 10,7 11,4 10,7
Mechanische Zeitkonstante Tresn | MS 0,42 0,47 0,17 0,18 0,11 0,11 0,08 0,08
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Motortyp JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45- JQR45-
0650-066 | 0650-098 | 1200-066 | 1200-098 | 1600-066 | 1600-098 | 1900-066 | 1900-098
Therm. Zeitkonstante T min 28 28 30 30 31 31 32 32
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? |1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Masse ohne Bremse m kg 53 5,3 7,2 7,2 9,1 9,1 11,0 11,0
Axiale Belastung Fa 49 60 51 64 53 68 56 70
Radiale Belastung Fr 490 595 510 640 530 675 560 700
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JQR45 | JQR45-0650-066 JQR45-0650-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR45 | JQR45-1200-066 JQR45-1200-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR45 | JQR45-1600-066 JQR45-1600-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR45 | JQR45-1900-066 JQR45-1900-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.21.13 Abmessungen JQR50 und JQR52
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Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

223



Bucher Automation AG

Technische Daten | 5

P L L1 L L1
Typ Resolver EEx37/EKx36/SKx36
JQR50-1250 M23 149 189 160 200
JQR50-1700 M23 166 206 177 217
JQR50-2150 M23 183 234 194 245
JQR52-2600 M23 205 251 216 262
JQR52-3000 M23 222 268 233 279
Tab. 60: MalRe
Legende:

P = Leistungssteckergrofle
L = Malk ohne Bremse
L1 = Mal} mit Bremse

5.21.14 Technische Daten der Bremse Motortyp JQR50 und JQR52

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 15 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgg 24 W

Eigentragheitsmoment Jgg 1,66 kg*cm?

Gewicht mgg 1,4kg
Tab. 61: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR50

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 33 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +10 %) V
Nennleistung Pgr 24 W

Eigentragheitsmoment Jg 9,5 kg*cm?

Gewicht mgg 3,5 kg

Tab. 62: Techn. Daten Bremse Motortyp JQR52
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5.21.15 Leistungsdaten JQR50 und JQR52

Motortyp JQRS50- JQR50- JQRS50- JQR50- JQRS50- JQR50- JQR52- JQR52-
1250-066 | 1250-098 | 1700-066 | 1700-098 |2150-066 | 2150-098 | 2600-098 | 3000-098
Nenndrehzahl N, rpm 4500 3000 4500 3000 4500 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uy \Y 560 560 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 400 400 400 400 400 400 400 400
Motor-Nennspannung U, V 296 296 296 296 296 296 296 296
Nenndrehmoment M, Nm 7,8 9,5 9,7 12,3 10,9 14,8 17,4 19,6
Nennstrom I A 7.1 5,8 8,9 7,6 10,0 9,1 10,7 12,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 12,5 12,5 17,0 17,0 21,5 21,5 26,0 30,0
Stillstandsstrom Iy A 11,5 7,7 15,6 10,4 19,7 13,2 16,0 18,4
max. Drehmoment My |Nm 32 32 47 47 63 63 79 95
max. Strom I hax A 40 27 59 40 78 52 64 76
max. Drehzahl Nmax | FPM 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000
Spannungskonstante Ke V/1000 66,0 98,4 66,0 98,4 66,0 98,4 98,4 98,4
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 1,09 1,63 1,09 1,63 1,09 1,63 1,63 1,63
Wicklungswiderstand Ryn | Q 0,65 1,33 0,34 0,81 0,26 0,40 0,40 0,36
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 7,7 15,7 4,3 10,2 3,4 5,6 5,6 5,1
Motorpolzahl P ot 10 10 10 10 10 10 10 10
Leerlaufdrehzahl N, rpm 5000 4100 5000 4100 5000 4100 4050 4050
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 32 32 47 47 63 63 79 95
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2200 1550 2650 1800 2600 1800 1800 1750
max. Drehmoment bei n, M, Nm 14,0 14,0 28 23 30 31 38 42
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 11,8 11,8 12,6 12,6 13,1 14,0 14,0 14,2
Mechanische Zeitkonstante Treen | MS 0,64 0,59 0,49 0,52 0,49 0,34 0,47 0,49
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Motortyp JQR50- JQR50- JQR50- JQR50- JQR50- JQR50- JQR52- JQR52-
1250-066 | 1250-098 | 1700-066 | 1700-098 | 2150-066 | 2150-098 | 2600-098 | 3000-098
Therm. Zeitkonstante T min 38 38 40 40 42 42 43 45
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 6,8 6,8 9,8 9,8 12,9 12,9 17,9 21
Masse ohne Bremse m kg 8,1 8,1 9,9 9,9 11,7 11,7 13,5 15,0
Axiale Belastung Fa 57 61 59 66 62 70 145 151
Radiale Belastung Fr 565 610 590 660 620 700 1450 1510
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JQR50 | JQR50-1250-066 JQR50-1250-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR50 | JQR50-1700-066 JQR50-1700-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JQR50 | JQR50-2150-066 JQR50-2150-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JQR52 | JQR52-2600-098 JQR52-3000-098
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.22 FlanschgroRe JL1

5.22.1 Abmessungen JL1
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Abb. 37: Abmessungen in mm

5.22.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL1

Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

0,4 Nm

Anschlussspannung Ugg

DC 24V (-10 % ... +6 %) V

Nennleistung Pgr

8W

Eigentragheitsmoment Jgg

0,013 kg*cm?

Gewicht mgg

0,08 kg

Tab. 63: Techn. Daten Bremse Motortyp JL1
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5.22.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 24 V

Motortyp JL1-
0010-002
Nenndrehzahl N, rpm 4000
DC-Zwischenkreisspannung Uy V 24,0
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 15,0
Motor-Nennspannung U, \Y 12,0
Nenndrehmoment M, Nm 0,10
Nennstrom I, A 3,8
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,10
Stillstandsstrom l, A 3,6
max. Drehmoment M ax Nm 0,32
max. Strom | max A 12,0
max. Drehzahl Niax rpm 12000
Spannungskonstante Ke /1000 1,7
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,03
Wicklungswiderstand Rooh Q 1,04
Wicklungsinduktivitat Loph mH 0,30
Motorpolzahl P ot 6
Leerlaufdrehzahl N, rem 8820
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 0,32
Drehzahl bei |,,/U, N, rrm 0,00
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,18
Elektr. Zeitkonstante To ms 0,29
Mechanische Zeitkonstante Tnech ms 13,7
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Motortyp JL1-
0010-002
Therm. Zeitkonstante T min 18,0
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,06
Masse ohne Bremse m kg 0,37
Axiale Belastung Fa N 31
Radiale Belastung Fr N 161

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL1 JL1-0010-002
24V

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie

035 Tu32

0115 \\
0,10 \‘
0,10 \

0,05 \\
b

8800
0,00 \-

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

Torgue/Drehmoment [Nm]

0,10

Speed/Drehzahl [rpm]
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5.22.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 48 V

Technische Daten | 5

Motortyp JL1- JL1-
0020-004 0030-005
Nenndrehzahl rpm 4000 4000
DC-Zwischenkreisspannung \Y 48,0 48,0
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker V 30,0 30,0
Motor-Nennspannung V 23,0 26,0
Nenndrehmoment Nm 0,20 0,29
Nennstrom A 3,2 3,8
Stillstandsdrehmoment Nm 0,20 0,30
Stillstandsstrom A 3,0 3,8
max. Drehmoment Nm 0,80 1,2
max. Strom A 12,9 16,2
max. Drehzahl rpm 12000 12000
Spannungskonstante /1000 4,0 4.8
Drehmomentkonstante Nm/A 0,07 0,08
Wicklungswiderstand Q 1,92 1,43
Wicklungsinduktivitat mH 0,50 0,40
Motorpolzahl 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 7410 6200
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 0,79 1,2
Drehzahl bei |,,/U, rpm 10,0 440
max. Drehmoment bei n, Nm 0,39 0,48
Elektr. Zeitkonstante ms 0,26 0,28
Mechanische Zeitkonstante ms 6,1 3,9
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Motortyp JL1- JL1-
0020-004 0030-005
Therm. Zeitkonstante T min 20 22
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,08 0,10
Masse ohne Bremse m kg 0,45 0,53
Axiale Belastung Fa N 33 35
Radiale Belastung Fr N 174 182

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL1 JL1-0020-004 JL1-0030-005
48 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.22.5 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JL1- JL1- JL1-0030-019
0010-010 0020-012
Nenndrehzahl N, rpm 6000 6000 ?
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 200 200
Motor-Nennspannung Un V 90 96
Nenndrehmoment M, Nm 0,09 0,18
Nennstrom I A 0,56 0,92
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,10 0,20
Stillstandsstrom I, A 0,58 0,97
max. Drehmoment M, ax Nm 0,40 0,80
max. Strom | hax A 2,5 4,2
max. Drehzahl N iax rpm 12000 12000
Spannungskonstante Ke /1000 10,5 12,5
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,17 0,21
Wicklungswiderstand Roon Q 38,9 18,9
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 9,2 4,5
Motorpolzahl P ot 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 19050 16000
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 0,39 0,79
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 7680 7990
max. Drehmoment bei n, M, Nm 0,39 0,79
Elektr. Zeitkonstante Te ms 0,24 0,24
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 13,4 6,1
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Motortyp JL1- JL1- JL1-0030-019
0010-010 0020-012
Therm. Zeitkonstante T min 18,0 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse kg*cm? 0,06 0,08
Masse ohne Bremse m kg 0,37 0,45
Axiale Belastung Fa 31 33
Radiale Belastung Fr 161 174
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL1 JL1-0010-010 JL1-0020-012
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL1 JL1-0030-019 ?
320V
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5.23 FlanschgroBe JL2

5.23.1 Abmessungen JL2

15,5
3 18 o
© L
Sk 2
< o
() Te}
D}
25|47
24 K (K1)
Abb. 38: Abmessungen in mm
3 18
o ¢
g o 1~ I
Q
Abb. 39: Option Passfeder 3x3x18
P K K1 K K1
Typ Resolver SKx36
JL2-0020 M23 98 131 109 142
JL2-0040 M23 113 146 124 157
JL2-0060 M23 128 161 139 172
JL2-0080 M23 143 176 154 187
Tab. 64: Malke
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Malf} ohne Bremse
K1 = Mal’ mit Bremse
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5.23.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL2

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 2 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 11w
Eigentragheitsmoment Jgg 0,068 kg*cm?

Gewicht mgg 0,15 kg

Tab. 65: Techn. Daten Bremse Motortyp JL2
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5.23.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 70 V

Technische Daten | 5

Motortyp JL2-
0060-005
Nenndrehzahl rpm 4200
DC-Zwischenkreisspannung \% 70
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker V 44,0
Motor-Nennspannung \Y 29,0
Nenndrehmoment Nm 0,55
Nennstrom A 6,3
Stillstandsdrehmoment Nm 0,60
Stillstandsstrom A 6,5
max. Drehmoment Nm 2,4
max. Strom A 28
max. Drehzahl rpm 12000
Spannungskonstante V/1000 5,5
Drehmomentkonstante Nm/A 0,09
Wicklungswiderstand Q 0,67
Wicklungsinduktivitat mH 0,60
Motorpolzahl 6
Leerlaufdrehzahl rem 7890
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 24
Drehzahl bei |,,/U, rrm 3200
max. Drehmoment bei n, Nm 1,9
Elektr. Zeitkonstante ms 0,90
Mechanische Zeitkonstante ms 1,5
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Motortyp JL2-
0060-005
Therm. Zeitkonstante T min 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,11
Masse ohne Bremse m kg 1,2
Axiale Belastung Fa 47
Radiale Belastung Fr 245

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL2 JL2-0060-005
70V

Torque/speed curves

Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.23.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Technische Daten | 5

Motortyp JL2- JL2- JL2- JL2- JL2- JL2- JL2-
0020-020 | 0020-008 | 0040-026 | 0040-008 | 0060-031 0060-008 | 0080-025
Nenndrehzahl rpm 4500 6000 4500 6000 4500 6000 4500
DC-Zwischenkreisspannung \% 320 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker V 200 200 200 200 200 200 200
Motor-Nennspannung V 134 66 147 61 163 58 138
Nenndrehmoment Nm 0,19 0,18 0,36 0,35 0,55 0,53 0,72
Nennstrom A 0,60 1,45 0,88 2,6 1,18 4.1 1,76
Stillstandsdrehmoment Nm 0,20 0,20 0,40 0,40 0,60 0,60 0,80
Stillstandsstrom A 0,59 1,47 0,93 2,8 1,23 4.4 1,86
max. Drehmoment Nm 0,80 0,80 1,6 1,6 2,4 2,4 3,2
max. Strom A 2,5 6,3 4,0 12,1 53 18,7 8,0
max. Drehzahl rpm 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante V/1000 20,5 8,2 26,0 8,6 30,0 8,3 26,0
Drehmomentkonstante Nm/A 0,34 0,14 0,43 0,14 0,49 0,14 0,43
Wicklungswiderstand Q 54 8,7 26,3 2,6 19,9 1,41 9,3
Wicklungsinduktivitat mH 32,0 51 21,4 2,2 17,2 1,30 9,0
Motorpolzahl 6 6 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 9760 24040 7690 23150 6780 23960 7650
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 0,79 0,78 1,6 1,6 2,4 2,4 3,2
Drehzahl bei |, /U, rpm 1540 11610 2420 14390 2170 15700 3600
max. Drehmoment bei n, Nm 0,49 0,78 0,95 1,6 1,2 2,4 2,5
Elektr. Zeitkonstante ms 0,59 0,59 0,82 0,85 0,87 0,92 0,97
Mechanische Zeitkonstante ms 4,9 4,9 2,0 1,8 1,5 1,4 1,1
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Motortyp JL2- JL2- JL2- JL2- JL2- JL2- JL2-
0020-020 0020-008 0040-026 0040-008 0060-031 0060-008 0080-025
Therm. Zeitkonstante T min 10,0 10,0 15,0 15,0 20 20 22
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,06 0,06 0,08 0,08 0,11 0,11 0,13
Masse ohne Bremse m kg 0,90 0,90 1,1 1,1 1,2 1,2 1,4
Axiale Belastung Fa 43 43 45 45 47 47 48
Radiale Belastung Fr 225 225 237 237 245 245 252
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL2 JL2-0020-020 JL2-0020-008
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL2 JL2-0040-026 JL2-0040-008
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL2 JL2-0080-025
320V

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.23.5 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

9000

Technische Daten | 5

Motortyp JL2-
0060-049
Nenndrehzahl N, rpm 4500
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y, 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker n \% 330
Motor-Nennspannung m \% 271
Nenndrehmoment R Nm 0,55
Nennstrom l A 0,70
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,60
Stillstandsstrom Iy A 0,73
max. Drehmoment M ax Nm 2,4
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Motortyp JL2-
0060-049
max. Strom | hax A 3,1
max. Drehzahl N rax rpm 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 50,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,83
Wicklungswiderstand Raon Q 51
Wicklungsinduktivitat Loph mH 455
Motorpolzahl P ot 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 6600
Drehmoment bei |,,,,/U, M, Nm 2,4
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2410
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,2
Elektr. Zeitkonstante T ms 0,90
Mechanische Zeitkonstante T ech ms 1.4
Therm. Zeitkonstante T min 20
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,11
Masse ohne Bremse m kg 1,2
Axiale Belastung Fa 47
Radiale Belastung Fr 245
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL2 JL2-0060-049

560 V
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5.24 FlanschgroRe JL3

5.241 Abmessungen JL3
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Abb. 40: Abmessungen JL3 in mm
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Abb. 41: Option Passfeder 5x5x22
| P K K1 K K1
Typ Resolver SRx50
JL3-0065 M23 109 142 128,5 161,5
JL3-0130 M23 127 160 146,5 179,5
JL3-0250 M23 163 196 182,5 215,5
JL3-0300 M23 181 214 200,5 233,5
Tab. 66: Malke
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse
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5.24.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL3

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 4,5Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 12W
Eigentragheitsmoment Jg 0,18 kg*cm?

Gewicht mgg 0,47 kg

Tab. 67: Techn. Daten Bremse Motortyp JL3
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5.24.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Technische Daten | 5

Motortyp JL3- JL3- JL3- JL3- JL3- JL3- JL3-
0065-036 | 0130-026 | 0250-050 | 0250-025 | 0250-015 | 0300-046 | 0300-026
Nenndrehzahl rpm 3000 4500 3000 4500 4500 3000 4500
DC-Zwischenkreisspannung \% 320 320 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker V 200 200 200 200 200 200 200
Motor-Nennspannung \% 150 137 170 127 73 165 124
Nenndrehmoment Nm 0,60 1,05 2,2 2,0 2,0 2,5 2,1
Nennstrom A 1,04 2,5 2,7 4,9 8,5 3,2 5,2
Stillstandsdrehmoment Nm 0,65 1,30 2,5 2,5 2,5 3,0 3,0
Stillstandsstrom A 1,06 2,9 3,0 5,8 10,1 3,7 7,0
max. Drehmoment Nm 2,6 5,2 10,0 10,0 10,0 12,0 12,0
max. Strom A 4,6 12,5 13,0 25 43 15,8 30
max. Drehzahl rpm 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante V/1000 37,0 27,0 50,0 26,0 15,0 49,5 26,0
Drehmomentkonstante Nm/A 0,61 0,45 0,83 0,43 0,25 0,82 0,43
Wicklungswiderstand Q 28,2 4,2 54 1,38 0,46 3,7 1,01
Wicklungsinduktivitat mH 33,3 7,2 11,7 3,1 1,00 8,6 2,4
Motorpolzahl 6 6 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 5410 7370 4000 7680 13310 4030 7680
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 2,6 51 9,9 9,9 9,9 11,9 11,9
Drehzahl bei |, /U, rpm 1050 3860 1900 4690 8870 2180 4990
max. Drehmoment bei n, Nm 1,3 4,2 49 9,9 9,9 7.1 11,9
Elektr. Zeitkonstante ms 1,2 1,7 2,2 2,2 2,2 2,3 2,4
Mechanische Zeitkonstante ms 6,5 2,4 1,9 1,8 1,8 1,4 1,4
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Motortyp JL3- JL3- JL3- JL3- JL3- JL3- JL3-
0065-036 0130-026 0250-050 0250-025 0250-015 0300-046 0300-026
Therm. Zeitkonstante T min 25 30 32 32 32 33 33
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,50 0,65 1,4 1,4 1,4 1,5 1,5
Masse ohne Bremse m kg 1,8 2,3 3,2 3,2 3,2 3,7 3,7
Axiale Belastung Fa 70 75 80 80 80 82 82
Radiale Belastung Fr 370 393 422 422 422 431 431
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL3 JL3-0065-036 JL3-0130-026
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL3 JL3-0250-050 JL3-0250-025
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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JL3
320V
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5.24.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

8000

9000

Technische Daten | 5

Motortyp JL3-0065- JL3-0130- JL3-0130- JL3-0250- JL3-0300-
059 077 047 083 068
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 6000 3000 4000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \Y 330 330 330 330 330
Motor-Nennspannung U, \Y 244 279 309 286 305
Nenndrehmoment M, Nm 0,60 1,15 1,00 2,2 2,3
Nennstrom l, A 0,64 0,95 1,40 1,62 2,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 0,65 1,30 1,30 2,5 3,0
Stillstandsstrom I, A 0,65 1,01 1,67 1,80 2,6
max. Drehmoment M ax Nm 2,6 5,2 5,2 10,0 12,0
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Motortyp JL3-0065- JL3-0130- JL3-0130- JL3-0250- JL3-0300-
059 077 047 083 068
max. Strom lax A 2,8 4,3 7,2 7,7 11,0
max. Drehzahl Niax rom 12000 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 60,0 78,0 47,0 84,0 71,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,99 1,29 0,78 1,39 1,17
Wicklungswiderstand Rooh Q 75 34,5 12,7 15,0 7,5
Wicklungsinduktivitat Loon mH 88 62 21,5 33,2 17,6
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 5500 4230 7020 3930 4630
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 2,6 5,1 5,1 9,9 11,9
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1100 1570 3610 1840 2660
max. Drehmoment bei n, M, Nm 1,4 2,4 1,7 4.6 4.4
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 1,2 1,8 1,7 2,2 2,3
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 6,6 2,3 2,4 1,9 1,4
Therm. Zeitkonstante T min 25 30 30 32 33
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 0,50 0,65 0,65 1,4 1,5
Masse ohne Bremse m kg 1,8 2,3 2,3 3,2 3,7
Axiale Belastung Fa 70 75 75 80 82
Radiale Belastung Fr 370 393 393 422 431
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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JL3 JL3-0130-047 JL3-0250-083
560 V

Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.25 FlanschgroBe JL4

Technische Daten | 5

5.25.1 Abmessungen JL4
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Abb. 43: Option Passfeder 6x6x32
P K K1 K K1
Typ Resolver SRx50
JL4-0530 M23 176 208 197 229
JL4-0750 M23 221 253 242 274
Tab. 68: Malie
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse
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5.25.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL4

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 9 Nm

Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 18 W
Eigentragheitsmoment Jg 0,54 kg*cm?

Gewicht mgg 0,82 kg

Tab. 69: Techn. Daten Bremse Motortyp JL4
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5.25.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Technische Daten | 5

Motortyp JL4- JL4- JL4- JL4-
0530-048 0530-032 0750-053 0750-044
Nenndrehzahl rpm 3000 4500 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung V 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker \% 200 200 200 200
Motor-Nennspannung V 169 171 164 141
Nenndrehmoment Nm 4.6 4.1 6,4 6,4
Nennstrom A 59 7,7 8,1 9,4
Stillstandsdrehmoment Nm 53 53 7,5 7,5
Stillstandsstrom A 6,5 9,3 9,1 10,5
max. Drehmoment Nm 21 21 30 30
max. Strom A 39 56 54 63
max. Drehzahl rpom 12000 12000 12000 12000
Spannungskonstante V/1000 49,5 34,5 50,0 43,0
Drehmomentkonstante Nm/A 0,82 0,57 0,83 0,71
Wicklungswiderstand Q 1,66 0,81 0,87 0,64
Wicklungsinduktivitat mH 9,8 4,7 5,6 4.1
Motorpolzahl 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl rpm 4040 5800 4000 4640
Drehmoment bei |,,,/U, Nm 21 21 30 30
Drehzahl bei |,,/U, rpm 1220 1930 1550 1870
max. Drehmoment bei n, Nm 8,7 8,4 14,6 19,0
Elektr. Zeitkonstante ms 59 5,8 6,4 6,4
Mechanische Zeitkonstante ms 1.1 1,1 0,91 0,91
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Motortyp JL4- JL4- JL4- JL4-
0530-048 0530-032 0750-053 0750-044
Therm. Zeitkonstante T min 64 64 66 66
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 2,7 2,7 4,2 4,2
Masse ohne Bremse m kg 5,6 5,6 7,7 7,7
Axiale Belastung Fa 128 128 135 135
Radiale Belastung Fr 676 676 711 711
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL4 JL4-0530-048 JL4-0530-032
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL4 JL4-0750-053

JL4-0750-044

Technische Daten | 5

320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.25.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
Motortyp JL4- JL4- JL4-
0530-080 0750-127 0750-096
Nenndrehzahl N, rpm 3000 2000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 330 330 330
Motor-Nennspannung U, \% 267 284 308
Nenndrehmoment M, Nm 4,6 6,7 6,4
Nennstrom l A 3,8 3,3 4.4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 5,3 7,5 7,5
Stillstandsstrom Iy A 4.1 3,6 4.8
max. Drehmoment M. Nm 21 30 30
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Motortyp JL4- JL4- JL4-
0530-080 0750-127 0750-096
max. Strom I hax A 25 22 29
max. Drehzahl N ax rpm 12000 12000 12000
Spannungskonstante Ke V/1000 82,0 126,0 94,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,29 2,1 1,55
Wicklungswiderstand Roon Q 4,2 5,5 3,0
Wicklungsinduktivitat Loph mH 24,0 34,9 19,2
Motorpolzahl P ot 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4230 2610 3510
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 21 30 30
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 1270 890 1320
max. Drehmoment bei n, M, Nm 10,2 12,9 10,1
Elektr. Zeitkonstante Te ms 5,7 6,3 6,4
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 1,0 0,91 0,89
Therm. Zeitkonstante T min 64 66 66
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 2,7 4,2 4,2
Masse ohne Bremse m kg 5,6 7,7 7,7
Axiale Belastung Fa 128 135 135
Radiale Belastung Fr 676 711 711
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL4 JL4-0530-080 JL4-0750-127
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL4 JL4-0750-096

560V
Torque/speed curves
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5.26 FlanschgroRe JL5

5.26.1 Abmessungen JL5
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Abb. 45: Option Passfeder 8x7x40
P K | Kt K | Kt | K | Kt | K | K |
Typ mit ohne Resolver (C1) SRx50 (C1) Resolver SRx50
Option | Option
C1 C1

JL5-1050 |M23 M40 219 262 222 265 226 269 229 272
JL5-1350 1 M23 M40 236 279 239 282 243 286 246 289
JL5-1700 1 M23 M40 270 313 273 316 277 320 280 323

JL5-2200 | M23 M40 304 347 307 350 311 354 314 357
Tab. 70: Male

Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal} ohne Bremse

K1 = Mal} mit Bremse
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5.26.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL5

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 18 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 24 W
Eigentragheitsmoment Jg 1,66 kg*cm?

Gewicht mgg 1,8 kg

Tab. 71: Techn. Daten Bremse Motortyp JL5
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5.26.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JL5- JL5- JL5- JL5- JL5-
1050-044 1050-053 1350-045 1350-053 1700-049
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 320 320 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 200 200 200 200 200
Motor-Nennspannung U, V 158 172 156 173 160
Nenndrehmoment M, Nm 8,8 8,8 11,0 11,0 14,5
Nennstrom I A 11,5 10,5 14,5 13,1 18,5
Stillstandsdrehmoment M, Nm 10,5 10,5 13,5 13,5 17,0
Stillstandsstrom I, A 13,4 12,2 17,4 15,7 21,2
max. Drehmoment M, ax Nm 32 32 41 41 51
max. Strom | hax A 67 61 87 78 106
max. Drehzahl Ninax rpm 9000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 47,5 52,0 47,0 52,0 48,5
Drehmomentkonstante K- Nm/A 0,79 0,86 0,78 0,86 0,80
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,51 0,61 0,38 0,48 0,28
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 4,6 55 3,6 4,5 2,9
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4210 3840 4260 3840 4120
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 31 31 40 40 51
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1660 1510 1640 1450 1690
max. Drehmoment bei n, M, Nm 17,6 15,0 23 18,6 28
Elektr. Zeitkonstante Te ms 9,0 9,0 9,5 9,4 10,4
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,89 0,89 0,79 0,81 0,72
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Motortyp JL5- JL5- JL5- JL5- JL5-
1050-044 1050-053 1350-045 1350-053 1700-049
Therm. Zeitkonstante T min 50 50 55 55 60
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 6,2 6,2 7,3 7,3 9,5
Masse ohne Bremse m kg 10,0 10,0 11,2 11,2 13,7
Axiale Belastung Fa N 139 139 142 142 147
Radiale Belastung Fr N 733 733 748 748 772

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL5 JL5-1050-044 JL5-1050-053
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL5 JL5-1350-045 JL5-1350-053
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.26.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JL5- JL5- JL5- JL5- JL5- JL5-
1050-092 1350-028 1350-070 1350-092 1700-091 2200-081
Nenndrehzahl N, rpm 3000 10000 3000 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 560 560 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 330 330 330 330 330 330
Motor-Nennspannung U, Vv 315 290 242 292 297 262
Nenndrehmoment M, Nm 8,8 5,0 11,0 11,0 14,5 17,0
Nennstrom I A 5,8 11,6 9,5 7,7 10,0 13,0
Stillstandsdrehmoment M, Nm 10,5 12,0 13,5 13,5 17,0 22,0
Stillstandsstrom o A 6,7 26,4 11,2 9,3 11,4 16,4
max. Drehmoment M, ax Nm 32 30 41 41 51 66
max. Strom | max A 33 109 56 46 57 82
max. Drehzahl Nimax rpm 9000 12000 9000 9000 9000 9000
Spannungskonstante Ke /1000 95,0 27,5 73,0 88,0 90,0 81,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 1,57 0,45 1,21 1,46 1,49 1,34
Wicklungswiderstand Rapn Q 2,1 0,23 0,95 1,36 0,95 0,54
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 18,4 2,2 9,0 13,0 10,0 5,9
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3470 11990 4520 3750 3670 4070
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 31 30 40 40 50 66
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1330 3950 1710 1400 1480 1750
max. Drehmoment bei n, M, Nm 11,2 10,6 24 17,5 22 38
Elektr. Zeitkonstante Te ms 9,0 9,6 9,5 9,6 10,5 10,9
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,89 1,4 0,82 0,81 0,71 0,61
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Motortyp JL5- JL5- JL5- JL5- JL5- JL5-
1050-092 1350-028 1350-070 1350-092 1700-091 2200-081
Therm. Zeitkonstante T min 50 55 55 55 60 75
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 6,2 7,3 7,3 7,3 9,5 11,7
Masse ohne Bremse m kg 10,0 1,2 11,2 11,2 13,7 16,2
Axiale Belastung Fa 139 142 142 142 147 150
Radiale Belastung Fg 733 748 748 748 772 790
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL5 JL5-1050-092 JL5-1350-028
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL5 JL5-1350-070 JL5-1350-092
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
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5.27.1 Abmessungen JL6
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Abb. 46: Abmessungen in mm
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Abb. 47: Option Passfeder 8x7x40
P K K1 K K1
Typ Resolver SRx50
JL6-1900 M40 242 295 245 298
JL6-2200 M40 259 312 262 315
JL6-2900 M40 317 370 320 366
Tab. 72: Malie
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse
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5.27.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL6

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 36 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 26 W
Eigentragheitsmoment Jgg 5,56 kg*cm?

Gewicht mgg 2,86 kg

Tab. 73: Techn. Daten Bremse Motortyp JL6
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5.27.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JL6- JL6- JL6-
1900-049 2200-051 2900-047
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \ 320 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, V 200 200 200
Motor-Nennspannung Un \Y, 160 166 146
Nenndrehmoment M, Nm 17,0 19,0 24,0
Nennstrom [ A 21,3 22,9 32,2
Stillstandsdrehmoment M, Nm 19,0 22,0 29,0
Stillstandsstrom I, A 23,0 25,6 37,7
max. Drehmoment M ax Nm 57 66 87
max. Strom [ hax A 97 108 159
max. Drehzahl N iax rpm 6000 6000 6000
Spannungskonstante Ke /1000 50,0 52,0 46,5
Drehmomentkonstante K Nm/A 0,83 0,86 0,77
Wicklungswiderstand Rooh Q 0,15 0,13 0,07
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 2,3 21 1,20
Motorpolzahl P ot 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 4000 3840 4300
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 56 65 86
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 2220 2160 2580
max. Drehmoment bei n, M, Nm 39 43 73
Elektr. Zeitkonstante Te ms 15,3 16,2 171
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,71 0,65 0,67
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Motortyp JL6- JL6- JL6-
1900-049 2200-051 2900-047
Therm. Zeitkonstante T min 53 60 70
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 18,7 22 33
Masse ohne Bremse m kg 18,2 20 27
Axiale Belastung Fa 141 142 147
Radiale Belastung Fr 741 748 771
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL6 JL6-1900-049 JL6-2200-051
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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60,0 -27.00 700 Je8.00
E 500 g 80,0 \\
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5 200 g 2 200
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0220 D160
000 4000 000 \'34c
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Speed/Drehzahl [rpm] Speed/Drehzahl [rpm]
Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 274




Bucher Automation AG

JL6 JL6-2900-047
320V

Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.27.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V
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Motortyp JL6- JL6- JL6- JL6-
1900-084 2200-088 2900-072 2900-140

Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000 4500 2000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y, 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 330 330 350 330
Motor-Nennspannung U, \% 266 290 335 299
Nenndrehmoment M, Nm 17,0 19,0 6,0 29,0
Nennstrom I A 12,8 13,1 57 12,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 19,0 22,0 29,0 29,0
Stillstandsstrom I, A 13,8 14,6 23,7 12,6
max. Drehmoment M, 2 Nm 57 66 87 87
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Motortyp JL6- JL6- JL6- JL6-
1900-084 2200-088 2900-072 2900-140
max. Strom I hax A 59 62 100 53
max. Drehzahl Niax rpm 6000 6000 6000 6000
Spannungskonstante Ke V/1000 83,0 91,0 74,0 139,0
Drehmomentkonstante K- Nm/A 1,37 1,51 1,22 2,3
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,42 0,41 0,16 0,58
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 6,3 6,4 3,0 10,4
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3970 3620 4730 2370
Drehmoment bei | ,./U, M, Nm 56 65 86 86
Drehzahl bei |,,/U, N, rom 2200 2030 2670 1370
max. Drehmoment bei n, M, Nm 39 38 26 49
Elektr. Zeitkonstante Te ms 15,0 15,6 18,8 17,9
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,72 0,67 0,61 0,62
Therm. Zeitkonstante T min 53 60 70 70
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 18,7 22 33 33
Masse ohne Bremse m kg 18,2 20 27 27
Axiale Belastung Fa 141 142 147 147
Radiale Belastung Fr 741 748 771 771
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Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL6 JL6-1900-084 JL6-2200-088
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL6 JL6-2900-072 JL6-2900-140
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.28 FlanschgroBe JL7

5.28.1 Abmessungen JL7
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Abb. 48: Abmessungen in mm
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Abb. 49: Option Passfeder 8x7x40
P K K1 K K1
Typ Resolver SRx50
JL7-3200 M40 264 318 267 321
JL7-4000 M40 294 348 297 351
Tab. 74: Male
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 279



Bucher Automation AG Technische Daten | 5

5.28.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL7

Parameter Wert

Haltemoment Mgy 36 Nm
Anschlussspannung Ugg DC24V (-10% ... +6 %) V
Nennleistung Pgr 26 W
Eigentragheitsmoment Jgg 5,56 kg*cm?

Gewicht mgg 3,25 kg

Tab. 75: Techn. Daten Bremse Motortyp JL7
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5.28.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 320 V

Motortyp JL7- JL7-
3200-051 4000-051
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge \Y 320 320
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 200 200
Motor-Nennspannung U, V 158 170
Nenndrehmoment M, Nm 23,0 26,0
Nennstrom I A 29,9 31,8
Stillstandsdrehmoment M, Nm 32,0 40,0
Stillstandsstrom I, A 37,9 44,0
max. Drehmoment M, ax Nm 96 120
max. Strom I hax A 148 172
max. Drehzahl Niax rpm 6000 6000
Spannungskonstante Ke /1000 51,0 55,0
Drehmomentkonstante K+ Nm/A 0,84 0,91
Wicklungswiderstand Roon Q 0,09 0,07
Wicklungsinduktivitat Loph mH 0,90 0,80
Motorpolzahl P ot 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3920 3630
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 94 117
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2790 2640
max. Drehmoment bei n, M, Nm 83 91
Elektr. Zeitkonstante Te ms 10,0 11,4
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,86 0,67
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Motortyp JL7- JL7-
3200-051 4000-051

Therm. Zeitkonstante T min 67 72

Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 39 46

Masse ohne Bremse m kg 26 32

Axiale Belastung Fa N 260 267

Radiale Belastung Fr N 1370 1406

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL7 JL7-3200-051 JL7-4000-051
320V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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5.28.4 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JL7- JL7-
3200-090 4000-103
Nenndrehzahl N, rpm 3000 3000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 330 330
Motor-Nennspannung Un V 289 302
Nenndrehmoment M, Nm 23,0 26,0
Nennstrom I A 16,4 17,9
Stillstandsdrehmoment M, Nm 32,0 40,0
Stillstandsstrom I, A 20,8 24,7
max. Drehmoment M, ax Nm 96 120
max. Strom lhax A 81 96
max. Drehzahl N iax rom 6000 6000
Spannungskonstante Ke V/1000 93,0 98,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,54 1,62
Wicklungswiderstand Roon Q 0,29 0,23
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 3,2 2,7
Motorpolzahl P ot 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3540 3360
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 94 117
Drehzahl bei |,,/U, N, rpm 2500 2410
max. Drehmoment bei n, M, Nm 65 69
Elektr. Zeitkonstante Ty ms 11,0 11,7
Mechanische Zeitkonstante T mech ms 0,83 0,69
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Motortyp JL7- JL7-
3200-090 4000-103

Therm. Zeitkonstante T min 67 72

Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 39 46

Masse ohne Bremse m kg 26 32

Axiale Belastung Fa N 260 267

Radiale Belastung Fr N 1370 1406

Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

JL7 JL7-3200-090 JL7-4000-103
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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Abb. 51: Option Passfeder 10x8x63 bei JL8-4000 ... JL8-6800
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Abb. 52: Option Passfeder 12x8x63 bei JL8-9300 ... JL8-11500
P K K1 K K1 Mmax | Welle (DxL)/
Passfeder/
SIT | GIF
Typ Resolver SRx50 Nm mm
JL8-4000 M40 310 378 380 40 @38x80
10x8x63
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P K K1 K K1 Mmax | Welle (DxL)/
Passfeder/
SIT | GIF
JL8-6800 M40 378 446 380 448 68 10/41,3/10/33,3
JL8-9300 M40 446 514 448 516 93 J42x110
JL8-11500 | M40 514 582 516 584 115 12x8x63
12/45,1 /1 12/37 1
Tab. 76: Malle
Legende:

P = Leistungssteckergrofe
K = Mal} ohne Bremse
K1 = Mal} mit Bremse

5.29.2 Technische Daten der Bremse Motortyp JL8

Parameter

Wert

Haltemoment Mgy

145 Nm

Anschlussspannung Ugg

DC24V (-10% ... +6 %) V

Nennleistung Pgg

50 W

Eigentragheitsmoment Jgg

53,0 kg*cm?

Gewicht mgg

9,5 kg

Tab. 77: Techn. Daten Bremse Motortyp JL8
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5.29.3 Leistungsdaten Zwischenkreisspannung DC 560 V

Motortyp JL8- JL8- JL8- JL8-
4000-111 6800-162 9300-170 11500-165
Nenndrehzahl N, rpm 3000 2000 2000 2000
DC-Zwischenkreisspannung Uge V 560 560 560 560
Nenn-AC-Einspeisung Servoverstarker U, \% 355 355 355 355
Motor-Nennspannung Un V 352 341 353 341
Nenndrehmoment M, Nm 30,0 56 70 85
Nennstrom [ A 17,8 22,0 25,3 32,4
Stillstandsdrehmoment M, Nm 40,0 68 93 115
Stillstandsstrom I, A 21,8 254 33,1 42,1
max. Drehmoment M, ax Nm 120 204 279 345
max. Strom [ hax A 85 99 129 164
max. Drehzahl Nnax rpm 3600 3600 3600 3600
Spannungskonstante Ke V/1000 111,0 162,0 170,0 165,0
Drehmomentkonstante K Nm/A 1,84 2,7 2,8 2,7
Wicklungswiderstand Rapn Q 0,25 0,24 0,15 0,11
Wicklungsinduktivitat Lopn mH 5,7 6,3 4.8 3,4
Motorpolzahl P ot 6 6 6 6
Leerlaufdrehzahl N, rpm 3190 2190 2090 2150
Drehmoment bei |,,,/U, M, Nm 117 201 278 342
Drehzahl bei |, /U, N, rpm 1790 1320 1310 1410
max. Drehmoment bei n, M, Nm 33 81 76 139
Elektr. Zeitkonstante T ms 23 26 32 31
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,98 0,66 0,50 0,49

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL 287



Bucher Automation AG

Technische Daten | 5

Motortyp JL8- JL8- JL8- JL8-
4000-111 6800-162 9300-170 11500-165
Therm. Zeitkonstante T min 47 65 79 90
Eigentragheitsmoment ohne Bremse J kg*cm? 76 114 153 190
Masse ohne Bremse m kg 41 56 73 89
Axiale Belastung Fa 323 337 337 346
Radiale Belastung Fr 1702 1775 1775 1823
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
JL8 JL8-4000-111 JL8-6800-162
560 V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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JL8 JL8-9300-170 JL8-11500-165
560V
Torque/speed curves Torque/speed curves
Drehmoment/ Drehzahlkennlinie Drehmoment/ Drehzahlkennlinie
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6 Montage

Dieses Kapitel beschreibt die Montage der Servomotoren.

» GEFAHR

Explosionsgefahr durch ziindfdahige Funken durch elektrische Streu- und
Leckstrome in leitfahigen Motorteilen

Der Motor kann zur Ziindquelle in explosionsgefahrdeten Bereichen werden, wenn
Streu- und Leckstréme in leitfahigen Motorteilen flieRen.

Als Folge kann es zur Uberhitzung von Oberflachen oder zu gefahrlicher Korrosion
kommen.

» Achten Sie auf ausgeglichene Spannungspotentiale, so dass keine Streu- und
Leckstrome flie3en.

» Stellen Sie eine Verbindung zu einem Potentialausgleichssystem her.

» Erden Sie den Motor mit einer separaten Erdungsleitung mit mindestens 4 mm?
oder héher am PE-Bolzen des ATEX-Motors.

» Beachten Sie auch die Informationen im Kapitel Temperatursensor im Motor [P 19]
und in der mitgelieferten ATEX-Betriebsanleitung.

» GEFAHR

Explosionsgefahr durch elektrostatische Aufladung

Bei Verwendung von Riemenscheiben/Zahnriemenscheiben verursachen ungeeignete
Riemen eine elektrostatische Aufladung, die eine Explosion bewirken kénnen.

» Verwenden Sie nur Riemen, die keine elektrostatische Aufladung verursachen.

A VORSICHT

Mogliche Personen- oder Sachschaden durch Nichtbeachtung der Sicherheitshin-
weise

» Lesen und befolgen Sie vor der Montage des Gerats die im Sicherheitskapitel auf-
gezeigten Sicherheitsvorkehrungen und Nutzungsbeschrankungen.

» Samtliche Arbeiten am Gerat durfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchge-
fuhrt werden.

Beschadigte Servomotoren

Beschadigte Servomotoren kdnnen erheblichen Sachschaden hervorrufen.

» Uberpriifen Sie den Servomotor auf duRere Beschadigungen und fehlerhafte An-
schlusse.

» Installieren Sie nur komplett intakte Servomotoren.
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Schaden am Motor durch libermaBige Kraftanwendung

» Uben Sie keine libermaRige (Schlag-)Kraft auf die Antriebswelle aus, um Schaden
am Motor und besonders an den Lagern zu vermeiden.

Verkiirzung der Lebensdauer des Motors durch unsachgemaRe Montage

Ein Versatz beim Ausrichten der Kupplung fihrt zu unzulassigen Vibrationen und zur
Zerstdrung von Kugellagern und Kupplung.

Zu hohe radiale und/oder axiale Belastungen der Motorwelle verkirzen die Lebensdau-
er des Motors erheblich.

» Verwenden sie zum Aufziehen der Abtriebselemente ausschliel3lich geeignete
Hilfsmittel. Beachten Sie die Hinweise des Herstellers.

» Achten Sie auf korrektes Ausrichten der Kupplung. Beachten Sie die Hinweise des
Kupplungsherstellers.

» Beachten Sie bei Anwendung von Zahnriemen die zulassigen Radialkrafte Fg.
» Vermeiden Sie eine axiale Belastung der Motorwelle.

Sehen Sie dazu auch
Schutzleiteranschluss ATEX-Motoren [ 303]

6.1 Servomotor montieren

Kiihlplatte

Alle Drehmomentdaten der Motoren wurden unter Verwendung von Kuhliplatten ermittelt. Zur Berechnung der
3,5 mm dicken Kuhlplatten wurde folgende Formel zu Grunde gelegt:

Kihlplattenldnge in mm = 2,5 x Flanschgréfe in mm
Beispiel fir einen JL2-0040-...-Motor

Bei einer FlanschgrofRe von 55 mm ergibt sich die Kihlplattenlange 2,5 x 55 mm = 137,5 mm. Somit ergibt
sich eine Kihlplatte mit den folgenden Malen: 137,5 mm x 137,5 mm x 3,5 mm

Vorarbeiten

> Prufen Sie den Motor zuerst auf eventuell vorhandene Transport- oder Lagerschaden und melden Sie
der Bucher Automation AG unverzuglich evil. beschadigte Maschinenteile sowie Korrosionsschaden an
Welle und Flansch.

Rotor
Der Rotor muss sich leicht von Hand drehen lassen.
1. Losen Sie eine vorhandene Bremse vorher elektrisch.

2. Achten Sie auf Schleifgerausche.

Der Rotor des Motors wurde bei der Herstellung elektronisch gewuchtet.

» Entfernen Sie den evtl. vorhandenen Korrosionsschutz, bevor Sie |hre Abtriebselemente auf das Wel-
lenende ziehen
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Abtriebselemente

1. Benutzen Sie zum Aufziehen von Kupplungen, Zahnradern oder Riemenscheiben das vorgesehene An-
zugsgewinde in der Motorwelle.

2. Erwarmen Sie, wenn mdglich, die Abtriebselemente.

Abb. 53: Montage

1 Distanzscheibe
Montieren
1. Prifen Sie die Abtriebselemente (Kupplung, Getriebe, Riemenscheibe) auf festen Sitz und korrekte Ein-
stellung.

2. Vermeiden Sie unter allen Umsténden eine mechanisch liberbestimmte Lagerung der Motorwelle durch
eine starre Kupplung und durch eine externe Zusatzlagerung (z. B. im Getriebe).

Einbaulagen

JJJL_

Abb. 54: Mogliche Einbaulagen

1 IM B 5 (B5)
2 IMV 1 (V1)
3 IMV 3 (V3)

1. Wenn sie das Wellenende nach oben montieren, Einbaulage V1, stellen Sie sicher, dass keine Flissig-
keit in das Lager eindringen kann.

2. Stellen Sie die ungehinderte Belliftung des Motors sicher. Beachten Sie die zuldssige Umgebungs- und
Flanschtemperatur.
Die Nenndaten des Motors werden erreicht, solange die Flanschtemperatur 65 °C im Betrieb nicht Gber-

schreitet.
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6.1.1  Abgangsrichtung des drehbaren Steckers S-X andern

1. Drehbaren Stecker am Motor erkennen

Abbildungen
Motor mit drehbarem Stecker S-X, der zur | Motor mit fest abgewinkeltem Stecker, der
A-Seite zeigt. zur B-Seite (S-B) zeigt.
Merkmale — Die Ausfiihrung S-X ist héher als die  |— Bei der Ausfiihrung S-A miissen
Ausfiihrungen S-A oder S-B. Schrauben und Typenschild von Bu-
— Es missen keine Schrauben bei der cher Automation ausgetauscht wer-
Ausfiihrung S-X aufgeschraubt wer- den.
den! — Der Stecker ist nicht drehbar wie bei
— Der Kunde kann die Richtung des der Variante S-X.
Steckers um max. +/- 180 Grad an-
dern.

Tab. 78: Vergleich Motor S-X mit Motor S-B

Abb. 55: Gegenstecker mit Motorstecker verschraubt

2. Verschrauben Sie den Gegenstecker mit dem Motorstecker der Ausfiihrung S-X, um einen grofteren He-
belarm fiir das Verdrehen der Abgangsrichtung zu haben.
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-180°
180°

00

+180°

Abb. 56: Abgangsrichtung andern
3. Verandern Sie die Abgangsrichtung durch Drehen nach links oder rechts um max. +/- 180°.

Abb. 57: Abgangsrichtung gedreht
4. Position des Steckers S-X mit Abgangsrichtung zur B-Seite.
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6.2 Servomotor demontieren

Abb. 58: Demontage

1 Distanzschraube

» Zur Demontage verwenden Sie bitte ein Abziehgerat.
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[/  Elektrischer Anschluss

71 Erlauterungen zu Motoranschlissen und Verkabelung

Leistungsstecker
Das ist die neue Benennung fir vormals Motorstecker in Abgrenzung zum Geberstecker.
Motorstecker

Damit wird die Gesamtheit aus Leistungs- und Gebersteckern bezeichnet. Bitte beachten Sie dazu die fol-
genden Erlauterungen zur 1-Kabel-Technik.

1-Kabel-Technik

Bei der 1-Kabel-Technik wird in einem Hybridkabel die Motorleistung zusammen mit dem Gebersignal tber-
tragen.

2-Kabel-Technik

Bei der 2-Kabel-Technik hat der Servomotor zwei Stecker, einen Geber- und einen Leistungsstecker. An dem
Geberstecker ist der Geber angeschlossen. Uber den Leistungsstecker flieRt der Laststrom des Motors.

HIPERFACE DSL®

Bei HIPERFACE DSL® wird das Gebersignal (DSL) auf die Spannungsversorgung moduliert Gbertragen, so-
mit werden nur 2 Adern bendtigt. In einem Kabel — zusatzlich mit dem Bremssignal und der Motorleistung —
sind diese 2 Adern gefiihrt. Die HIPERFACE-DSL®-Schnittstelle ist somit daran zu erkennen, dass der Motor
nur noch einen Stecker hat.

Kabelquerschnitt

Der Kabelquerschnitt muss dem Nennstrom des Motors entsprechend ausgelegt sein. Berticksichtigen Sie
dabei die Umgebungsbedingungen, Verlegeart und die értlichen Bestimmungen.

Sie konnen vorkonfektionierte Kabel verwenden und sie bei der Bucher Automation AG bestellen oder auch
Kabel selbst anfertigen.

Zum JL1-Motor und einigen JHN2-Motoren:

In der Bestellbezeichnung wird die Lange der Kabel in Meter angegeben, z. B. S3-1.00 bzw. S4-1.00 bedeu-
tet eine Kabelldnge von 1,00 m.

Leistungs- und Gebergegenstecker

Sie kdnnen den jeweils passenden Leistungs- und Gebergegenstecker bei der Bucher Automation AG be-
stellen.

7.2 Anschluss 1-Kabel-Technik

Voraussetzung
Bei dieser Anschlussart ist eine Auswertemoglichkeit von HIPERFACE-DSL®-Gebern erforderlich!

» Setzen Sie die 1-Kabel-Technik NUR mit den Servoverstarkern ein, die auch HIPERFACE-DSL®-Geber
— kurz HDSL-Geber — auswerten kénnen, z. B. JM-100x, JM-3000 mit der Option TD oder JM-2000 mit
Geberoption ,H.

Ausfiihrung

— Der Motortemperatursensor wird bei der 1-Kabel-Technik bereits vom Motorhersteller auf den HDSL-Ge-
ber verdrahtet.

— Bei einem Hybridkabel wird das Gebersignal tber die Motorleitung mitgefihrt.

— Mit Motorstecker wird die Gesamtheit aus Leistungs- und Geberstecker bezeichnet.
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7.21 Anschluss mit HIPERFACE DSL®-Geber

» Bringen Sie den DSL-Schirm nicht mit dem Gesamtschirm in Berthrung.

» Legen Sie den DSL-Schirm am Motor (Pin 5) und am entsprechenden Pin am Ser-
voverstarker auf.

Pinbelegung Motorstecker M17

Pin Signal
Phase 1
Phase 2
Phase 3

Abb. 59: 9-polig, orange,
Stifte

A
B
C
@ PE-Schutzleiter

1 Bremse+

Bremse-
DSL+
DSL-

5 DSL-Schirm

Abb. 60: Steckverbinder
I-Tec M17

AW N

Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-
paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 79: Pinbelegung Motorstecker I-Tec

Pinbelegung Motorstecker M23

Pin Signal
Phase 1
Phase 2
Phase 3

PE-Schutzleiter

Bremse+

Bremse-
DSL+
DSL-

DSL-Schirm

Abb. 62: Steckverbinder
M23

rlzmmo @B oo »
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Pin Signal

Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-
paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 80: Pinbelegung Motorstecker M23

Pinbelegung Motorstecker M40

Pin Signal
U1 Phase 1
V1 Phase 2
W1 Phase 3
@ PE-Schutzleiter
6 Bremse+
5 Bremse-
7 DSL+
agg 64: Steckverbinder 8 DSL-
9 DSL-Schirm
Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-
paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 81: Pinbelegung Motorstecker M40

7.3 Anschluss 2-Kabel-Technik

7.3.1 Kabel ohne Stecker

— Der Motor besitzt fir die Leistungs- und Geberkabel zwei Kabelverschraubungen mit Kabeln.

— Die Kabellange muss in der Bestellung entsprechend der Typenbezeichnung S3-x.xx in Meter angege-
ben werden und ist nur bei den kleinen FlanschgréRen 1 bis 3 aus den Serien JL und JHN mdglich.

— Die Enden der Kabel sind ohne Stecker, siehe folgende Abbildung.

Abb. 65: Motor mit 2 Kabeln ohne Stecker
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Signal des Leistungskabels Adernnummer / Adernfarbe
Phase U 1
Phase V 2
Phase W 3

PE - Schutzleiter Grun/Gelb
Bremse+ 4
Bremse- 5

Tab. 82: Adernbelegung des Leistungsanschlusses

Signal des Resolverkabels Adernfarbe bei Option S3-x.xx | Steckerbelegung bei Option S4-
X.XX

S1 (Cosinus+) Braun 1
S3 (Cosinus-) Weil} 2
S4 (Sinus-) Grin 3
S2 (Sinus+) Gelb 4
R1 (Erregerwicklung+) Rosa 5
R2 (Erregerwicklung-) Grau 6
Thermoschalter+ Blau 7
Thermoschalter- Rot 8
Nicht belegt 9-12

Tab. 83: Adernbelegung des Geberanschlusses

7.3.2 Kabel mit Steckern

— Der Motor besitzt fir die Leistungs- und Geberkabel zwei Kabelverschraubungen mit Kabeln.

— Die Kabelldange muss in der Bestellung entsprechend der Typenbezeichnung S4-x.xx in Meter angege-
ben werden.

— An den Enden der Kabel sind entsprechende Stecker angebracht, siehe folgende Abbildung.

(o =

Abb. 66: Motor mit 2 Kabeln mit Steckern

1l
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Pinbelegung Leistungsstecker

Abb. 67: 6-polig, Stifte

Abb. 68: Steckverbinder
M23

Elektrischer Anschluss | 7

Pin Signal
1 Phase 1
Phase 2

Phase 3

5
2
&)

PE-Schutzleiter

6 Bremse+
4 Bremse-
Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-

paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 84: Pinbelegung Leistungsstecker M23

Pinbelegung Geberstecker

Abb. 70: Geberstecker
M23

Pin Signal Resolver
1 S1 (Cosinus+)
2 S3 (Cosinus )
3 S4 (Sinus-)
4 S2 (Sinus+)
5 R1R (Erregerwicklung+)
6 R2L (Erregerwicklung-)
7 Th1 (PTC)
8 Th2 (PTC)
9 -
10 -
11 -
12 -
Gehause Gesamtschirm ist auf Steckergehause
aufzulegen.

Tab. 85: Pinbelegung Geberstecker
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7.4

7.41

Hinweis

Anschluss mit Stecker ohne Kabel

Anschluss mit Y-Tec Steckverbinder

— Y-Tec oder I-Tec Stecker sind nur bis FlanschgréfRe 24 mdéglich.

— JHQ12, 22, 24 haben im Standard diese Stecker mit Bestellcode SA-X oder SB-X und kdnnen um
300Grad gedreht werden.

— JQR20 hat anstelle des |-Tec Steckers einen M23 Stecker bei 1-Kabel-Technik. Bei 2-Kabel-Technik

einen Y-Tec Stecker.

Pinbelegung Leistungsstecker Y-Tec

Abb. 71: 9-polig, orange,
Stifte

Abb. 72: Steckverbinder
Y-Tec M17

Elektrischer Anschluss | 7

PE-Schutzleiter

Pin Signal
A Phase 1
B Phase 2
C Phase 3

&)

1 Bremse+
2 Bremse-
Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-

paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 86: Pinbelegung Leistungsstecker Y-Tec

Pinbelegung Geberstecker Y-Tec

Stifte

Abb. 74: Steckverbinder
Y-Tec M17

Pin Signal Resolver Signal HIPERFACE®
1 S1 (Cosinus+) -
2 S3 (Cosinus-) -
3 S4 (Sinus-) Sinus+
4 S2 (Sinus+) Sinus-
5 R1R (Erregerwicklung+) Cosinus+
6 R2L (Erregerwicklung-) Cosinus-
7 Th1 (PTC) Data— (RS-485)
8 Th2 (PTC) Data+ (RS-485)
9 - oV
10 - Spannungsversorgung
(7...12V)
11 - Thermosensor+
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Pin Signal Resolver Signal HIPERFACE®
12 - Thermosensor-
Gehause Gesamtschirm ist auf Steckergehause aufgelegt.

HINWEIS! HIPERFACE ® -Geber: Beim JM-2xx muss Pin 12 mit Pin 9 im Geberstecker gebriickt sein. Am
anderen Kabelende muss ein 9-poliger Sub-D-Stecker montiert sein.

HINWEIS! Beim JM-D203 muss ein 15-poliger Sub-D-Stecker montiert sein.

7.4.2 Anschluss mit HIPERFACE®-Geber

Pinbelegung Leistungsstecker M23

Pin Signal
1 Phase 1
Phase 2

Phase 3

5
2
&)

PE-Schutzleiter

6 Bremse+
4 Bremse-
Abb. 76: Steckverbinder . . :
M23 Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-

paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 87: Pinbelegung Leistungsstecker M23

Pinbelegung Leistungsstecker M40

PE-Schutzleiter

Pin Signal
U Phase 1
\Y Phase 2
w Phase 3

&)

Abb. 78: Steckverbinder
M40

+ Bremse+
- Bremse-
Gehause Gesamtschirm und Schirm vom Ader-

paar der Motorhaltebremse sind auf
Steckergehause aufzulegen.

Tab. 88: Pinbelegung Leistungsstecker M40
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Pinbelegung Geberstecker M23

Elektrischer Anschluss | 7

Pin Signal Resolver Signal HIPERFACE®
1 S1 (Cosinus+) -
2 S3 (Cosinus-) -
3 S4 (Sinus-) Sinus+
4 S2 (Sinus+) Sinus-
5 R1R (Erregerwicklung+) Cosinus+
: et 6 R2L (Erregerwicklung-) Cosinus-
Abb. 80: Steckverbinder
M23 7 Th1 (PTC) Data— (RS-485)
8 Th2 (PTC) Data+ (RS-485)
9 - oV
10 - Spannungsversorgung
(7...12V)
11 - Thermosensor+
12 - Thermosensor-
Gehause Gesamtschirm ist auf Steckergehause aufgelegt.

Tab. 89: Pinbelegung Geberstecker M23

HINWEIS! HIPERFACE ® -Geber: Beim JM-2xx muss Pin 12 mit Pin 9 im Geberstecker gebriickt sein. Am
anderen Kabelende muss ein 9-poliger Sub-D-Stecker montiert sein.

HINWEIS! Beim JM-D203 muss ein 15-poliger Sub-D-Stecker montiert sein.

7.5 Schutzleiteranschluss ATEX-Motoren

» GEFAHR

Explosionsgefahr durch ziindfdahige Funken durch elektrische Streu- und
Leckstrome in leitfahigen Motorteilen

Der Motor kann zur Ziindquelle in explosionsgefahrdeten Bereichen werden, wenn
Streu- und Leckstrome in leitfahigen Motorteilen flieRen.

Als Folge kann es zur Uberhitzung von Oberflachen oder zu gefahrlicher Korrosion

kommen.

» Achten Sie auf ausgeglichene Spannungspotentiale, so dass keine Streu- und

Leckstrome flieRen.

» Stellen Sie eine Verbindung zu einem Potentialausgleichssystem her.

» Erden Sie den Motor mit einer separaten Erdungsleitung mit mindestens 4 mm?
oder héher am PE-Bolzen des ATEX-Motors.

» Beachten Sie auch die Informationen im Kapitel Temperatursensor im Motor [» 19]
und in der mitgelieferten ATEX-Betriebsanleitung.

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL
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ATEX-Motoren verfugen Uber eine zusatzliche Erdungsschraube am Motor an die die Erdungsleitung ange-

schlossen werden muss. Die Anschlussstelle ist mit dem Erdungszeichen @ gekennzeichnet.

Abb. 81: Anschluss Erdungsschraube ATEX-Motoren

Sehen Sie dazu auch
Schutzleiteranschluss ATEX-Motoren [» 303]
7.6 Inbetriebnahme

» GEFAHR

Gefahr durch hohe elektrische Spannung

Beim Berlhren unter Spannung stehender Teile konnen Tod oder schwere Verletzun-
gen erfolgen.

» Stellen Sie die Sicherheit vor Arbeitsbeginn anhand der folgenden Schritte her.

M Bereiten Sie das Abschalten vor. Informieren Sie alle Beteiligten, die von dem Vor-
gang betroffen sind.

M Schalten Sie das Antriebsystem spannungsfrei und sichern Sie gegen Wiederein-
schalten.

M Warten Sie die Entladezeit des verwendeten Servoverstarkers ab und priifen Sie die
Spannungsfreiheit aller Leistungsanschlisse.

M Erden Sie vorschriftsmanig.

=

Decken sie benachbarte unter Spannung stehende Teile ab.
M Stellen Sie sicher, dass sich Antriebe nicht bewegen kénnen.

Erforderliche Tatigkeiten vor der Erstinbetriebnahme
1. Schalten Sie den Antrieb vor Beginn der Arbeit vorschriftsmagig frei.

2. Achten Sie dabei auf den Hauptstromkreis und auf eventuell vorhandene Hilfsstromkreise.
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Voraussetzungen flr eine erfolgreiche Inbetriebnahme

Schutz vor Uberhitzung

Ohne Uberwachung der Temperatur im Motor mit geeigneten Sensoren kann der Motor
zu heil® werden.

» Integrieren Sie das Thermoschutzelement in das Uberwachungssystem der Servo-
verstarker.

» Betreiben Sie den Motor nie ohne Einbindung und Auswertung des eingebauten
Temperatursensors. Verdrahten Sie hierzu den Temperatursensor im Geberstecker
des Motors mit dem jeweiligen Eingang des Servoverstarkers.

M Wenn bei der Auswertung des Temperatursensors der zulassige Widerstand Uber-
schritten wird, muss der Servoverstarker mit der Meldung Motortemperaturfehler ab-
schalten. Nahere Informationen hierzu finden Sie in der mitgelieferten ATEX-Be-
triebsanleitung.

Fehlerhafte Einstellungen kénnen zu unsicherem und schwingenden Verhalten,
Uberhitzung und Zerstérung des Antriebs fiihren.

» Prifen Sie den Antrieb vor dem ersten Einschalten anhand der folgenden Punkte.

M Die Inbetriebnahme des Motors ist so lange untersagt, bis der Motor in die Anlage
eingebaut wurde.

M Vergleichen Sie Nennstrom und AC-Nennspannung der Gerate anhand der Typen-
schilder von Motor und Servoverstarker und Stromlaufplanen.

M Ist der Schutzleiter (PE) angeschlossen und sind Motor und Servoverstarker geer-
det? Die Erdung ist auch fur kurze Funktionstests erforderlich!

M Sind alle Kabel und Stecker am gesamten Antrieb anhand der verwendeten An-
schlussplane sicher installiert und montiert?

M Wurden die Regelkreisparameter eingestellt? Andernfalls beginnt der Antrieb mogli-
cherweise zu schwingen.

M Ist vor dem Einschalten des Antriebs die Funktion der Sicherheitseinrichtungen ge-
wahrleistet?

M Sind alle notwendigen BeriihrungsschutzmaRnahmen fiir bewegte und spannungs-
fuhrende Teile getroffen worden?

M Sind im digitalen Servoverstarker die korrekte Motorpolzahl und Resolverpolzahl
eingestellt?
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Wahrend der Inbetriebnahme

» GEFAHR

Gefahr durch hohe Betriebsspannung

Die hohe Betriebsspannung des Gerats fiihrt zu schweren Verletzungen oder Tod.

Beachten Sie folgende Regeln wahrende des gesamten Arbeitsprozesses.

| 2

>

v

Entfernen Sie wahrend des Betriebs keine Abdeckungen und halten Sie die Schalt-
schranktiiren geschlossen.

Prifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden Anschliisse gegen Berlhrung sicher ge-
schutzt sind.

Offnen Sie das Gerat niemals.

Berlhren Sie wahrend des Betriebs niemals die Steckverbindungen des Gerats flr
die Spannungsversorgung.

A WARNUNG

Gefahr durch rotierende Teile

9] Bei laufendem Antrieb besteht Verletzungsgefahr durch Erfassen, Aufwickeln durch of-
@ fen bewegte Maschinenteile.

>
>

v

Greifen Sie niemals in die sich drehende Antriebswelle.

Tragen Sie nur enganliegende Kleidung, keinen Schmuck und keine offenen, lan-
gen Haare.

Tragen Sie keine Handschuhe.

Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen geman den jeweils gliltigen Sicherheits-
bestimmungen sind vorzusehen.

Vor allen Arbeiten am Antrieb, schalten Sie diesen spannungslos und stellen Sie si-
cher, dass sich der Antrieb nicht mehr bewegen kann.

Stellen Sie sicher, dass auch bei ungewollter Bewegung des Antriebs keine Ge-
fahrdung von Personen oder Sachbeschadigung eintritt.

Fihren Sie die anhand der folgenden Schritte die Inbetriebnahme weiter durch:

1.

Prifen Sie die Funktion der Haltebremse, wenn vorhanden (DC 24 V anlegen, Bremse muss sich 0ff-

nen).

Prifen Sie, ob der Rotor des Motors sich frei drehen |asst (eventuell vorhandene Bremse vorher &ffnen).
Achten Sie auf Schleifgerausche.

Fihren Sie weitere fur Ihre Anlage spezifische und notwendige Prifungen durch.

Nehmen Sie den Antrieb entsprechend der Betriebsanleitung des Servoverstarkers und des Servomo-

tors in Betrieb.

Nehmen Sie bei Mehrachssystemen jede Antriebseinheit Servoverstarker/Motor einzeln in Betrieb.
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Nach Ende der Inbetriebnahme
A WARNUNG

Gefahr durch Restspannung

Kondensatoren im Servoverstarker fihren dazu, dass auch einige Zeit nach Abschalten
der Betriebsspannung gefahrliche Restspannungen vorhanden sein kénnen, die zu
schweren Verletzungen oder Tod fiihren kénnen.

» Messen Sie zur Sicherheit die Spannung im Zwischenkreis des Servoverstarkers
und warten Sie, bis die Spannung unter DC 40 V abgesunken ist.

» Warten Sie immer die in der Betriebsanleitung des Servoverstarkers angegebene
Wartezeit nach dem Abschalten ab, bevor Sie das Gerat vom Netz trennen oder
Anschlisse losen.

» Warten Sie immer mindestens die in der Betriebsanleitung des Servoverstarkers
angegebene Wartezeit nach dem Abschalten ab, bevor Sie die Anschlussklemmen
trennen und die Kontakte berthren.

> Installieren Sie nach der Inbetriebnahme wieder die vorgesehene Schutzabdeckung und prifen Sie, ob
alle spannungsfuhrenden Anschlisse gegen BerlUhrung sicher geschitzt sind.
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Dieses Kapitel enthalt eine Ubersicht (iber mégliche Storungen und ihre Beseitigung bei den Servomotoren.

Problem

‘ Ursache

Losung

Motor brummt

Steuerung und Motor funktionieren | Der Servoverstarker ist nicht frei-

nicht mehr

Motor dreht nicht

Motor folgt dem Sollwert nicht
Motor geht durch

Motor schwingt

Bremse greift nicht

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

gegeben

Es ist kein ausreichender Schutz
gegen Storungen vorhanden.

Motorphasen sind vertauscht.

Bremse ist nicht geldst.

Antrieb ist mechanisch blockiert.
Sollwertleitung ist unterbrochen.

Motorphasen sind vertauscht.

Abschirmung der Resolverleitung
ist unterbrochen.

Verstarkung zu groR.

Bremse ist defekt

Motorwelle ist axial Uberlastet

Nehmen Sie sofort das ENA-
BLE-Signal weg, damit die Mo-
torwicklung nicht Uberhitzt!

Warten Sie, bis der Motor ab-
gekunhlt ist.

Uberpriifen Sie die Motor- und
Regelparameter.

Legen Sie das ENABLE-Signal
an.

Verhindern Sie wie folgt, dass
Stérungen aus der Motor-, Ge-
ber- und Bremsleitung auf die
Spannungsversorgung der
Steuerung oder anderer emp-
findlicher Sensorik Gbertragen
werden:

— Servoleitungen von Bucher
Automation verwenden.

— Verwenden Sie fur die Ver-
sorgungsspannung der
Bremse ein gesondertes
Netzteil.

Legen Sie die Motorphasen
korrekt auf.

Prifen Sie die Bremsenan-
steuerung.

Prifen Sie die Mechanik.
Prifen Sie die Sollwertleitung.

Legen Sie die Motorphasen
korrekt auf.

Erneuern Sie die Resolverlei-
tung

Verwenden Sie die Motorvor-
gabewerte.

Tauschen Sie den Motor.

Prufen und verringern Sie die
Axialbelastung.

Tauschen Sie den Motor aus,
wenn die Lager beschadigt
sind.
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Problem

Ursache

Losung

Ungewodhnliche Gerausche am
Lager

Ungewdhnliche Gerausche im Mo-

tor

Fehlermeldungen

Bremse

Endstufe

Resolver

Motortemperatur

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

Gefordertes Haltemoment ist zu
hoch

Kurzschluss in der Spannungszu-
leitung der Motorhaltebremse

Defekte Motorhaltebremse

Motorleitung hat einen Kurz- oder
Erdschluss

Motor hat einen Kurz- oder Erd-
schluss

Resolverstecker ist nicht richtig
aufgesteckt

Resolverleitung ist unter-brochen,
gequetscht oder ahnliches

Die Motorgehausetemperatur ist
hoher als 100 °C und der Motor ist
im Dauerbetrieb Uberhitzt

Uberprifen Sie die Auslegung.

Schicken Sie den Motor an Bu-
cher Automation — die Lager
werden ausgetauscht.

Nehmen Sie den Motor aul3er
Betrieb.

Bauen Sie den Motor aus.

Priifen Sie von Hand die
Leichtgangigkeit der Motorwel-
le.

Wenn immer noch Gerausche
vorhanden sind, schicken Sie

den Motor an Bucher Automa-
tion.

Beseitigen Sie den Kurz-
schluss.

Tauschen Sie den Motor.

Tauschen Sie die Kabel.
Tauschen Sie den Motor.

Prifen Sie die Steckverbin-
dung

Uberprifen Sie die Leitungen.

Nehmen Sie sofort das ENA-
BLE-Signal weg, damit die Mo-
torwicklung nicht Uberhitzt!

Priufen Sie, ob die Motorge-
hause-Temperatur groRer als
80 °C ist.

Zeichnen Sie mit der Oszillo-
skop-Funktion Messungen der
Motorfunktion in einem Jet-
Sym-Bewegungsprofil auf und
schicken Sie es an Bucher Au-
tomation.

Lassen Sie den Motor abkuh-
len.
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Problem

Ursache

Losung

Tab. 90: Stérungen und Lésungen

Betriebsanleitung — JHN / JHQ / JQR / JL

Die Geberleitung ist lose oder un-
terbrochen

Bei Motoren von Bucher Automati-
on wird der Temperatursensor im
Geberkabel zum Umrichter ge-
fuhrt.

Prifen Sie den Stecker.

Setzen Sie eventuell eine neue
Geberleitung ein.

Legen Sie, nachdem der Feh-
ler behoben ist, das ENABLE-
Signal wieder an.
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9 Service

9.1 Technischer Support

Bei Fragen, Anregungen oder Problemen steht IThnen unser Technischer Support mit seiner Expertise zur
Verfigung. Diesen kénnen Sie telefonisch oder tber das Kontaktformular auf unserer Homepage erreichen:

Technischer Support | www.bucherautomation.com

Oder schreiben Sie eine E-Mail:

support@bucherautomation.com

Der Technische Support bendtigt folgende Informationen:

— Hardware-Revision und Seriennummer
Die Seriennummer und Hardware-Revision lhres Produkts entnehmen Sie dem Typenschild.
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10 Wartung

» GEFAHR

Elektrischer Schilag

Die hohe elektrische Spannung des Gerats / der Anlage kann zu schwersten Verletzun-
gen fuhren.

» Nur ausgebildete Elektrofachkrafte dirfen Fehlersuchen, Reparatur- oder Instand-
haltungsarbeiten durchfiihren.

» Trennen Sie das Gerat / die Anlage vor allen Arbeiten vom Netz, indem Sie den
Hauptschalter ausschalten oder den Netzstecker ausstecken.

» Sichern Sie gegen unbeabsichtigte Inbetriebnahme.

» GEFAHR

Explosionsgefahr durch Staubablagerungen

Der Motor kann zur Ziindquelle in explosionsgefahrdeten Bereichen werden, wenn er
nicht regelmafig gewartet und gereinigt wird. Staubablagerungen diirfen sich an den
Oberflachen nicht entziinden.

» Die Oberflachentemperatur des Motors muss die Glimmtemperatur, verursacht
durch abgelagerten Staub, deutlich unterschreiten.

» Flhren Sie eine regelmafige Wartung durch und halten Sie regelmaRig die Ser-
viceintervalle ein.

» Reinigen Sie den Motor und verhindern Sie Staubablagerungen von > 5 mm.

» Reinigen Sie vorhandene Luftkanale je nach Umgebungsbedingungen regelmafig.

Wartungsplan

Teil Wartungsintervall Wartungsarbeit
Kugellager Alle 2.500 Betriebsstunden oder |- Prifung auf ungewoéhnliche
mindestens jahrlich Gerausche

— Bei Bedarf senden Sie den
Motor an Bucher Automation
zum Tausch der Lager

Nach 20.000 h — Austauschen lassen durch Bu-
cher Automation

Tab. 91: Wartungsplan
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10.1 Reinigung

Sachschéden durch falsche Reinigung

Der Einsatz falscher Reinigungshilfsmittel kann zu erheblichen Sachschaden fuhren.

» Verwenden Sie zum Reinigen nur Isopropanol.

» Verwenden Sie fir die Reinigung des Gerats keine aggressiven Reinigungsmittel.

» Wischen Sie das Gehause nur feucht ab, um Schaden an der Elektrik zu vermei-
den.

» Verwenden Sie keinen Hochdruckreiniger und kein Spritzwasser zur Reinigung des
Gerats!

10.2 Instandsetzung

Defekte Komponenten kénnen zu gefahrlichen Fehlfunktionen fihren und die Sicherheit beeinflussen.
Instandsetzungsarbeiten am Produkt dirfen nur durch den Hersteller erfolgen.
Das Offnen des Produkts ist untersagt.

Verdanderungen am Produkt

Umbauten und Veranderungen am Produkt und dessen Funktion sind nicht gestattet. Umbauten am Produkt
fuhren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriche.

Die Originalteile sind speziell fir das Produkt konzipiert. Die Verwendung von Teilen und Ausstattungen an-
derer Hersteller ist nicht zulassig.

Fir Schaden, die durch die Verwendung von nicht originalen Teilen und Ausstattungen entstehen, ist jegliche
Haftung ausgeschlossen.

10.3 Lagerung und Transport

Lagerung
Beachten Sie bei der Einlagerung des Produkts die Umweltbedingungen im Kapitel Technische Daten.

Transport und Verpackung

Das Produkt enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemafle Behandlung bescha-
digt werden kdnnen. Beschadigungen am Produkt kbnnen dessen Zuverlassigkeit beeintrachtigen.

Zum Schutz vor Schlag- und StoReinwirkungen muss der Transport in der Originalverpackung oder in einer
geeigneten elektrostatischen Schutzverpackung erfolgen.

Prifen Sie bei beschadigter Verpackung das Produkt auf sichtbare Schaden und informieren Sie umgehend
den Transporteur und die Bucher Automation AG Uber Transportschaden. Bei Beschadigungen oder nach ei-
nem Sturz ist die Verwendung des Produkts untersagt.
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10.4 Entsorgung

Das Symbol der durchgestrichenen Milltonne bedeutet, dass Elektroaltgerate
vom Endnutzer nicht Uber den Hausmuill entsorgt werden duirfen. Bitte entsorgen
Sie diese fachgerecht. Die geltenden Umweltschutzrichtlinien und Vorschriften
des Betreiberlandes missen eingehalten werden.

Abb. 82: Symbol ,Durchge-
strichene Miilltonne*

Entsorgungsmoglichkeit

Zur fachgerechten Entsorgung stehen Ihnen zertifizierte Entsorgungsbetriebe und die Mdglichkeit zur Riick-
gabe an die Bucher Automation AG zur Verfligung.

Nahere Informationen und das dazu nétige Rucklieferformular finden Sie auf unserer Homepage.
Batterien und Akkus

Entnehmen Sie vor der Entsorgung evtl. vorhandene Batterien und Akkus aus den Altgeraten, sofern dies ge-
fahrenlos und zerstérungsfrei moglich ist. Flihren Sie diese einer gesonderten fachgerechten Entsorgung zu.

Personenbezogene Daten

Als Endnutzer sind Sie selbst fur die Loéschung personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden Altgera-
ten verantwortlich.

Verpackungen

Die Verpackungen dieser Produkte diirfen nicht iber den Hausmdill entsorgt werden. Informationen zur Rick-
gabe von Verpackungen an die Bucher Automation AG finden Sie auf unserer Homepage.
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